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Giris

WellDrive WD770 serisi frekans konvertérlerini sectiginiz igin tesekklr ederiz.

Aksi belirtilmedigi takdirde, kilavuzda anlatilan UrGn her zaman fan, pompa ve kompresor uygulamalari
icin 6zel olarak optimize edilmis bir hiz kontrol cihazi olan WellDrive WD 770 serisini gosterir. Basit ve kullanimi
kolay WD770, HVAC, Su ve Atik Su, Demir Celik, Cimento, Kimya, Tekstil, Plastik, Kagit, Gida ve benzeri tim
enduUstriyel tesislerdeki tUm Fan, Pompa ve Kompresér gibi uygulamalarda kullanilabilir.

Gelismis vektdr kontrol teknolojilerini kullanan WD 770, gesitli karmasik calisma kosullarinda hem
senkron motorlari (SM), hem Permanent magnet motorlari (PM) hem de asenkron motorlari (AM) galistirabilir.
Buna ek olarak WD770 yaziliminda, PID, coklu pompa kontrolU, sabit basingli su beslemesi gibi ¢cesitli fan,
pompa ve kompresér uygulama makrolari ile gémuludir ve mUhendisleri hata ayiklama zorlugundan etkili bir
sekilde kurtarir.

WD770, bagimsiz bir hava kanali tasarimi ve vernik korumali elektronik devre karti kullanarak zorlu
ortamlara uyum saglamaya yardimci olur, uzun ve gUvenilir calisma saglar ve bakim maliyetini azaltir WD770
ayrica ProfiNet ve benzeri haberlesme protokollerini de destekleyerek daha iyi endustriyel kontrol sistemi
uyumlulugu saglar. Ayrica, WD770 kablosuz iletisimi destekleyerek kullanicilarin strtcU proses verilerini GPRS,
Wifi, Bluetooth ve diger yollarla buluta yUkleyerek her zaman her yerde uzaktan izleme ve analiz yapabilmelerini
saglar.

WD770 gelistirilmis gt¢ yogunlugu 6zelligi sayesinde pano igi tasarim kolayligi ve musteri sistem
maliyetlerinde tasarruf saglar. WD770 elektronik devrelerin optimizasyonu sayesinde zorlu elektromanyetik
ortamlarda istikrarli calisma saglamak icin mukemmel elektromanyetik uyumluluk 6zelliklerine sahiptir.

Bu kilavuzda WD770 UrUnlerinin nasil kurulacagdi, kablolanacagi, parametrelerinin nasil ayarlanacagi,
arizalarinin nasil teshis edilecegi ve giderilecegi, bakiminin nasil yapilacagr anlatilmakta ve ayrica ilgili dnlemler
listelenmektedir. WD 770 ‘i kurmadan 6nce dogru kurulumu saglamak, mikemmel performans ve gugli islevleri
tam olarak yerine getirerek gcalistirmak icin bu kilavuzu dikkatlice okuyun.

Kilavuz 6nceden haber verilmeksizin degistirilebilir.
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B6lim - 1: Glivenlik Onlemleri

1.1 - Bu b6liim neleri icermektedir?

Urtinti tasimadan, kurmadan, galistirmadan ve bakimini yapmadan 6nce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve tim glvenlik 6nlemlerine
uyun. Aksi takdirde, ekipman hasari veya fiziksel yaralanma ya da 6lum meydana gelebilir.

Sizin veya musterilerinizin glvenlik dnlemlerine uymamasindan kaynaklanan herhangi bir ekipman hasari, fiziksel yaralanma veya
6lumden sorumlu veya yUkdamli olmayacagiz.

1.2 - Gavenlik tanimi

Tehlike: ilgili gerekliliklere uyulmamasi halinde ciddi yaralanmalar ve hatta 6liim meydana gelebilir.
Uyart: ilgili gerekliliklere uyulmazsa kisisel yaralanma veya ekipman hasari meydana gelebilir.

Not: DUzgtin calismayi saglamak icin alinan 6nlemler.

Editimli Profesyoneller: Ekipmani kullanan kisiler profesyonel elektrik ve glvenlik egitimi almis ve sertifikalari almis olmali ve ekipmanin
kurulumu, devreye alinmasi, galistirilmasi ve bakimr ile ilgili tim adimlari ve gereklilikleri bilmeli ve herhangi bir acil durumu dnleyebilmelidir.

1.3 - Uyan

Uyarilar, ciddi yaralanma veya 6limle ve/veya ekipman hasariyla sonuclanabilecek durumlar hakkinda sizi uyarir ve tehlikelerin nasil
Onlenecegdine dair tavsiyelerde bulunur. Asagidaki tabloda bu kilavuzdaki uyari sembolleri listelenmistir.

Simge Tanim Aciklamalar

ilgili gereksinimlere uyulmamasi halinde ciddi yaralanmalar ve hatta 6lim

Tehlike meydana gelebilir.

ilgili gereksinimlere uyulmamasi halinde kisisel yaralanma veya ekipman hasari

Uyar meydana gelebilir.

Elektrostatige ilgili gereksinimlere uyulmazsa PCBA hasar gérebilir.

Bk BB

Duyarli
%S;agi Dokunmayin! VFD tabani sicak olabilir.

(“\ Elektrik Gug kapatildiktan sonra kapasitdrinde hala ylUksek voltaj bulundugundan, elektrik

‘/‘l,' Carpmasi garpmasini 6nlemek igin gug kapatildiktan sonra en az bes dakika (veya makine

5 mins. P Gzerindeki uyari sembollerine bagli 15/25 dk.) bekleyin.
Kilavuzu PR .
Oku Frekans Konvertorini galistirmadan 6nce kullanim kilavuzunu mutlaka okuyun.

Ay

‘% Notlar Duzgun calismayi saglamak igin alinan dnlemler.
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1.4 - Gavenlik Yonergeleri

Simge | Tanim

e Yalnizca egitimli ve kalifiye profesyonellerin ilgili islemleri gergeklestirmesine izin verilir.

e Enerjiuygulandiginda kablolama, inceleme veya bilesen degistirme islemi yapmayin. Kablolama veya
incelemeden 6nce tum giris gug kaynaklarinin baglantisinin kesildiginden emin olun ve en az VFD
Uzerinde belirtilen stre kadar veya DC bara voltaji 36V'tan dustk olana kadar bekleyin. Minimum
bekleme suresi asagida listelenmistir.

A Giris VED Gug Min. Bekleme

380V 1.5 kW - 110kW 5 dakika
380V 132 kW - 315 kW 15 dakika
380V > 355kW 25 dakika

izin verilmedikge VFD 'yi yeniden takmayin; aksi takdirde yangin, elektrik carpmasi veya diger yaralanmaya
neden olabilir.

VFD 'nin igindeki elektrikli parcalar ve bilesenleri elektrostatige duyarlidir. ilgili islemleri gergeklestirirken
elektrostatik bosalmayi 6nlemek igin 6nlemler alin.

& Makine galisirken taban isinabilir. Dokunmayin. Aksi takdirde yanabilirsiniz.
Atad

1.4.1 - Teslimat ve Kurulum

Simge Tanim

e VFD 'yiyanici maddelerin Gzerine kurmayin. Ayrica, VFD' nin yanict maddelere temas etmesini veya
yapismasini dnleyin.

A . Hasarli veya eksikse VFD 'yi calistirmayin.

e VFD'yi nemli nesneler veya viicut pargalari ile temas ettirmeyin. Aksi takdirde elektrik garpmasi meydana

gelebilir.
'>< "'>'< e Tasima sirasinda VFD'yiyanlara dogru itmeyin.
by s e VFD 'ninyana dogru devrilmesini dnleyin.

Notlar:

1

2)
3)
4)
5)

6)
7)
8)

9)

Guvenli ve dizgln galismayi saglamak ve fiziksel yaralanma veya 6lumden kaginmak igin VFD teslimati ve kurulumu igin uygun araglari
secin. Kisisel gvenligi saglamak igin, glvenlik ayakkabilari ve galisma tUniformalari giymek gibi mekanik koruyucu énlemler alin,,
Teslimat ve kurulum sirasinda VFD ‘yi fiziksel sok veya titresime karsi koruyun.

VFD 'yi sadece 6n kapagindan tutarak tasimayin, kapak dusebilir.

Kurulum yeri gocuklardan ve diger halka agik yerlerden uzak olmalidir.

YUkseklik 1000 m'yi astiginda, her 100 m artis i¢in %1 gug dUsimU meydana gelir. Yikseklik 3000 m'yi astiginda, ayrintilar icin yerel
yetkili satis ve servis ofisine danisin.

VED 'yi uygun ortamlarda kullanin. (Ayrintilar igin bkz. bélum 4.2.1 Kurulum ortami).

Vidalarin, kablolarin ve diger iletken parcalarin VFD 'nin igine dismesini 6nleyin.

Galisma sirasinda VFD 'nin kacak akimi 3,5 mA seviyesini asabileceginden, dizgun bir sekilde topraklayin ve topraklama direncinin
10Q'dan az oldugundan emin olun. PE topraklama iletkeninin iletkenligi faz iletkeninin iletkenligi ile aynidir (ayni kesit alanina sahip).

R, S ve T gug giris terminalleridir ve U, V ve W ¢ikis motor terminalleridir. Giris glig kablolarini ve motor kablolarini dogru sekilde baglayin;
aksi takdirde VFD hasar gorebilir.
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1.4.2 - Devreye Alma ve Calistirma

Simge | Tanim

1) Terminal kablolamasindan énce VFD 'ye bagli tim gug kaynaklarini kesin ve gui¢ kaynaklarinin
baglantisini kestikten sonra en az VFD Uzerinde belirtilen stre kadar bekleyin.

2) Galisma sirasinda VFD iginde ytksek voltaj mevcuttur. Calisma sirasinda tus takimi kurulumu disinda
VFD Uzerinde herhangi bir islem yapmayin. VFD kontrol terminalleri ekstra distk voltaj (ELV) devreleri
olusturur. Bu nedenle, yapilandirilmis bir izolasyon koruma mekanizmasi olmadiginda kontrol
terminallerinin diger cihazlarin erisilebilir terminallerine baglanmasini 6nlemeniz gerekir.

3) Enerji besleme kaynagini kapatip yeniden baslattiginizda, ilgili fonksiyon (PO1.21=1) etkinken VFD kendi
kendine baslayabilir. VFD 'ye ve motora yaklasmayin.

4) VFD bir "Acil durdurma cihazi" olarak kullanilamaz.

c 5) VFD, motor igin acil durum freni gérevi géremez; mekanik bir frenleme cihazi takilmasi zorunludur.

6) Sabit miknatisli bir SM'yi strerken, yukarida belirtilen maddelerin yani sira, kurulum ve bakimdan énce

asagidaki isler yapilmalidir:

a) Ana gug ve kontrol baglantilari dahil olmak Gzere tim giris gug kaynaklarinin ve baglantisi kesildi.

b) Sabit miknatisli SM durduruldu ve VFD 'nin ¢ikis ucundaki gerilim 36V'tan dtsuk.

c) Sabit miknatisli SM durduktan sonra, en az VFD Uzerinde belirtilen stre kadar bekleyin ve +ile -
arasindaki voltajin 36V'tan dusuik oldugundan emin olun.

d) Calisma sirasinda, sabit miknatisli SM 'nin harici yukun etkisiyle tekrar calisamayacagindan emin
olmak gerekir; etkili bir harici frenleme cihazi takilmasi veya sabit miknatisli SM ile VFD arasindaki
dogrudan elektrik baglantisinin kesilmesi dnerilir.

Notlar:

1) VFD 'nin giris gt¢ kaynaklarini sik stk agmayin veya kapatmayin.

2) VFD uzun sure kullanilmadan depolanmissa, yeniden kullanmadan 6nce VFD igin kondansatér reformasyonu
(Bolum-8 ‘de agiklanmistir), inceleme ve pilot calistirma gergeklestirin.

3) Calistirmadan 6nce VFD 6n kapagini kapatin; aksi takdirde elektrik garpmasi meydana gelebilir.

1.4.3 - Bakim ve Bilesen Degisimi

Simge | Tanim

1) Sadece egitimli ve kalifiye profesyonellerin VFD igin bakim, inceleme ve bilesen degisimi yapmasina izin
verilir.

2) Terminal kablolamasindan ¢nce VFD 'ye bagli tim gug kaynaklarini kesin ve glig kaynaklarinin
baglantisini kestikten sonra en az VFD Uzerinde belirtilen stre kadar bekleyin.

3) Bakim ve bilesen degisimi sirasinda, VFD'nin igine vidalarin, kablolarin ve diger iletken maddelerin
dismesini d6nlemek i¢in dnlemler alinmalidir.

Notlar:

1) Vidalari sikmak igin uygun tork kullanin.

2) Bakim ve bilesen degisimi sirasinda VFD 'yi, pargalarini ve bilesenlerini yanici malzemelerden uzak tutun ve yapismis yanici malzeme

olmadigindan emin olun.
3) VFD Uzerinde yalitim gerilimi dayaniklilik testi yapmayin veya VFD 'nin kontrol devrelerini bir megohmmetre ile lgmeyin.
4) Bakim ve parca degisimi sirasinda, VFD ve dahili pargalari Gzerinde uygun anti-statik dnlemler alin.

1.4.4 - imha Etme

Simge | Tanim

A VED agir metaller igerir. Hurda VFD 'yi endUstriyel atik olarak imha edin.
ﬁ Hurda bir GrGnd uygun bir toplama noktasinda ayri olarak imha edin, ancak normal atik akisina koymayin.
|
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Bolim - 2: Hizli Kurulum

2.1 - Bu bolim neleri icermektedir?

Bu boélimde, hizli kurulum ve devreye alma gergeklestirmek icin izlemeniz gereken temel kurulum ve devreye alma kurallar

tanitilmaktadir.

2.2 - Ambalajindan Gikarma ve inceleme

1
2)
3)

4)
5)

Urtna aldiktan sonra asagidakileri kontrol edin. Eger herhangi bir sorun tespit edilirse, yerel yetkili satis ve servis ofisiile iletisime gegin.

Ambalaj kutusunun hasar gorp gérmedigini veya nemlenip nemlenmedigini

Ambalaj kutusunun dis ylzeyindeki model tanimlayicisinin satin alinan modelle tutarli olup olmadigini.

Ambalaj kutusunun i¢ ylUzeyinin anormal olup olmadigi, 6rnegin islak durumda olup olmadigi veya VFD' nin muhafazasinin hasarli veya
catlak olup olmadigi.

VFD isim plakasinin ambalaj kutusunun dis ylzeyindeki model tanimlayici ile tutarli olup olmadigini.

Ambalaj kutusunun igindeki aksesuarlarin (kilavuz, tus takimi ve genisletme karti dahil) eksiksiz olup olmadigin.

2.3 - Kullanmadan Once Kontrol Etme

Urtint kullanmadan énce asagidakileri kontrol edin.

iy
2)
3)
4)
5)
6)

VFD 'nin calisma sirasinda asiri ylklenip yuklenmeyecegini dogrulamak igin tahrik edilecek yukiun mekanik tipi
VED 'nin gtg¢ sinifinin artirilmasi gerekip gerekmedigi.

Motorun gergek galisma akiminin VFD 'nin nominal akimindan daha az olup olmadig.

YUkan gerektirdigi kontrol hassasiyetinin VFD tarafindan saglananla ayni olup olmadig.

Sebeke voltajinin VED 'nin nominal voltaji ile tutarli olup olmadigi.

Segilenislevler igin genisletme kartlarinin gerekli olup olmadigini.

2.4 - Cevre Kontrolu

0
2)
3)
4)

5)
6)

Urtinti kurulum yapmadan énce asagidakileri kontrol edin.

Gergek ortam sicakliginin 40°C'yi asip asmadigr. Sicaklik 40°Clyi astiginda, her 1°C'lik artis icin %1 azaltma yapin.

Not: VFD bir kabin igine yerlestirildiginde, ortam sicakligi kabin icindeki havanin sicakligidir.

Gergek ortam sicakliginin -10°C'den dustk olup olmadigi. Sicaklik daha dustkse -10°C'nin Uzerinde ise i1sitma cihazlari kullanin.
Not: VFD bir kabin igine yerlestirildiginde, ortam sicakligi kabin icindeki havanin sicakligidir.

Uygulama sahasinin ytksekliginin 1000 m'yi asip asmadigl. Kurulum sahasinin yuksekligi 1000 m'yi astiginda, her 100 m'lik artis
icin %1 gug dusimu yapin. Kurulum sahasinin yUksekligi 3000 m'yi astiginda, yerel yetkili satis ve servis ofisine danisin.

Gergek ortam neminin %90' asip asmadigi veya yogusma olup olmadigi. Evetise, ek koruyucu dnlemler alin.

VFD 'nin kullanilacagdi ortamda dogrudan glnes 1511 veya biyolojik istila olup olmadigi. Evet ise, ek koruyucu dnlemler alin.

VFD 'nin kullanilacagdi ortamda toz veya yanici ve patlayici gaz olup olmadigi. Varsa, ek koruyucu énlemler alin.

2.5 - Kurulumundan Sonra Kontrol Etme

1
2)

3)

4)
5)
6)
7)
8)
9)

Urtnan kurulumu tamamlandiktan sonra asagidakileri kontrol edin.

Giris gug kablolarinin ve motor kablolarinin gergek yuktn akim tasima kapasitesi gereksinimlerini karsilayip karsilamadigi.

VFD icin dogru aksesuarlarin segilip secilmedigi, aksesuarlarin dogru ve dizgun bir sekilde monte edilip edilmedigi ve kurulum
kablolarinin tim bilesenlerin (giris reaktory, giris filtresi, ¢cikis reaktord, cikis filtresi ve DC reaktort dahil) kapasite tasima gereksinimlerini
karsilayip karsilamadigi.

VFD 'nin yanici olmayan malzemeler Uzerine monte edilip edilmedigi ve i1si yayan aksesuarlar (reaktorler gibi) yanici maddelerden uzakta
olmalidir.

Tuam kontrol kablolarinin ve gl kablolarinin ayri ayri désenip désenmedigi ve ydnlendirmenin EMC gerekliliklerine uygun olup olmadig.
Tum topraklama sistemlerinin ilgili ydnetmeligin gerekliliklerine gore uygun sekilde topraklanip topraklanmadigi VFD.

VFD 'nin ttm montaj agikliklarinin kilavuzdaki gereklilikleri karsilayip karsilamadigi.

Kurulum modunun kullanim kilavuzundaki talimatlara uygun olup olmadigi. Bu VFD 'nin dik olarak monte edilmesi dnerilir.

VFD 'nin dis baglanti terminallerinin sikica sabitlenip sabitlenmedigi ve torkun uygun olup olmadig.

VFD 'de vida, kablo veya diger iletken 6gelerin kalip kalmadigini kontrol edin. Evet ise, onlari disari gikarin.
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2.6 - Temel Devreye Alma

1)
2)

3)
4)

5)

Urtintin aktif olarak kullanmaya baslamadan énce temel devreye alma islemlerini asagidaki gibi tamamlayin.

Gergek motor parametrelerine gore, motor tipini segin, motor parametrelerini ayarlayin ve VFD kontrol modunu segin.

Otomatik ayarlamanin gerekli olup olmadigini kontrol edin. MUmkUnse, dinamik parametre otomatik ayarlamasini baslatmak igin VFD 'yi
motor ydkinden ayirin. VFD yUkten ayrilamiyorsa, statik otomatik ayarlama gergeklestirin.

ACC/DEC suresini yukin gergek calisma durumuna gore ayarlayin.

Joglama yoluyla cihazi devreye alin ve motor dénus ydnunin dogru olup olmadigini kontrol edin. Degilse, motorun herhangi iki faz
kablosunu degistirerek donts yoninu degistirin.

Tum kontrol parametrelerini ayarlayin ve ardindan gercgek calistirmayi gerceklestirin.

Bo6liim - 3: Uriine Genel Bakis

3.1 - Bu b6lim neleri icermektedir?

Bu bolumde, hizli kurulum ve devreye alma gergeklestirmek icin izlemeniz gereken temel kurulum ve devreye alma kurallar

tanitilmaktadir.

3.2 - Temel ilkeleri

VFD, asenkron AC endUksiyon motorlarini ve kalici manyetik senkron motorlari kontrol etmek igin kullanilir. Asagidaki sekil VFD 'nin ana

devre semasini gostermektedir. Dogrultucu 3 Faz AC gerilimi DC gerilime donustardr, ara devredeki kapasitorler DC gerilimi dengeler ve
ardindan invertdr DC gerilimi bir AC motor tarafindan kullanilabilecek AC gerilime dénUstUrur.

(€]
I A IR
R U
S v Sekil 3-1
T W Ana Devre Semasi
£14 = [ A x
PE PE
< ) -
Optional DC ()
reactor
= [ x4z
R v Sekil 3-2
S v Ana devre Semasi
T W Dahili DC Reaktdr ile
£ x4 = ] ARk
PE Y PE
- L ) L
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3.3 = Uruin Ozellikleri

FONKSIYONLAR OZELLIKLER
Giris Gerilimi 3 Faz 380 -480 Vac
Voltaj Toleransi -15% ile +10% arasi
Giris Frekansi 50 Hz. veya 60 Hz. izin verilen aralik 47 - 63 Hz.
Kontrol Modu Gelismis Skaler Kontrol, Agik Cevrim Vektor Kontrol
6 Motor Tipi IM, PM, SM, SYNRM
b Hiz Orani Asenkron motorlarda: 1:200, PM ve Senkron motorlarda: 1:20 'dir. (Vektor kontrol)
g Hiz Kontrol Dogrulugu +0.2% (Vektor kontrol)
N [Hiz Dalgalanmasi + 0.3% (Vektor kontrol)
Tork Reaksiyonu <20ms (Vektor kontrol)
Tork Kontrol Dogrulugu +10% (Vektor kontrol)
Tetikleme Frekansi 1-15kHz (Standart 4 kHz)
Yuklenme Kapasitesi Her 5 dakikada 1 dakika icin nominal akimin %110 'u.
Frekans Ayar Metodu Analog, Dijital, Pulse giris, Coklu Sabit hizlar, Dahili PLC, PID Kontrol, Haberlesme
Calisma Frekansi 0-400 Hz.
© Rampa Suresi 0 -3600 sn.
% Voltaj Regtlasyonu Sebeke dalgalanmalarina karsilik ¢ikis voltajini otomatik dtzenler.
— | Hata Korumalan Yuksek Akim & Voltaj, Dustk Voltaj, Cikis Kisa Devre, Asiri YUk, Sicaklik, Faz Kaybi vs.
80 i Yangin Modu, Coklu Pompa, PID, Uyku Modu, ByPass, Pompa Temizleme, Kayis Koptu / Kuru
Ozel Fonksiyonlar Calisma, Rejenerasyon, DC Link Paylasimi, Otomatik__Ba§latma, Doénen YUkU Yakalama, Motor
Isitma, Donma Engelleme, Boru Dolum / Kog Darbe Onleme
Doénen Yuku Yakalama Donen motorlar icin darbesiz sorunsuz baslatma uygulamak icin kullanilir.
Analog Giris 2 adet Analog Giris. 1 adet O (2)~10V 7/ 0 (4)~20mA ve 1 adet -10 ~ +10V
Analog Cikis 2 adet Analog Cikis: O (2)~10V/0 (4)~20mA
Lojik Giris-Cikislar PNP veya NPN segcilebilir. 24 Vdc. Empedans 3.3k
N | Dijital Giris 5 adet Dijital Giris. Max. 1kHz
:i Dijital Giris 1 adet Hizli Dijital Giris. Max. 50kHz
(E Dijital Cikis 1 adet Dijital Cikis (Role gikis ile ayni fonksiyonlar)
<C |Role Cikist 2 adet programlanabilir Réle ¢ikisi (NO ve NC kontakl) (3A/AC250V, 1A/DC30V)
Operator Paneli Standart LED panel, opsiyonel tasinabilir (RJ45 - Cat6 kablo ile) LCD panel
Haberlesme Standart Modbus RTU (RS485), Opsiyonel Profibus, ProfiNet, CANopen vs.
Genisleme Yuvalari iki adet genisleme yuvasi. Genisleme I/0 kartlari, Haberlesme opsiyonlari vs.
Montaj Tipi Duvar montaj (1.5-250kW), Zemin montaj (1.5-132kW), Flans Montaj (220-500kW)
EMC Filtre EN/IEC 61800-3 standartlarina gore dahili C3 sinifi, opsiyonel C2 sinifi
Harmonik Filtre IEC 61000-3-12 standardina gére dahili DC sok bobini
Calisma Sicakligi -10°C ~ +50°C; 40°C Uzeri derating
| IPKoruma Sinifi 200 kW altindaki gugler igin IP20, 200 kW ve Gzeri IPOO.
)g%) Vernikli Koruma 2nci derece
== | Gug Faktort (cos ¢) >0.98
= Yukseklik <=1000m. i¢cin nominal akimin %100't. L000-3000m. arasi her 100 metre icin %1 derating
Bagil nem 5-9%95 (IEC 721-3-3; Sinif 3K3 (yogusmasiz) (gcalisma sirasinda)
Galvanik izolasyon Standart (PELV)
Verimlilik 0,98
Sogutma Tipi 1.5kW: Dogal sogutma, 2.2kW Uzeri Fanli sogutma. Bagimsiz sogutma kanali
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3.4 - Urtin Tanimlama Etiketi

Asagida standart bir Grin Tanimlama Etiketi 6rnegi gosterilmektedir. Etiket, gergek sertifikasyon sonucuna bagli olarak "CE", "TUV" ve
"IP20" gibi isaretlere sahiptir.

Honeywell

Reference : WOTT0-1TA-4

Power  TERW

Input 3p . 380-480Vac , 47-63 Hz
QOutput » 3p.0-Vin , 0400 Hz, LTA

Serial
Numbesr

1PZ20

Sekil 3-3: Urun Tanimlama Etiketi

3.5 - Model Tanimlama Referansi

Bir model tanimlama referansi, Grin bilgilerini icerir. Model tanimlama kodunu VFD Uzerindeki etikette bulabilirsiniz.

WD770 - 860A - L - X

(a) (b) (o) (d)

Sekil 3-4: Model Tanimlama Referansi

Kod Tanim Aciklama

(a) Model WD770: Fan, Pompa, Kompresor icin WellDrive Grin modelini tanimlar.

(b) Akim Nominal Akim Degeri. Ek olarak %110 (5 dk/1dk) Yiklenebilirlik mevcuttur.

(c) Gerilim Giris Gerilim seviyesini tanimlar. 4 = 380-480 Vac (Nominal 380 Vac)

(d) Opsiyon Eger varsa donanim olarak opsiyonu tanimlar. (6rnegin, LX = Dahili ¢ikis filtresi)
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3.6 — Uriin Elektriksel Degerleri

Tablo 3-1: 3 Faz 380-480 Vac modeller igin dederler asagidaki gibidir.

Uriin Referansi VFED Giicu Girig Akimi Cikis Akimi
WD770-3A7-4 0.75 kW 5A 37A
WD770-3A7-4 1.5 kW 5A 3.7A
WD770-5A0-4 2.2 kW 6A 5A
WD770-9A5-4 3 kW 15A 95A
WD770-9A5-4 4 kW 15A 95A
WD770-13A-4 5.5 kW 20A 13A
WDT770-17A-4 7.5 kW 27 A 17 A
WD770-25A-4 11 kw 35A 25A
WD770-32A-4 15 kW 44 A 32A
WD770-38A-4 18.5 kW 46 A 38A
WD770-45A-4 22 kW 54 A 45 A
WD770-60A-4 30 kW 56 A 60 A
WD770-75A-4 37 kW 69 A 75A
WD770-92A-4 45 kW 101 A 92 A
WD770-115A-4 55 kW 117 A 115A
WD770-150A-4 75 kW 149 A 150A
WD770-180A-4 90 kW 171 A 180 A
WD770-215A-4 110 kW 205 A 215A
WD770-250A-4 132 kW 235A 250 A
WD770-305A-4 160 kW 296 A 305 A
WD770-330A-4 185 kw 320A 330A
WD770-380A-4 200 kW 368 A 380 A
WD770-425A-4 220 kW 411 A 425 A
WD770-460A-4 250 kW 444 A 460 A
WD770-530A-4 280 kW 485 A 530A
WD770-600A-4 315 kw 550 A 600 A
WD770-650A-4 355 kW 600 A 650 A
WD770-720A-4 400 kW 660 A 720 A
WD770-820A-4 450 kW 745 A 820 A
WD770-860A-4 500 kW 800 A 860 A
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3.7 - Urlin Yapisi

VFD yapisi asagidaki sekilde gosterilmistir (6rnek olarak 380 Vac, 45kW modeli alinmistir).

’
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Sekil 3-5: Urlin Yapi Semas|

No [Tanim Aciklama

1 Ust Kapak Dahili komponentleri korur.

2 Operator Paneli Ayrintilar igin Bolum 5-4 ‘e (VFD ‘nin panelile galistirilmasi) bakiniz.

3 Alt Kapak Dahili komponentleri korur.

4 Genisleme Modulu Opsiyonel olarak kullanilir. Ayrintilar igin Ek-A ‘ya (Genisleme moduld) bakiniz.
5 Kontrol Kart Bélmesi Kontrol kartinin takildigi yer. Kartin korunmasini saglar.

6 Sogutma Fani Ayrintilar icin Bolum 8 ‘e bakiniz.

7 Operator Paneli AraytzU Operator panelinin baglanti noktasidir.

8 Urtin Tanimlama Etiketi Ayrintilar icin Bolum 3 ‘e bakiniz.

9 Kontrol Devre Terminalleri | Ayrintilar igin Bolam 4 ‘e (Kurulum Yonergeleri)bakiniz.

10 Isi emisyon deligi kapak is“tege bagh Isi emis_yon deligi kapak plakasidir. Kapak plakasi koruma seviyesini

plakasi yUkseltebilir, ancak i¢ sicakligi da artiracagindan, azaltilmis kullanim gereklidir.

11 |Ana Devre Terminali Ayrintilar igin Bolum 4 ‘e bakiniz.

12 | Gug Gostergesi Gug Kaynagi gostergesi.

13 | Urun Etiketi Ayrintilar icin Bolum 3-5 ‘e bakiniz.
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B6lim - 4: Kurulum Ydénergeleri

4.1 - Bu boliim neleri icermektedir?

Bu bélimde VFD 'nin mekanik kurulumu ve elektrik kurulumu agiklanmaktadir.

Simge Tanim

e Bubolumde belirtilen islemlerin yalnizca egitimli ve kalifiye profesyonellerin gerceklestirmesine izin verilir.
Latfen islemleri Bolum — 1: Glvenlik dnlemlerinde sunulan talimatlara gore gergeklestirin. Bu glvenlik
onlemlerinin dikkate alinmamasi fiziksel yaralanma veya 6lUme ya da cihazin hasar gérmesine neden olabilir.

e Kurulumdan énce VFD glcUnun kesildiginden emin olun. VFD agiksa, glicinU kesin ve en az Uzerinde belirtilen
sUre kadar bekleyin ve POWER gostergesinin kapali oldugundan emin olun. VFD, DC bara voltajinin 36V'un
altinda oldugunu kontrol etmek ve saglamak icin bir multimetre kullanmaniz dnerilir.

e VFD kurulumu yUrUrlukteki yerel yasa ve yonetmeliklere gore tasarlanmali ve yapilmalidir. Yetkili satis firmalari
tarafindan yapilmamis olan, yerel yasalari veya yonetmelikleri ihlal eden herhangi bir VFD kurulumu igin
herhangi bir sorumluluk kabul edilmez. Uzman yetkili servis personeli tarafindan verilen tavsiyelere uyulmazsa,
VFD garantinin kapsamadigi sorunlarla karsilasabilir.

4.2 — Mekanik Kurulum
4.2.1 — Kurulum Ortami

VFD 'nin uzun vadede en iyi performansla galismasiigin kurulum ortami gok dnemlidir. VFD 'yi asagidaki gereksinimleri karsilayan bir
ortama kurun.

Cevre Tanim
Alan Kapali Alan olmalidir.
e -10-+50°C.
e Ortam sicakligi 40°C'yi astiginda, her 1°C'lik artis icin %1 glg distmu yapin.
Ortam . Guvenilirligi artirmak igin, VED 'yi sicakligin hizla degistigi yerlerde kullanmayin.
Sicaklia . VED, kontrol kabini gibi kapali bir alanda kullanildiginda, sogutma igin bir sogutma fani veya klima kullanin
9 ve i¢ sicakligin gereken sicakligi asmasini dnleyin.
. Sicaklik cok dustk oldugunda, uzun stre bosta kalan VFD 'yi kullanmak istiyorsaniz, VFD igindeki donmayi
ortadan kaldirmak i¢in kullanmadan 6nce harici bir i1sitma cihazi takin. Aksi takdirde VFD hasar gorebilir.
Bagil . Bagil Nem (RH) %90 ‘dan az olmalidir.
Nem . Yogusmaya izin verilmez.
(RH) . Maksimum RH, asindirici gazlarin bulundugu ortamlarda %60'l gegemez.

Depolama Depolama ortam sicakligi -30 ~ +60°C arasinda olmalidir.

VFD 'yi bir yere monte edin:
. Elektromanyetik radyasyon kaynaklarindan uzakta
e Yag buhari, asindirici gazlar ve yanici gazlardan uzakta
. Metal tozu, toz, yag ve su gibi yabanci cisimlerin VFD 'nin igine disme ihtimali olmadan
(VFD 'yi ahsap gibi yanici cisimlerin Gzerine monte etmeyin)
Radyoaktif maddeler ve yanici nesneler olmadan
Tehlikeli gazlar veya sivilar olmadan
Dusuk tuzigerigiile
Dogrudan gUnes isigiolmadan

Galisma
Ortami

. 1000 metreden daha algak olmalidir.
YUkseklik e Yukseklik deniz seviyesinden 1000 metreyi astiginda her L00 metrelik artis igin %1 gl dusimu yapin.
. Kurulum sahasinin ytksekligi 3000 metreyi astiginda yerel yekili satis ve servis ofisine danisin.

Titresim Max. ACC: 5.8 m/s2 (0.6 g)

Yoén Dogru birisi dagiimi performansi saglamak icin VFD kurulum yéntnun dikey olmasi gerekir.

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu www.HoneywellVFD.comtr | 17/201


http://www.honeywellvfd.com.tr/

4.2.2 — Kurulum Yéni
VFD duvara veya bir kabine dikey olarak monte edilmelidir. Kurulum konumunu asagidaki gerekliliklere gére kontrol edin. Anahat

boyutlari hakkinda ayrintilar igin Ek-C Boyut gizimlerine bakin.

Dikey Kurulum Yatay Kurulum Yanal Kurulum
(DOGRU) (YANLIS) (YANLIS)

Sekil 4-1: VFD Kurulum Yonu

4.2.3 — Montaj Yontemi
VFD montaj yontemi boyuta bagli olarak degisir. Montaj ydntemleri arasinda duvar montaji, flans montaji (200 kW ve daha dustk
modeller igin gegerlidir) ve zemin montaji (220-500 kW) modeller igin gegerlidir) bulunur.

Duvar Montaj Flans Montaj

!

Sekil 4-2: Montaj yontemi

Montaj prosedlrl asagidaki gibidir:

1) Montaj deligi konumlarini isaretleyin. Montaj deligi konumlari hakkinda ayrintilar icin Ek D Boyut semalarina bakin.
2) Vidalariveya civatalarn belirlenen konumlara monte edin.
3) VFED 'yiduvarayaslayin.

4) Vidalari sikin.

Not: Flans montaji igin flans montaj plakasi kullanilmalidir.
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4.2.5 - VFD Kurulumu

On Goranum Yan Gorinum

ﬁ Hotair C

] 4

L Cold air c

Sekil 4-4: VFD Kurulum

Notlar:

1)  Farkliboyutlarda VFD 'ler kurdugunuzda, ileride bakim kolayligi saglamak icin kurulumdan énce her bir VFD 'nin tst kismini hizalayin.
2) B, Dve Cacikliklariigin her biri en az 100 mm olmalidir.

4.2.6 — Dikey Kurulum

Not:
Dikey kurulum sirasinda hava bélmesini takmaniz
gerekir, aksi takdirde VFD karsilikli parazite maruz kalir
ve IsI yayma etkisi bozulur.

Hur baffie

Hur baffic

Sekil 4-5: Dikey Kurulum
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4.2.7 - Egimli Kurulum

Not:

Egimli kurulum sirasinda, karsilikli etkilesimi 6nlemek
icin hava giris kanali ile hava ¢ikis kanalinin birbirinden
ayrildigindan emin olunmalidir.

Sekil 4-6: Egimli Kurulum

4.2.8 - Kabin Kurulumu
4.2.8.1 - Is1 Dagilimi Agiklamasi

WD770 220-500kW modelleri kabinlere monte edilebilir. Kabin montaj yéntemiigin isi dagilimi géz 6ntinde bulundurulmalidir.

cooneon oI
outlet cover ”" Heat dissipation
i
_ % % % xim ] airflow
Air R I Seall
baffle D ealing sponge
I TEIE ‘ Sealing sponge
= Breaker = ﬂE Power unit
o™~ .
i C"T'I.JmEti!: ool oo b — — Cabinet frontdoor
Input wiring o oo
copper bar =iy
Input AC reactor N E 2 — Front-door
= " air inlet
T e
JU IF ﬁl_-
% I
Sekil 4-7: VFD ‘nin kabine montaj semasi Sekil 4-8: Hava Bolmesi
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Notlar:

1) Sekil 4-7'de g6sterildigi gibi, VFD gikisindaki sicak havanin kabin icinde dolasmasini énlemek igin VFD 'nin hava kanali kabin iginde izole
edilmelidir ve izolasyon igin hava bélmesi tasarimi sicak havanin kabinin Ust kismindaki sogutma deliklerinden tahliye edilmesini saglar.

2) Hava kanali kisa devresini 6nleyen 6n kapi panelindeki hava bolmesine karsilik gelen konumda 40x40 sizdirmazlik stngeri
kullanilmalidir.

4.2.8.2 - Dikkat Edilmesi Gereken Noktalar

Kabinin dokuz katli profil kabini (PS kabini) kullanmasi tavsiye edilir. VFD 'yi monte etmeden énce, kabine iki alt destek kirisi, bir montaj
braketi ve bir montaj rayi takin ve montaj kirisini VFD sabitlemesi igin tasarlayin ve montaj kirisi Gzerinde sabitleme delikleri ayirin (6zel
konum ve boyut igin bkz. C.4.3 Zemin montaj boyutlari). VFD tarafindan gikan bakir barayi baglamak igin kabin ici alani ayirin.

VED, ray ve VFD 'nin altindaki dort tekerlek araciligiyla kabinin igine ve disina itilebilir. VFD 'nin yalnizca tekerlekler ray ile hizalandiktan
sonra kabinin igine veya disina itilebilecegini unutmayin. GUvenligi saglamak icin, VFD' yi kabinin igcine veya disina itmek Gzere iki kisi
ayarlayin.

22

o2 | ]

Sekil 4-9: Montaj alani gereksinimleri

Notlar:

1) Sekil 4-9 montaj alanini géstermektedir. Sadece VFD igin yeterli isi yayma alani ayirmaniz degil, ayni zamanda kabindeki diger cihazlarin
Isi yayma durumunu da g6z 6ntnde bulundurmaniz gerekir.

2) Kabin hava girisi gergek etkin alani (delik alanini gosterin): WD770-425-4 ve WD770-460-4 igin hava giris alani 42.210mm? ve hava ¢ikis
alani 67.875mm?; WD770-530A-4, WD770-600A-4, WD770-650A-4, WD770-720A-4, WD770-820A-4, ve WD770-860A-4 igin hava
giris alan1 63.315mm2 ve hava ¢ikis alani 101.305mm?2.

3) Ana devre gug hatti bakir terminallerinin kollu kesicilerle galistirilmasi gerekir.

4) VFD, ancak tekerlekler ray ile hizalandiktan sonra kabinin igine veya disina itilebilir. GUvenligi saglamak igin, VFD 'yi kabinin igine veya
disina itmek Gzere iki kisi ayarlayin. Sekil 4-15 ve Sekil 4-16'ya bakin.

5) Kabinici montajicin kabin yerlesim semasi Sekil 4-7'ye bakin. Kabin gergevesi 2200*800*600'dur (birim: mm, H200 kabin havalandirma
Gst kapagi dahil). Kabin i¢i montaji sabitlemek igin H100 kabin tabanini monte etmeniz gerekir. Hava bdélmesi, VFD gikisindaki sicak
havanin kabin iginde dolasmasini dnlemek igin kabinin Gst kismina monte edilmelidir. Hava kanali kisa devresini dnlemek igin 6n kapi
panelinde hava bélmesine karsilik gelen konumda 40x40 sizdirmazlik stngeri kullanilmalidir. Ayrica kabin kapisinin alt kisminda hava
giris menfezleri yapilmalidir.

6) Kabindeki alt montaj braketi standart bir parcadir ve VFD ile birlikte teslim edilir. Alt destek kirisi ve montaj rayi istege bagli parcalardir.
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4.2.8.3 - Kabin igi Montaj Proseddirii

1) VFD sabitlemesiigin gapraz kirisi dokuz katli profil kabine monte edin. (Bkz. Sekil 4- 11)
2) Alt destek kirislerini ve montaj braketini kabine sabitleyin. (Bkz. Sekil 4-13)
3) Montaj rayini (istege bagli parga) monte edin ve kabine monte edin.
4) VFD tekerleklerini montaj rayi ile hizalamak ve VFD 'yi kabine itmek icin iki kisi ayarlayin. (Sekil 4-15 ve Sekil 4-16'ya bakin. itme sirasinda
VFD 'nin yana devrilmesini dnlemek igin montaj i¢in yardimci halat kullanin.
5) Montajicin yardimci halati ¢ikarin ve VFD 'yi montaj kirisine sabitlemek icin VFD 'nin arkasindaki, Gstindeki ve altindaki sabitleme
deliklerine vidalari takin. (Bkz. Sekil 4-18)
6) Montajin guvenli oldugundan emin oldugunuzda montaj rayini ¢ikarin.
7) Montaj kirisini sabitleyin ve sabitleme deliklerini ayirin.
a. Dokuz katli profil kabin (PS kabini) tavsiye edilir. Sekil 4-11 dokuz katli profil kesitinin bUyUtalmus gérinimunt gosterir.
b. WD770 serisi 280-500 kW VFD 'yi 600 mm derinlige sahip dokuz kat profilli bir kabine monte ederken, kolon alanindan yararlanmak
icin montaj kirisini ice dogru bukmeniz gerekir (Sekil 4-12); bu, 800 mm veya daha fazla derinlige sahip standart bir kabine montaj
icin gerekli degildir.

Mounting crossbeam Nine-fold profile

800mm
Mounting crossbeam
Tt g . |
Vi 600mm
L]
Nine-fold profile cabinet
s, H
Front door

Sekil 4-11: WD770 serisi 280-500 kW VED' nin bir kabine montajinin Gstten gértnimu

Mounting hole

Mounting crossbeam

Nine-fold profile
frame of cabinet

Power unit

Sekil 4-12: WDT770 serisi 280-500 kW VFD' nin bir kabine montajinin Gg boyutlu gérindmu
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8) Alt destek kirislerini ve montaj braketini sabitleyin. (Bkz. Sekil 4-13)
a. ki alt destek kirigini dokuz katin tabanina sabitlemek igin sekiz adet M8 kafes somun kullanin profil dolap gergevesi. (Destek kirigleri
kullanici tarafindan tasarlanmistir, T22.5mm, sikica monte edilmistir).
b. Montaj plakasini asagidaki sekilde gosterildigi gibi alti adet M5 kendinden kilavuzlu vida ile dokuz katli profil kabin gergevesi
tabanina sabitleyin. Montaj braketi boyutlari hakkinda ayrintilar igin Sekil C-15 ve Tablo C-8'e bakin.

c. Dokuz katli profil dolap degil de baska tur bir dolap kullaniyorsaniz, montaj braketi icin sabitleme deliklerinin yerine delinmesi ve
monte edilmesi gerekir.

¥—Two botrom support crossbeams
% support the entire machine. The
support crossbeam material thickness

must be at least 2.5mm

Nine-fold profile cabiner

M5 self-tapping screws ™ Bortom mounting bracket

Opes

Sekil 4-13: Alt braket montaj semasi

9) Montaj rayini monte edin (istege bagli parga)
Sekil 4-14'te gosterildigi gibi, montaj rayini monte edin, iki 6n kancayi dokuz katli profil gentigiyle hizalayin ve yerlerine oturtun.

Cabinet

Mounting rail
‘w..\_

\\/;;Tf Mounting bracket

Sekil 4-14: Montaj rayl semasi
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10) VFD ‘yi kabininigine itin.

T4

— W
ey —
Sl

_Mounting rail

Sekil 4-15: Sekil 4-16: Sekil 4-17:
VFD tekerleklerinin montaj rayi ile VFD 'nin kabine yavasga itilmesi Kabin iginde bulunan VFD
hizalanmasi

Not:

VFD bariyer merkezi gok yUksek oldugundan, VED 'nin igeri itme veya disari itme sirasinda devrilmesini dnlemek igin montaj igin yardimci
halat kullanin. Asagidaki sekle bakin.

11) Montaj rayini ¢ikartin

Sekil 4-18: VFD 'nin arkasindaki dort sabitleme deligi araciligiyla VFD 'nin kabin kirisine sabitlenmesi
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12) Asagidakilere dikkat edin:
a. Onceki proseduiri ters sirayla takip ederek VFD ‘yi kabinden gikarin.
b. VFED 'yi sabitlerken, VFD' nin dért montaj deliginin montaj kirisine gtvenli bir sekilde baglandigindan emin olun.
c. Kaldirma ve tasima igin VFD 'nin Gstindeki kaldirma halkasini kullanin. Pozitif ve negatif bara terminallerine asla kuvvet

uygulamayin.

d. VFD ‘yidikey olarak yerlestirmeniz gerekiyorsa, VFD kenarlarina kuvvet uygulamaktan veya VFED 'yi egimli bir ylzeye yerlestirmekten
kacinin. Egik ag1 5°'den fazlaysa, VFD bUyUk bir boyuta ve agirliga (yaklasik 200 kg) sahip oldugundan VFD devrilebilir.

4.3 — Ana Devresinin Standart Kablolanmasi

4.3.1 - Ana Devre Kablo Diyagramlari

VED 'nin uzun vadede en iyi performansla ¢alismasi igin kurulum ortami gok dnemlidir. VFD 'yi asagidaki gereksinimleri karsilayan bir

ortama kurun.

Cc—O
(DG
§ L — R
2% . Gikig
® QY Girig s 3 Faz, 380 Vac Reaktiri
5~ Reaktdri VED
uf‘_i (=]
™ = T

Sigorta

Sekil 4-19: 3 Faz, 380 Vac VFD igin ana devre baglanti semasi

Not: Sigorta, giris reaktord, giris filtresi, ¢cikis reaktori ve cikis filtresi istege bagli parcalardir. Ayrintilar igin, "Ek-D istege bagli cevresel
aksesuarlar” bolumune bakin.

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu www.HoneywellVFD.comtr | 25/201


http://www.honeywellvfd.com.tr/

4.3.2 — Ana Devre Terminal Diyagrami

&l |l [l [ [e] (4]
O] [@] [m]

I LR L L i

DR EEEE

K Sekil 4-20:
i 1.5 3 Faz, 380 Vac, 1.5-7.5kWigin ana
Z:; ] = oo devre terminal semasi (birim: mm)
o
85|
100_|
e 575 |
Sekil 4-21:

3 Faz,380Vac, 11 - 15 kW igin ana
devre terminal semasi (birim: mm)

Sekil 4-22:
3 Faz, 380 Vac, 18.5-22 kW igin ana
devre terminal semasi (birim: mm)

136

g [#] [v]
@ ~@ ~@ @ @ = ge;;lzf;ég'\/ac, 30-37 kWigin ana
devre terminal semasi (birim: mm)

Sekil 4-24:
3 Faz, 380 Vac, 45 kW igin ana devre
terminal semasi (birim: mm)

176

Sekil 4-25:
3 Faz, 380 Vac, 55 - 90 kW igin ana
devre terminal semasi (birim: mm)

| 254 |22 ]

203z
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Sekil 4-26:
3 Faz,380Vac, 110 - 132 kWigin ana
devre terminal semasi (birim: mm)

Sekil 4-27:
3 Faz, 380 Vac, 160 - 200 kW igin ana devre terminal semasi (birim: mm)

B

—+ ::Tﬁj ,%:ﬁ%i‘;— =
o =k =l 0
o = 070 | D'AD---“ - é
Jpdoe o :
b 3 3 b
b €
114 116 122

Sekil 4-28:
3 Faz, 380 Vac, 220 - 250 kW igin ana devre terminal semasi (birim: mm)

I | j 1€

Sekil 4-29: 3 Faz, 380 Vac, 220 — 250 kW (Cikis Reaktorld) igin ana devre terminal semasi (birim: mm)
Dahili gikis reaktorlt modelleriyle uyumlu RST terminal blogu (takmak igin terminal blogunu 180 derece gevirin.)
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Sekil 4-30:

3 Faz, 380 Vac, 280 - 355 kW igin ana devre terminal semasi (birim: mm)

998
st | ]
.
Gpid L]
| Fane
54— {090
S—eTo
o o
et ::
E Ill]:li/ 4
i
- -
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1245

Sekil 4-31:
3 Faz, 380 Vac, 280 — 355 kW (Cikis Reaktorld) igin ana devre terminal semasi (birim: mm)
Dahili gikis reaktdrlt modelleriyle uyumlu RST terminal blogu (takmak igin terminal blogunu 180 derece gevirin.)
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Sekil 4-32:
3 Faz, 380 Vac, 400 — 500 kW igin ana devre terminal semasi (birim: mm)

185 BE . .24

B |
|3 — /
el 3 :
g ! e |
1 =0
.—l—r 0 L.

1123 | L1165 430 130

095

.
|
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Sekil 4-33:
3 Faz, 380 Vac, 400 — 500 kW (Cikis Reaktorld) igin ana devre terminal semasi (birim: mm)
Dahili ¢ikis reaktorlt modelleriyle uyumlu RST terminal blogu (takmak igin terminal blogunu 180 derece gevirin.)

R,S T 3 Faz AC giris terminalleri, Sebeke baglantisi

U, v,W 3 Faz AC Motor baglantilari

), (=) (+) veya (=) DC bara baglantisina veya harici bir gtic kaynagina baglanabilir.

PE Guvenli koruma igin topraklama terminali; her makine iki PE tasimalidir. Terminaller ve uygun topraklama
gereklidir

Notlar:

1) Asimetrik motor kablolarinin kullanilmasi dnerilmez. Motor kablosunda iletken blendajli katmanin yani sira simetrik bir topraklama
iletkeni varsa, topraklama iletkenini VFD ucunda ve motor ucunda topraklayin.

2) Motor kablosunu, giris gli¢ kablosunu ve kontrol kablosunu ayri ayri yénlendirin.

3) (+)veya (=) DC bara baglantisi. Harici bir gtic kaynagina baglanabilir.
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4.3.3 — Ana Devre Terminalleri igin kablolama prosediiri

1)

2)

3)

Giris gug kablosunun topraklama hattini VFD 'nin topraklama terminaline (PE) baglayin ve 3PH giris kablosunu R, S ve T terminallerine

baglayin ve sikin.

Motor kablosunun topraklama kablosunu VED' nin PE terminaline baglayin, motor 3PH kablosunu U, V ve W terminallerine baglayin ve

sikin.

izin veriliyorsa, VFD disindaki tim kablolari mekanik olarak sabitleyin.

NG

£,

(Vida sabitlenmis)

Y
(Vida sabitlenmemis)

4.4 — Kontrol Devresinin Standart Kablolanmasi

4.4.1 - Temel Kontroliin Baglanti Semasi Devresi

T G W e W
3p.
400
Vac

A s

A
Sigorta

Start —
Yon

Reset __

Sekil 4-34: Vida montaj semasi

1.

!

Girig

o

Filtresi L} S

\_[.' '

-10V (Harici Kaynak)

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu

DC Bara
(+*) Baglantisi (=)
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s2 5l Vv T oot |
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s3 = 6 aor b lE™
E = Analog Cikis
sS4 &p[ | v 1 GND 0-10V / 0-20mA
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S ]
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-

Sekil 4-35: Kontrol devresi baglanti semasi
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Not:

Kontrol panosundaki tim terminaller kablolandiginda kablo gegis panosu cikis alani yetersizse, kablo ¢ikisi igin alt kapaktaki knock-out
deligini kesin. Kablo ¢ikisiigin degil de baska bir amag icin delik agildiginda tehlikeli bir durum ortaya ¢ikarsa, herhangi bir sorumluluk kabul
edilmez.

isim Aciklama

+10V Dahili +10.5 Volt gtic kaynagi

All Giris araligi: AlL igin, O(2)-10V veya 0(4)-20mA, Al2 icin, -10V-+10V

Giris empedansi: Gerilim igin 20ka; Akim icin 250Q. Gerilim / Akim segenegi J11 jumper araciligiyla ayarlanir.
Gozunarluk: 10V 50HZ'e karsilik geldiginde 5mV

Hata: 25°C'de giris 5V/10mA Uzerinde oldugunda +%0,5

Al2

GND +10,5V referans topraklamasi

AQO GCikis araligr: 0(2)-10V veya O(4)-20mA
AOO ve AO1 gikistigin Gerilim / Akim segenegdi J7 ve J6 jumperlari araciligiyla ayarlanir.
AO1 Hata: Cikis 25°C'de 5V oldugunda +%0,5

RO1A

ROIB RO1 ¢ikisi; RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: ortak Kontak
Kapasitesi: 3A/AC250V, 1A/DC30V

RO1C

RO2A

RO2B RO2 ¢ikisi; RO2A: NO; RO2B: NC; RO2C: ortak Kontak
Kapasitesi: 3A/AC250V, 1A/DC30V

RO2C

COM +24V referans topraklamasi

Anahtar kapasitesi: 50mA/30V, Cikis frekans araligi: O-1kHz

YL Y1 ve S4 ¢ikis terminalini paylasir. Se¢im J10 jumper araciliiyla yapilir.

485+ RS485 haberlesme portu, RS485 diferansiyel sinyal portu ve standart RS485
iletisim portu korumali bUkUmla giftler kullanmalidir; RS485 iletisimiigin 120o0hm terminal eslestirme direnci
485- J8 jumper araciligiyla baglanir.

PE Topraklama terminali

PwW Dijital harici gtg giris terminali. Gerilim araligi: 12-30V

24V VFD tarafindan saglanan kullanici gti¢ kaynagi, 24V (-10%-+15%). Maksimum ¢ikis akimi: 200mA

S1 Dijital Giris 1

— Gerilim araligi: 12-30V, Dahili empedans: 3.3k, PNP ve NPN baglanabilir.
S2 Dijital Girig 2 Maksimum giris frekansi: 1kHz

33 Dijital Giris 3 Tam dijital girisler parametrelerle ayarlanabilen ¢oklu fonksiyonlara sahiptir.
S4 ve Y1 gikis terminalini paylasir. Segim J10 jumper ile ayarlanir.

S4 Dijital Giris 4

Dijital giris islevlerine ek olarak, ytksek frekansli bir darbe giris kanali olarak da islev
gorebilir.

Maksimum giris frekansi: 50kHz.

Gorev orani: %30-%70

HDI Dijital Giris 5
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4.4.2 - Girig / Cikis Sinyal Baglantisi Diyagrami

U tipindeki kisa baglanti konnektort ile NPN/PNP modunu ve Dahili/Harici besleme segenegini belirleyebilirsiniz. VFD standart olarak

dahili gugte NPN modu olarak ayarlanmistir.

51 52 53 S4/Y1L HDLA AO1 AIl AIZ +10V Sekil 4-36:

pEliEERERElEEE s U tipi kisa konektorin standart konumu
24V pW COM COM AQD GND 485+ 483- PE

AEFEEEEERE

U tipi Jumper

NPN Baglantiigin:

[ |
) Q S1 E—=7 o X g3 — I~
Vas ol as #1]
1 — | |
| |
4 52 — — 1 p 2 N
| I*’} | **‘t
I ; - I B
cOoM COoM
-CoM i ~.COM =
AL ot [+ 24V +2av Yo 124V
—Gf I—O—@
[ + 24V + 24V
e
Dahili Gug Kullanilmasi Harici Gug Kullanilmasi
(U tipi jumper PW ile 24V terminalleri arasina baglanir.) (U tipi jJumper kaldinlr.)

Sekil 4-38: NPN Baglanti Modu

PNP Baglanti igin:

vETEC b
YRS Bd VB

COM COoM
COM COoM
T 28y 6.Cou [+ 24V
Hi—o—o- W
\O + 24V ot
Dahili Gug Kullanilmasi Harici Gug Kullanilmasi
(U tipi jumper PW ile COM terminalleri arasina baglanir.) (U tipi jJumper kaldirilir.)

Sekil 4-39: PNP Baglanti Modu
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4.5 - Harici Opsiyonel Operatér Paneli kablo baglantisi

VFD tercihe bagli olarak LED operatér panelini (WDM-BOP-1) ve LCD operatér panelini (WDM-LCD-1) desteklemektedir. Operator
panelini strtclye baglarken asagidaki konulara dikkat edin.

0.75 - 22 kW modelleri, Sekil 4-40 ‘ta gosterilen panel araylzi “A” araciligiyla harici operatér paneli baglantisini destekler. Harici
operatdr paneli takilmis olan VFD hem dahili hem de harici operatdr panelini kullanmaya imkan vermektedir.

30kW ve Uzeri modeller standart parca olarak bagimsiz operatdr paneline sahiptir. Bu operator paneli Sekil 4-39 ‘da gosterilen panel
araylzu “B” araciligi ile baglanir. Eger VFD operatér panelini elektrik panosu kapagina veya baska bir noktaya tasimak isterseniz bu paneli
yerinden s6klp panel aray(zUu “A” noktasina baglayarak yapmalisiniz.

Tus takimi arabirimleri A ve B ayni anda baglanamaz. Aksi takdirde tus takimi diizgln galismaz veya goértintilenmez.

]
lgd— Panel Arayiizi " B "

~ e e e R )

- 51 52 53 S4/Y1 HODIA ADT AN AIZ +10V

= = ARl i R i ===
ROMARCME ROIC +24V PW COM COM AD0 GND 485+ 485- PE

HHEH WREEEBEBEHE| [

e

Panel Arayizid " A"

Sekil 4-40: Harici Operator Paneli araylzu

4.6 — Kablolama Koruma
4.6.1 - Kisa Devre Durumunda VFD ve Giris Gli¢ Kablosunun Korunmasi

VFD ve giris gug kablosu, kisa devre durumunda termal asir yuklenmeyi dnleyerek korunabilir. Koruyucu énlemleri asagidaki sekle gore
uygulayin.

VFD

4asl
|
[l e e
Enerji Kablosu | ‘ ‘ ‘
e Motor
— 3
Sigorta

Sekil 4-41: Sigorta yapilandirmasi

Not: Sigortayi kilavuza gore segin. Kisa devre durumunda, sigorta VFD 'ye zarar gelmesini énlemek igin giris gug kablolarini korur; VFD 'de
dahili kisa devre meydana gelirse, komsu ekipmanin hasar gérmesini dnleyebilir.
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4.6.2 — Kisa Devre Durumunda Motor ve Motor Kablosunun Korunmasi

Motor kablosu VFD nominal akimina gore segilirse, VFD kisa devre sirasinda motor kablosunu ve motoru baska koruyucu cihazlar
olmadan koruyabilir.

VED birden fazla motora bagliysa, kisa devre akimini kesmek igin sigorta gerektirebilecek kablo ve motoru
korumak igin ayri bir termal asiri yik anahtari veya kesici kullanin.

4.6.3 — Motorun Termal Agin Yiike Karsi Korunmasi

Motor termal asin yUke karsi korunmalidir. Asirt yUk tespit edildiginde akim kesilmelidir. VFD, motoru korumak igin ¢ikisi bloke edebilen ve
akimi kesebilen (gerekirse) motor termal asir yk koruma fonksiyonu ile donatitmistir.

4.6.4 — ByPass Baglantisi

Bazi kritik senaryolarda, VFD 'de bir ariza meydana geldiginde sistemin dizgln galismasini saglamak igin glic/degisken frekans
dénUstirme devresinin yapilandirilmasi gerekir.

Yumusak baslatma gibi bazi 6zel senaryolarda, gug frekansi galistirma dogrudan baslatmadan sonra gergeklestirilir ve bu da bypass
baglantisi gerektirir.

VED ¢ikis terminallerine (U, V ve W) herhangi bir gti¢ kaynagi baglamayin. Motor kablosuna uygulanan voltaj
VFD 'de kalici hasara neden olabilir.

Sik sik gegis yapilmasi gerekiyorsa, motor terminallerinin giris glig kablolarina ve VFD ¢ikis uglarina ayni anda
baglanmadigindan emin olmak igin mekanik kilitleme veya kontaktér tasiyan anahtari kullanabilirsiniz.
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Bolim - 5: Temel Calistirma Yoénergeleri

5.1 - Bu béliim neleri icermektedir?
Bu bélumde VFD operatdr panelinin nasil kullanilacagi ve VED ortak islevlerinin nasil devreye alinacagi anlatilmaktadir.
5.2 - Operatér Panelleri Giris

WellDrive WD770 serisi 30kW ve Ustl modeller harici olarak baglanabilen LED panel, 22kW ve alti modeller film paneller ile
yapilandirilmistir. Operatdr panelini baslatma ve durdurmayi kontrol etmek, durum verilerini okumak ve VFD 'nin parametrelerini ayarlamak
icin kullanabilirsiniz.

Sekil 5-1: Sekil 5-2:
LED Panel LCD Panel

Notlar:

1) LED panel VFD igin standart bir pargadir. Buna ek olarak, LCD panel opsiyonel olarak kullanilabilir. LCD panel birden fazla dili, parametre
kopyalama islevini ve on sirali yUksek ¢ézUnUrltkla ekrani destekler. LCD'nin kurulum boyutu LED panelile uyumludur. LCD panelin nasil
calistirilacagi hakkinda ayrintilar icin WD 770 serisi yUksek performansli ¢cok islevli VFD 'nin kullanim kilavuzundaki Bolum — 5'e bakin.

2) Operator Paneli harici olarak (yani VFD yerine baska bir konuma) takmaniz gerekiyorsa, tus takimini sabitlemek icin M3 vidalarn
kullanabilir veya paneli takmak igin tus takimi montaj braketini kullanabilirsiniz. Montaj braketi 380V 1,5-90kW modeller igin istege bagli
bir pargadir, ancak 380V 110-500kW modeller igin standart bir pargadir.

5.3 - LED Keypad (WDM-BOP-1) Kullanimi

VFD tus takimi durdurulmus durum parametrelerini, galisma durumu parametrelerini, fonksiyon parametresi dizenleme durumunu ve
ariza alarm durumunu géruntuleyebilir. Ayrica WD770 ‘i bu Keypad ile galistirabilirsiniz.

Panel Gizerindekilerin tanimlamalari:

Sira [Tanim Simge / isim Aciklama

VFD Calisma durumu gostergesi.
e Kapali: VFD durdurulmustur.
e Yanip sonUyor: VFD parametreleri otomatik ayarliyor.
e Acik: VFD galisiyor.

@RUN/TUNE

Durum VFD Calisma yonU gostergesi

1 Gostergesi @FWD/REV . Kapall:Motor|l}er|ﬁgonde"do“nuyor.
e Aclk: Motor geri ydnde dénuUyor.

VFD Kontrol konum goéstergesi
e Kapali: VFD panelden kontrol ediliyor.
e Yanip sontyor: VFD terminaller ile kontrol ediliyor.
e Acik: VFD uzaktan kontrol ediliyor.

(O] Loc/rem
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VFD Ariza durum gostergesi
ETRIP e Kapali: VFD normal durumda.

e Yanip sonuyor: VFD ariza 6ncesi uyari var.
e Acik: VFD ariza var.

i

z e Hz Frekans
RPM o A Akim
Birim e V:Gerilim
Gostergesi
e RPM: Motor hizi cinsi

e Obylzdesel deger

.7

Bes basamakli LED ekran, frekans ayari ve ¢ikis frekansi gibi gesitli izleme verilerini ve alarm kodlarini gosterir.

Ekran Anlami Ekran Anlami Ekran Anlami
0 0 1 1 2 2
3 3 4 4 5 5
6 S 7 7 8 8
Dijital
3 | Ekran 9 9 A A B b
Bolumu C C D d E E
F F H H | |
L L N N N n
@) @) p p R r
S S T t U U
N Vv - -
4 Dijital Pot. Frekans referansi vermek igin kullanilir. Ayrintilar igin PO8.42 'nin agiklamasina bakin.
PRG Programlama Tusu
ESC Seviye-1 mendlerine girmek veya ¢ikmak ya da bir parametreyi silmek i¢in basin.
DATA Onay Tusu
ENT Basamakli modda mendilere girmek veya bir parametrenin ayarini onaylamak igin basin.
Yukari Tusu
Verileri artirmak veya yukari dogru hareket etmek igin basin.
Asagi Tusu
Verileri azaltmak veya asagdi dogru hareket etmek igin basin.
5 | Tuslar =4 Saga Kaydirma Tusu

Ekran parametrelerini saga dogru se¢mek veya parametre ayari sirasinda degistirilecek
rakamlari se¢gmek igin basin.

RUN Baslat Tusu
Kontroligin tus takimini kullanirken VFED 'yi galistirmak igin basin.

o
z
S
-

Durdurma / Sifirlama Tusu

STOP Galismakta olan VFD 'yi durdurmak igin basin. Bu tusun islevi PO7.04 ile sinirlandirilmistir.
RST Hata alarmi durumunda, herhangi bir kontrol modunda, bu tus sifirlama islemiigin
kullanilabilir.

QUICK Cok Fonksiyonlu Tus
JOoG Birgok fonksiyon atanabilecek tus igin fonksiyon PO7.02 tarafindan belirlenir.
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5.3.1 - Durdurulmus Durum Parametreleri Gorilintiileme

VFED durdurulmus durumdayken, panelde durdurulmus durum parametrelerini gértntulenir. Detaylar igin $Sekil 5-4'e bakin. Durdurulmus
durumda iken géruntilenecek parametreleri PO7.07 fonksiyonunu ayarlayarak belirleyebilirsiniz. Ayrintilar igin PO7.07'nin agiklamasina
bakin.

Durdurulmus durumda, ayarlanan frekans, bara gerilimi, PID referans degeri, PID geri besleme degeri, giris terminali durumu, gikis
terminali durumu, tork ayari, PLC ve gok adimli hizin mevcut adimi, All degeri, Al2 degeri, Al3 degeri, yiksek hizli darbe HDI frekansi, darbe
sayma degeri, uzunluk degeri ve st limit frekansi (Hz. agik) dahil olmak Gzere ekran igin segilebilecek 15 parametre vardir. Segilen
parametreleri soldan saga kaydirmak igin SHIFT dugmesine veya sagdan sola kaydirmak igin QUICKAOG (PO7.02=2) digmesine
basabilirsiniz.

5.3.2 - Calisma Durum Parametreleri Gorlintiileme

Galisma durumundaki VFD, RUN/TUNE géstergesi agik olarak calisma durumu parametrelerini goranttler. FWD/REV gostergesinin
acik/kapali durumu gergek calisma yontne gore belirlenir. Bkz. Sekil 5-4.

Galisma durumunda, galisma frekansi, ayar frekansi, bara gerilimi, gikis gerilimi, gikis akimi, calisma hizi, gikis giicd, gikis torku, PID
referans degeri, PID geri besleme degeri, giris terminali durumu, gikis terminali durumu, tork ayari, uzunluk degeri, PLC ve gok adimli hizin
mevcut adimi, Al1, A2, Al3, yiksek hizli darbe HDI frekansi, motor asiri yUk ylzdesi, VFD asiri yUk yUzdesi, rampa referans degeri, dogrusal
hiz, AC giris akimi ve Ust limit frekansi (Hz agik) dahil olmak Uzere gérintilenmek Uzere segilebilecek 25 parametre vardir.

PO7.05 ve PO7.06 fonksiyon kodlarini ayarlayarak calisma durumda hangi parametrelerin gérinttlenecegdini belirleyebilirsiniz. Secilen
parametreleri soldan saga kaydirmak igin SHIFT tusuna veya sagdan sola kaydirmak icin QUICK/JOG tusuna basabilirsiniz.

5.3.3 - Arizalar Gérlntlleme

Bir ariza sinyali algilandiktan sonra VFD hemen ariza alarm durumuna gecer, ariza kodu tus takiminda yanip séner ve TRIP gostergesi
yanar. STOP/RST tusunu, kontrol terminallerini veya iletisim komutlarini kullanarak hata sifirlama islemini gergeklestirebilirsiniz. Ariza devam
ederse, ariza kodu surekli olarak gortntulenir.

5.3.4 - Program Parametrelerini Diizenleme

Durdurulmus, calisiyor veya ariza alarmi durumunda dUzenleme moduna girmek i¢cin PRG/ESC tusuna basabilirsiniz (bir kullanici sifresi
kullaniliyorsa, PO7.00 aciklamasina bakin).

Duzenleme modu asagidaki sirayla iki menU seviyesi igerir: Fonksiyon kodu grubu veya fonksiyon kodu numarasi — Fonksiyon kodu ayari.
Fonksiyon parametresi ekran arayUzUne girmek icin DATA/ENT tusuna basabilirsiniz. Parametrede bir degisiklik yapildiysa kaydetmek icin
DATA/ENT tusuna veya kaydetmeden gikmak icin PRG/ESC tusuna basabilirsiniz.

Durdurulmus Durum Goésterimi Galistyor Durum Gosterimi Ariza Durum Gosterimi

Sekil 5-3: LED Ekran Durum Géstergeleri
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5.3.5 - Fonksiyon Degistirme Kodlari
WD770 parametre yapisi 3 seviyeden olusmaktadir:

. Parametre grup numarasi — Meni Seviye 1
. Parametre numarasi — Menu Seviye 2
. Parametre degeri — Menu Seviye 3

Notlar:

1) Menude 3ncl seviyede islemler gergeklestirirken, Seviye-2 ‘ye donmek icin PRG/ESC veya DATA/ENT tusuna basabilirsiniz. DATA/ENT
tusuna basarsaniz, parametrenin dederi kaydedilir ve ardindan Menu Seviye-2 'ye donullr ve bir sonraki parametre numarasi
goruntulenir. PRG/ESC tusuna basarsaniz, parametrenin ayarlanan degeri kaydedilmeden dogrudan Men( Seviye-2 'ye déonulir ve
gegerli parametre numarasi gorintulenir.

2) Menu Seviye-3 menUsUne girdiginiz halde parametrede yanip sénen bir rakam yoksa, parametre asagidaki nedenlerden biri nedeniyle
degistirilemez:

a) Yalnizca okunur. Salt okunur parametreler gergek algilama parametrelerini ve calisan kayit parametrelerini igerir.,
b) Calisir durumda degistirilemez ve yalnizca durdurulmus durumda degistirilebilir.

= == @ 2] @ (2]
//f—‘\x//’_““m/"““\//’—““w/”“‘\//”““x
00| |POD POOO0 | | FOD ! oo 0

k\‘,,/k\kj,/k\‘,,/k\k,,/k\_,,/
H B o B ©

Sekil 5-4: Bir parametrenin degistirilmesi

]

[}

Notlar:

1) VYukaridaki adimlarda ilk kutu hari¢c her geciste sagdan ilk dijit yanip sénerek degisiklige hazir oldugunu ifade eder.
2) Degerleri ayarlarken SHIFT tusu ile dijitler arasinda gegis yapabilir veya oklarla arttirip azaltabilirsiniz.

5.3.6 - Siriici igin bir Sifre tanimlama

WD770 size belirleyeceginiz bir sifre ile degisiklik veya mtdahaleye gére koruma altina alma imkani sunar. PO7.00 parametresini O (sifir)
disinda bir degere ayarlayip kaydettiginizde bu deger sizin igin kullanici sifresi olacaktir. Sifre korumasi etkinlestirildiginde PO7.00
parametresi tekrar "0.0.0.0.0" olarak goérintulenir ve herhangi bir degisiklik yapmak igin dogru sifreyi girmeniz gerekir.

Etkinlestirilen sifre korumasini devre disi birakmak icin tekrar PO7.00 parametresine dogru sifreyi girip kaydetmeniz ve sonra bu
parametreyi tekrar O (sifir) olarak degistirmeniz gerekir.

5 o & B &
,/”‘“\/””_““m/”"‘u/””_““w/”“a
5000 | | POD 0 PONO0 | |0D00D

B o ® &

Sekil 5-5: Parola belirleme

'IZI

I
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5.3.7 = Durum Goruntileme

WD770 mevcut durum hakkindaki bilgileri géstermek igin P17 grubunu kullanabilirsiniz.

®
. V. V. Vs Y
5000 ) | POO A P00 S0.00) |POOY
S N N

> @
PRG PRG PRG +
ESC ESC ESC @

Sekil 5-6: Parametre gortntileme

5.4 - LCD Keypad (WDM-LCD-1) Kullanimi

Parametre Tanim Aciklama Varsayilan

Calisma gdstergesi;

RUN . LED kapali: VFD durduruldu
. LED yanip sénUyor: VFD parametre otomatik ayarinda
. LED agik: VFD calisiyor

Durum Ariza gostergesi;

Gostergesi TRIP . LED kapali: normal durumda
. LED yanip sénUyor: alarm 6ncesi durumda

. LED agik: ariza durumunda

STOP Tusu ayarlama durdurulabilir; bu tus PO7.04 ile sinirlidir. Ariza alarmi durumunda,
tum kontrol modlari bu tusla sifirlanabilir.

Farkliislevler altinda farkli durumlari gésteren kisa yol tusu gostergesi, ayrintilar igin
QUICK/JOG QUICK/JOG tusunun tanimina bakin
P L~ Fonksiyon Fonksiyon tusunun islevi menuye goére degisir. Hangi islev oldugu LCD
5 Cemy TV | Tuslan ekranda tugun Gzerinde goruntulenir
QuICK Kisayol Tusu Yeniden tanimlanabilir. Varsaydarj ola.rak JOG i§levi,yaniJgglama olarakﬁ
“JoG tanimlanmistir. Kisa yol tusunun islevi PO7.02 parametresi ile ayarlanabilir.
Enter Onay Tusu Onay tusunun islevi, parametre ayarini onaylama, parametre segimini
<=t onaylama ve bir sonraki menUye girme gibi menulere gore degisir.
i RUN Tusu Tus takimi gcalisma modunda, galistirma tusu galistirma islemi veya otomatik
® 3 ayarlama islemi icin kullanilir.
Tus
Takimi stop Galisma durumunda, Stop/Reset tusuna basarak calisma veya otomatik

YUKARI: goriintulenen 6geyi yukari kaydirma, secilen 6geyi yukari kaydirma ve
rakamlari degistirme gibi arayUzlere gore degisir;

ASAGI: goéruntilenen 6geyi asadi kaydirma, segilen 6geyi asagi kaydirma,

R rakamlari degistirme gibi arayUzlere gore degisir;
o Yon Tuslan o . o N
v SOL: imleci sola kaydirma, mevcut mentden ¢ikma ve dnceki menlye dénme

gibi izleme araylzUnU degistirme gibi arayUzlere gore degisir;

SAG: izleme arayiztnu degistirme, imleci saga kaydirma ve sonraki mentye
girme gibi arayUzlere gore degisir.
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GOsterim | LCD Ekran

240x160 nokta matrisli LCD Ekran. % satirli, g izleme parametresini veya alti alt menu
6gesini ayni anda goruntuler.

RJ45 Girisi

RJ45 arayuzt WD770 ‘e baglanmak igin kullanilir.

Girisler Pil Kapag

Gergek Zaman Saatiislevi igin kullanilan saat pilini degistirirken veya takarken bu kapagi
ctkarin ve pil takildiktan sonra kapagi kapatin.

USB Girisi

Mini USB terminali, bir adaptér araciligiyla USB surtclye baglanmak icin kullanilir.

LCD Ekran Hakkinda

WD770 LCD Paneli; durma veya calisma

anindaki durum parametrelerini, fonksiyon parametresi diizenleme durumunu ve ariza alarm

durumunu gortntuleyebilir. LCD Ekranda farkli arayUzler altinda farkli igerikleri gérintuleyen farkli ekran alanlar bulunmaktadir. Asagidaki

sekil durdurma durumunun ana araytzudur.

A B C

VIR 2 2 T

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770

Set Freq
P17.00 Hz 50 .00

DC Bus Volt

PI711 V 540.0 E

DigilnputTrm|Stat
iz 0x0000
Monitor About Menu

x , £

Sekil 5-7: LCD Ekran Ana araylzU

Bolum | Tanim

Aciklama

gortnttleme alani

A Zaman Gostergesi Gergek zamani gosterir; saat pili eklenmezse agilista saatin sifirlanmasi gerekir
VED'nin galisma durumunu gortntuleyin:
1) Motor dénus yonunu gosterir: "Fwd" — ileri yon calisma, Rev — geri yon ¢alisma,
"Disrev” - Ters yonde galistirma engelli anlamina gelmektedir.
2) VED calistirma komut kanalini belirtir: "Local” - Tus takimi, "Trml" — Terminal,
VFD galisma durumu " "
B Remote" — Haberlesme.

3) VFD'nin mevcut gcalisma durumunu gérintuler: "Hazir" - VFD durma durumundadir
(hata yok); "Calistir" - VFD galisma durumundadir; Jog" - VFD Joglama
durumundadir; "On alarm’ - VFD calisma sirasinda 6n alarm durumundadir; "Hata" -
VFD hatasi olustu.

C Model bilgisi

VFD model géstergesi: "WD7 70"

D Parametre Kodlari

Parametre adlari ve islev kodlarini gdsterir. Ana sayfada en fazla G¢ parametre adi ve
fonksiyon kodu gorintuleyin. Ana sayfada gérunttlenen parametreler yonetilebilir.

E Parametre Degerleri

Gergek zamanli olarak glincellenen parametrelerin degerlerini VFD ana sayfasinda
goruntuleyin.

Fonksiyon tuslarinin
gorevleri

Fonksiyon tuslarina karsilik gelen menuleri gdsterir. Bu menduler araylzlere gore degisir
ve bu alanda gértntulenen igerik de degisir.
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5.4.1 - Durma Anindaki Durum Parametrelerinin Gortntilenmesi

WD770 duruyorken panel ekraninda durma anindaki durum parametrelerini gosterir ve bu arayUz varsayilan olarak ilk enerjilendigi
andaki ana arayUzdur. Durdurulmus durumda, gesitli parametreler gorintulenebilir. Gorintllenen parametreyi kaydirmak igin yon
butonundaki yukari ve asagi ok tuslarini kullanin.

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WDT70 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770
w5000 | WY s400
ey 5400l 0x0000
g 0x0000 W e 0x0000
Monitor About Menu Monitor About Menu

Sekil 5-8: Durma anindaki durum parametre ekrani 1

Liste géruntuleme stili ve ilerleme gubugu goérintileme stili dahil olmak Uzere farkli gérintuleme stilleri arasinda gegis yapmak igin yon
butonundaki sag veya sol ok tuslarina basin.

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770
e 50.00 » o 50.00

_______________________________ —

S 540.0 0 )
';'19_';_’;"2””"“'5‘“9 0x0000 ( 0.00 400.00
Monitor About Menu Back Home

Sekil 5-9: Durma anindaki durum parametre ekrani 2

Durma anindaki gosterilecek parametre listesi kullanici tanimldir. Her durum degiskeni bu listeye eklenebilir. Ayrica eklenen bir durum
parametresiistendiginde kaldirilabilir veya yeri degistirilebilir.

5.4.2 - Calisma Anindaki Durum Parametrelerinin Goériintlilenmesi

WD770 start komutu aldiktan sonra, calismaya baslar ve panel ekranindaki RUN g&stergesi yanarak calisma durumu parametrelerini
goruntuler. Calisma durumunda, birden fazla tirde durum parametresi gortnttlenebilir. Gérintulenen parametreyi kaydirmak igin yon
butonundaki yukari ve asagi ok tuslarini kullanin.

16:02:35 Fwd Local Run 01:WD770 16:02:35 Fwd Local Run 01:WD770
o 5000 | W . 5000
B 5000 | v 5400
ey 540.0 I e v 378

Monitor About Menu Monitor About Menu

Sekil 5-10: Calisma anindaki durum parametre ekrani 1
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Liste gorunttleme stili ve ilerleme gubugu gortunttleme stili dahil olmak Gzere farkli gortintileme stilleri arasinda gegis yapmak igin yon
butonundaki sag veya sol ok tuslarina basin.

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770 | 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770
DC Bus Volt DC Bus Volt
srionr 540.00 > ) 540.00
———————————————————————————————— —_—
DigilnputTrm|State
P17.12 OXOOOO - ‘
""""""""""""" ST ) lff— 0.0 2000.0
DigiOutpTrm|State
K 0x0000 (

Monitor About Menu Back Home

Sekil 5-11: Calisma anindaki durum parametre ekrani 2

Galisma anindaki gosterilecek parametre listesi kullanici tanimUidir. Birgok durum degiskeni vardir bunlar listeye eklenebilir. Ayrica
eklenen bir durum parametresiistendiginde kaldirilabilir veya yeri degistirilebilir.

5.4.3 - Aniza Bilgilerinin Gésterilmesi

WD770, ariza sinyali algilandiginda ariza alarmi gérinttleme durumuna girer ve panel Uzerindeki TRIP gostergesi yanarak ariza kodunu
ve ariza bilgilerini ekranda gorintller. Ariza sifirlama islemi STOP/RST tusu, kontrol terminali veya haberlesme komutu ile gergeklestirilebilir.
Hata kodu, hata giderilene kadar goérintilenmeye devam edecektir.

16:02:35 Fwd Local Fault 01:WD770

Present fault type:

Fault code: 1 9

19: Current detection fault (ItE)

Back Home OK

Sekil 5-12: Ariza durumu bilgi ekrani

5.4.4 - Menlilere Giris ve Cikis

WD770, panel ekrani arayziinde varsayilan olarak “Parametre’, “Hakkinda” ve “Men0” olmak tzere ¢ ana menU segenegi sunar.
Asagidaki sekilde Parametre ana mendsUne nasil girilecedi ve bu ana menu altinda nasilislem yapilacagi gosterilmektedir.

16:02:35 Fwvd Local Ready 01:WDT70 16:02:35 Fwd  Local Ready 01:WD770 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770
| Set Freq 50 OO - L [ ) Sloppad-state paramaters
P17.00 Hz = g 3 Running-state parameters
DC Bus Vol
PiAT v 540.0
_______________________ ——
DigilnputTrm|State ™ iz
S 0x0000 e ( & (
Monitar About Menu Back Homa Sale Back Home Sele

Sekil 5-13: Men Giris Cikis ekrani 1
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Asagidaki sekilde MenU ana menUsune nasil girilecedi ve bu ana menu altinda nasilislem yapilacagi gosterilmektedir.

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770
Set Fregq

PI700 Hz 50.00

DC Bus Voit

PI711 WV 540 5 0
DigilnputTrmiState

IS 0x0000 |

Manitor About Menu

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu

<

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770

Common parameter selting

Parameter setting
State monitoring/Fault record
Motor parameter autotuning
Parameter backup/Restore default
System setting
Back Home Sele

A A\ 4

16:02:35 Fwd Local Ready O1:.WD770

P00.00: Spaed Ctrl
P00.11: ACC Time 1
P00.12: DEC time 1

P00.01: Run Cmd Channel
( P00.13: Run Direction
Back Edit Sele

16:02:35 Fwd Local Ready 01.WD770 16:02:35 Fud Local  Ready 01:WD770
Comman parameter setting )

aram it Basic parameter group setting
State monitoring/Fault record Motor parameter group setting
Mator paramater autotuning Control parametar group satting
Parametaer backup/Restore default Terminal function group setting
System setting ( Optional card function group setting

Back Home Sele Back Home Sele

A \ 4

16:02:35  Fud Local Ready 01:WD770

16:02:35  Fwd

Local Ready 01:WDT70

Common parameter setting - ) State monitoring
Parameter setting Fault record
Faull state

Motor parameter autotuning Clear fault record
Parameter backup/Restore default Moadified parameter
System setting (
Eosy Homa Sele Back Home Sele

A A 4

16:02:35 Fwd Local Ready O1:WD770
Common parameter setting

Parameter selting

State monitoring/Fault record

r parameter autotuning

16:02:35 Fwd  Local Ready D1WDT770

Check MotorNameplatePrm are setCorrectly!

Parameter backup/Restore default "
System setting & (
Back Home Sela Back Add Sele
A \4
16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770
Common parameter setting \ s )
Parameter setting - B MemoryArea2: BACKUPOZ
‘State monitoring/Fault record Memoryfread: BACKUPO3
Motor parameter autotuning Restore FuncParam to default

System setting

Back Home Sels Back Add Sale

A \4

16:02:35  Fwd Local Ready 01:WD770

16:02:35 Fwd  Local Ready 01:WD770

Common parameter setting
Parameter setting
State monitoring Backlight brightness regulation
Faull record Backlight time adjustment
Parameater backup/Restore default Power-on guiding enable
( Power-on guiding setting
Back Home Sela Back Home Sels

Sekil 5-14: Men Giris Cikis ekrani 2
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Panel ment kurulumu asagidaki gibi gosterilir.

Seviye 1 Seviye 2 Seviye 3 Seviye 4
P0O0.10: Tus takimi Gzerinden frekans ayari
Ortak Parametre Ayari P0O0.00: Hiz kontrol modu
Pxx.xx: Ortak parametre ayari xx
Fonksiyon kodu igin hizli kurulum Pxx.xx
POO: Temel fonksiyonlar POO.xx
PO7: HMI PO7 xx
P0O8: Gelistirilmis fonksiyonlar PO8.xx
Temel parametre P11: Koruma parametreleri P11.xx
grup ayar P14: Seri iletisim fonksiyonlar P14.xx
P99: Rezerve P99.xx
PO2: Motor 1 parametreleri P02 xx
Motor parametre P12: Motor 2 parametreleri P12.xx
grup ayari P20: Rezerve P20.xx
P24: Rezerve P24 .xx
PO1: Calistirma/durdurma kontrold PO1.xx
PO3: Motorl vektdr kontrolt PO3.xx
PO4: V/F kontrola PO4.xx
~ | PO9: PID kontroli P0O9.xx
gf)ur\;rsyl;r?rametr65| P10: Basit PLC ve ¢cok adimli hiz kontrold | P10.xx
Parametre Ayari P13: SM kontrol parametreleri P13.xx
P21: Rezerve P21 .xx
P22: Rezerve P22 .xx
P23: Motor 2 vektér kontrolt P23.xx
) ) PO5: Giris terminalleri PO5.xx
;f;r;'a”yaal:lo“ks'y o™ TP0o6: Cikis terminalleri P06 xx
P98: Rezerve P98.xx
P15: Haberlesme modul L'in islevleri P15.xx
P16: Haberlesme modul 2'nin islevleri P16.xx
]gtege bagli kart islev P25:1/0 modul giris fonksiyonlari P25.xx
grubu ayar P26:1/0 modul gikis fonksiyonlari P26.xx
P27: Rezerve P27 xx
P28: Master/Slave kontrolu P28.xx
P90: PID1 kontrol P90.xx
Fabrika taniml P91: PID2 kontrol PO xx
kontrol fonksiyonu P9O2: Gergek zamanli saat ve zamanlayici P92 .xx
grup ayari
P93: Ates kontrolu P93.xx
PO7: HMI PO7 xx
) P17: Durum goérunttleme P17.xx
Durum izleme
P18: Rezerve P18.xx
P19: Genisleme karti durum gérinttleme | P19.xx
PQO7.27: Mevcut ariza tipi
PQO7.28: Son ariza tipi
Ariza kaydi Y P0O7.29: 2. son ariza tipi
PO7.30: 3. son ariza tipi
Durum izleme / PO7.31: 4. son ariza tipi
Ariza kaydi P0O7.32: 5. son ariza tipi
PO7.33: Mevcut arizada galisma frekansi
Ariza durumu / PO7.34: Mevcut arizada rampa referans
frekansi
PO7 .xx: xx arizasinin son durumu
Ariza kaydini sil / ,rﬁr]ril;anrza’gfltlarlm temizlediginizden emin
o Pxx.xx parametre 1'i degistirdi
Degistirilmis / Pxx.xx parametre 2'yi degistirdi
parametre
Pxx.xx, xx parametresini degistirdi
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Seviye 1 Seviye 2 Seviye 3 Seviye 4

Motor Tanitim Tam parametre doner otomatik ayarlama
Parametrelerini |/ / Tam parametre statik otomatik ayarlama
Ayarlama

Kismi parametre statik otomatik ayarlama

Yerel parametrelerini tus takimina yukleme

Paneldeki tim parametrelerini indirin
Depolama alani 1'i calistinn: BACKUPO1 Paneldeki motorsuz grup parametrelerini

indirin
vedekleme / |/ Paneldeki motor grubu parametrelerini indirin
Varsayilani Geri

Yikleme Depolama alani 2'yi ¢alistirin: BACKUPO2
Depolama alani 3’ galistirin: BACKUPO3

Parametre

Fonksiyon parametrelerini varsayilana geri
ylklemek istediginizden emin misiniz?

Dil

Zaman/Tarih

Arka 1s1k parlaklik ayari

Fabrika Ayarlarina DonUs

Arka 1stk zaman ayari
Sistem Ayarlari / / Gug agikken yonlendirme etkinlestirme
Acilis kilavuz ayari

Tus takimi yakma

Ariza zamani etkinlestirme

Kontrol panosu yanmasi

5.4.5 - Parametre Listesini Diizenleme

WD770, durdurulmus durumdaki parametre listesinde parametreler gerektigi gibi eklenebilir (kullanici tanimli ana parametreler menusu
araciligiyla) ve liste ayrica "Yukari tas!”, "Asagi tas!”, "Listeden sil" ve "Varsayilani geri yUkle" gibi dUzenlenebilir. DUzenleme islevi asagida
gosterilmistir.

(160235 Fwd ocal Ready 01:WDTT0 | 160235 Fwd  Local Ready D1-WDT770 | (160235  Fwd ocal Ready 01:WD770 |
Running-state parametars — ‘P!?.ﬂ: DC Bus Voit Move down

P17.12: DigilnputTrmiState LRI AT N 1

P17.13: DigiOutpTrmiState

P17.23; PID RefVal )

” ”~ (
. P17.24: PID Fdbk Val |
Back Home Sele Back Edit OK | Back Home: Sele

Sekil 5-15: Liste Duzenleme 1

Duzenleme araylzine girmek igin “U%t ment orta” tusuna basin, gerekli islemi segin ve dizenleme islemini onaylamak ve énceki
menuye (parametre listesi) dénmek igin “Ust mend sag” tusuna, “yon butonu sag ok” tusuna veya “Enter” tusuna basin, déndurilen liste
duzenlenen listedir. Dlzenleme araytzUinde bir dizenleme islemi segilmeden “Ust menti sagd” tusuna veya “ydn butonu sol ok™ tusuna

basilirsa, 6nceki mentye donulur (parametre listesi degismeden kalir).

Not: Liste basligindaki parametre nesneleriigin, yukari tagima islemi gegersiz olacaktir ve ayni ilke liste altbilgisindeki parametre nesnelerine
de uygulanabilir; belirli bir parametre silindikten sonra, altindaki parametre nesneleri otomatik olarak yukari taginacaktir.

Caligir durumdaki parametre listesindeki 6geler gerektigi gibi eklenebilir (kullanici tanimli ana parametreler menUsu araciligiyla) ve liste
ayrica "Uste yerlestir’, "Yukari tas!”, "Asagi tas!”, "Listeden sil" ve "Varsayilan parametreleri geri yukle" gibi dizenlenebilir. Duzenleme islevi
asagidaki araylzde gosterilmektedir.

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770 16:02:35 Fwvd Local Ready 01:WD770 |
Stopped-state parameters \ X ) -
Running-state parameters P17.00: Set Freq Move down [

P17.11: DC Bus Vaolt Delete from the list

P17.03: Outp Volt

P17.04: Quip Cur 3

” (
P17.05: Motor Speed
Back Edit OK Back Home Sele

Sekil 5-16: Liste Duzenleme 2
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Kullanici tanimli parametre ayarinin parametreleri, "Uste yerlestir", "Yukari tas!", "Asagi tas!”, "Listeden sil" ve "Varsayilan parametreleri geri
yukle" gibi gerektigi sekilde eklenebilir, silinebilir veya ayarlanabilir; ekleme islevi, bir islev grubundaki belirli bir islev kodunda ayarlanabilir.

Duzenleme islevi asagidaki sekilde gosterilmektedir.

16:02.35  Fwd Local  Ready 0L:WDT70/
~ >
Parameter setfing e
State monitoring/Fault record
Motor parameter autctuning
Parameter backup/Restore default
System setting ’ : (
Back Home Sele

5.4.6 — Goruntlileme Listesine Parametre Ekleme

Local Ready 01:WD770

160235  Fwd Local Ready D1:WD770|

Move down
Delete from the list

P00.00: Speed Ctrl
P00.11: ACC Time 1
P00.12: DEC time 1
P00.01: Run Cmd Channel
P00, 13: Run Direction

Back Edit Sele Back Sala

Sekil 5-17: Liste Duzenleme 3

Meni > Durum izleme 6gdesini segebilir, bir alt menU segebilir ve parametreyi durdurulmus durumda gortnttlenen parametreler veya
calisiyor durumda gortintllenen parametreler listesine eklemek igin belirli bir islev grubu ve ardindan belirli bir islev kodu girebilirsiniz.

|16:02:35  Fwd Local Ready 01:WD770

| P17.01: OutpFreg
iPw.oz: Ramp RefFreq
|P17.03: Outp Vit

| P17.04: Outp Cur
|P17.05: Motor Speed

Local Ready O1:WD770

|P17.01: OutpFreq

iPi?.Dz; Ramp Raffreg

|P17.03: Outp Volt

I P17.04: Outp Cur

|P17.05: Motor Speed
Back .

180235 Fwd Local Ready 01:WD770 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770
Add to stoppec - )
Add to running-siale parameters o 5 i i
ure to to stopped-state
parameters?

Back Home: OK Back Home 0K
[16:0235 Fwd Local  Ready 01:WD770 16:02:35  Fwd Local  Ready 01:WD770
| Add to stopped-state parameters \ )

Sure 1o add o running-state
parameters?

Back Home OK Back Home Ok

Sekil 5-18: Parametre Ekleme 1

Belirli bir fonksiyon kodunu sectikten sonra, parametre ekleme araytiziine girmek icin  “Ust menti orta” tusuna basin ve ekleme islemini
onaylamak “Ust menti sag’ tusuna, “yon butonu sag ok” tusuna veya “Enter” tusuna basin. Eger bu parametre durdurulmus durumda
géruntulenen parametreler listesinde veya ¢alisiyor durumda gortntilenen parametreler listesinde yer almiyorsa, eklenen parametre listenin
sonunda yer alacaktir; eger parametre zaten durdurulmus durumda goérintulenen parametreler listesinde veya galisiyor durumda
gérintilenen parametreler listesinde yer aliyorsa, ekleme islemi gegersiz olacaktir. "Ekleme" araytiziinde ekleme islemi “Ust ment sol’
tusuna, “yon butonu sol ok” tusuna basilirsa, izleme parametre listesi menutsine donular.

“PO7 — HMI” parametre grubundaki izleme parametrelerinin bir kismi "durma durumunda goérintilenen parametre” listesine veya
"calisma durumunda gérUnttlenen parametre’ listesine eklenebilir; P17, P18 ve P19 grubundaki tim parametreler "durma durumunda
gérunttlenen parametre” listesine veya "calisma durumunda gorintilenen parametre” listesine eklenebilir.

Durdurulmus durumda gortntulenen parametreler listesine 16 adede kadar izleme parametresi eklenebilir ve ¢alisir durumda
gérunttlenen parametreler listesine 32 adede kadar izleme parametresi eklenebilir.
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5.4.7 — Kullanici Taniml Parametre Listesine Parametre Ekleme

Meni > Parametre Gruplari 'ni segebilir, bir alt menU segebilir ve parametreyi kullanici tanimli parametre listesine eklemek icin belirli bir
fonksiyon grubu ve ardindan belirli bir fonksiyon kodu girebilirsiniz.

Ekleme araytzine girmekicin “Ust ment orta” tusuna basin ve ekleme islemini onaylamak icin  “Ust menti sag” , “yén butonu sag
ok” veya “Enter” tusuna basin. Eger bu parametre orijinal kullanici tanimli parametre listesinde yer almiyorsa, yeni eklenen parametre
listenin sonunda yer alacaktir; eger bu parametre zaten kullanici tanimli parametre listesinde yer aliyorsa, ekleme islemi gecgersiz olacaktir.
Ekleme islemi segilmeden “Ust ment sol” veya “y6n butonu solok” tusuna basilirsa, parametre ayar listesi mentstne dénular.

Alt menU altindaki tum fonksiyon kodu gruplari kullanici tanimli parametre listesine eklenebilir. Kullanici tanimli parametre listesine 64
adede kadar fonksiyon kodu eklenebilir.

160235 Fad Lol Ready 01WOTT0 160235 Fwd  Locsl Ready OTWDTIO

StartRun Mode -

P01.07: DirectStart Freq

Sure to add to
P01.02: StartFraq HoldTime Lire 1o a usar common

paramater selling?
PO1.03: Prastart BrakeCur -
-
P01.04: Prestart BrakeTime 3
P01.05: AGCIDEC Made i 2
Back Add Sele | Back. Home OK

Sekil 5-19: Parametre Ekleme 2

5.4.8 — Kullanici Tanimli Parametre Listesini Diizenleme

Kullanici tanimli parametreler menUsu altinda belirli bir fonksiyon koduna eristikten sonra, parametre dizenleme araytzine girmek igin
“Ust menti sag” , “yon butonu sag ok’ veya “Enter” tusuna basabilirsiniz. Diizenleme araytziine girdikten sonra, mevcut deger vurgulanir.
Parametre degerini dizenlemek icin “yon butonu yukari veya asagi ok” tusuna basin, mevcut degerin ilgili parametre 6gesi otomatik olarak
vurgulanacaktir. Dizenleme islemi tamamlandiktan sonra, segilen parametreyi kaydetmek ve 6nceki mentye dénmek icin “yén butonu sag
ok” veya “Enter” tusuna basin, ya da degeri korumak ve 6nceki mentye dénmekicin “yén butonu sol ok™ tusuna basin.

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770 Default; 2

PO0.01; Run Cmd Channel
P00.02: Comm Cmd Channel
P00.03: Max Output Freq
P00.04: RunFreq Up limit
P00.05: RunFreq Low limit

Back Add Sele

Sekil 5-20: Kullanici tanimli parametrelerin dizenlenmesi

Parametre secimi dizenleme araylzinde, sa§ UGstteki "Auth” alani bu parametrenin dizenlenebilir olup olmadigini gésterir. Soyle ki;

. ‘\" bu parametrenin ayarlanan degerinin mevcut durumda degistirilebilecegini gosterir.
. "x" bu parametrenin ayarlanan degerinin mevcut durumda degistirilemeyecegdini gdsterir.
. "Present” mevcut degeri gosterir.

. "Default’ bu parametrenin varsayilan degerini gosterir.

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu www.HoneywellVFD.comtr | 47/201


http://www.honeywellvfd.com.tr/

5.4.9 — Parametre Gruplarindaki Parametreleri Dlizenleme

Meni > Parametre Gruplari 'ni segebilir, belirli bir fonksiyon grubunu ve ardindan belirli bir fonksiyon kodunu girebilir ve ardindan
parametre ayar aray(zinu dizenlemek “Ust menti sag” , “yon butonu sag ok’ veya “Enter” tusuna basabilirsiniz. Diizenleme araytziine
girdikten sonra, parametreyi disUk bitten ylksek bite ayarlayin ve ayar altindaki bit vurgulanacaktir. Parametre degerini artirmak veya
azaltmak “yon butonu yukari veya asagi ok™ tusuna basin (bu islem parametre degeri Maks. degeri veya Min. degeri asana kadar gegerlidir);
dizenleme bitini kaydirmak “yén butonu sol veya sag ok” tusuna basin. Parametreler ayarlandiktan sonra, ayarlanan parametreleri
kaydetmek ve 6nceki mentye donmekicin “yon butonu sag ok” veya “Enter” tusuna basin; orijinal parametre degerini korumak ve dnceki
menUye dénmek igin “yén butonu solok™ tusuna basin.

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD7T0 Presant: 50.00 Auth: [ Present: 50.00 Auth:
P0O.0C; Speed Ctrl \ ) Max. Output Freq Hz A Max, oulput frequency Hz
P00.01: Run Cmd Channel F 050.0[.j 050.0i]
P00.02: Comm Crd Channel Max 40000 Max . 400.00
Min 1 50.00 Min - 50,00
P00.04: RunFreg Up Limit . Default :50.00 Defaull  :50.00
PO0.05: RunFreq Low Limit i 4 v
Back Edit Sela Back Home oK Back Home Ok

Sekil 5-21: Parametre gruplarindaki parametrelerin dizenlenmesi

Parametre secimi dizenleme araylzinde, sa§ UGstteki "Auth” alani bu parametrenin dizenlenebilir olup olmadigini gésterir. Soyle ki;

. V" bu parametrenin ayarlanan degerinin mevcut durumda degistirilebilecegini gosterir.
. "x" bu parametrenin ayarlanan degerinin mevcut durumda degistirilemeyecegdini gosterir.
. "Present” mevcut de@eri gosterir.

. "Default” bu parametrenin varsayilan degerini gosterir.

5.4.10 - Durum izlemesi

Meni > Durum izleme > Durum izleme parametresi 'ni secebilir, belirli bir islev grubu ve ardindan belirli bir islev kodu girebilir ve durum
izleme araytiziine girmek igin “Ust menti sag” , “yon butonu sag ok’ veya “Enter” tusuna basabilirsiniz. Durum izleme araytiziine girdikten
sonra, gergek parametre degeri gergek zamanli olarak goriintilenecektir, bu deger degistirilemeyen gergekte tespit edilen dederdir. Durum
izleme araylzinde, 6nceki mentye donmekicin “yon butonu sag veya sol ok” tusuna basabilirsiniz.

16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770
g ‘ ) Sat Freq Hz
P17.01: OutpFreq o 50.00
P17.02: Ramp Ref Freg Max :400.00
P17.03: Outp Volt IMin ;0.0
P17.04: Outp Cur " Default :0.0
P17.05: Motor Speed -’ ~
Back Add Sele ' Back Home OK

Sekil 5-22: Durum izleme araylzu

5.4.11 - Motor Tanitma Parametreleri

Motor parametresi otomatik ayarlama araytzine girmek icin Meni > Motor tanitma secilebilir ve “Ust menti sag” , “yén butonu sag ok”
veya “Enter” tusuna basabilirsiniz. Ancak, motor parametresi otomatik ayarlama araylztne girmeden 6énce, motor isim plakasi
parametrelerini dogru sekilde ayarlamaniz gerekir. Arayuze girdikten sonra, motor parametresi otomatik ayarini gergeklestirmek igin bir

motor otomatik ayar tipi secin. Motor parametresi otomatik ayarlama araytziinde, dnceki mentye dénmek igin “Ust ment sol” , “yén
butonu sol ok™ tusuna basabilirsiniz.

| 16:02:35  Fwd Local Ready 01:WDT770 16:02:35 Fwd Local Ready 01:WD770 Fwd Local Ready 01:WD770
| Common parameter setting i \ ) { ~ ) Complate para ne
| Parameter setting e —-— Complete para static autotuna
| i Ensure motor nameplate parameters are set
| State monitoring/Fault record correclly. Partial para static autotune
' Motor parameter autotuning
| System setting & ” ( 4 ” (
Back Home Sele Back Add CK Back Home: oK

Sekil 5-23: Parametre otomatik ayarlama tUrinin segilmesi
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Bir motor otomatik ayarlama tipi segtikten sonra, motor parametresi otomatik ayarlama araylzUne girin ve motor parametresi otomatik
ayarlamasini baslatmak icin RUN tusuna basin. Otomatik ayarlama tamamlandiktan sonra, otomatik ayarlamanin basarili oldugunu
gbsteren bir mesaj acilir ve ardindan ana durdurma arayUzUne geri doner. Otomatik ayarlama sirasinda, otomatik ayarlamayi sonlandirmak
icin STOP/RST tusuna basabilirsiniz; otomatik ayarlama sirasinda herhangi bir hata meydana gelirse, tus takimi bir hata araytzu

goruntuleyecektir.

16:02:35 Fwd Local Run 01: WD770 16:02:35 Fwd Local Run 01: WD770
Autotune steps: 1 Autotune steps: 3
Autotuning parameters... Parameters autotuned

Back Home Stop Back Home OK

Sekil 5-24: Parametre otomatik ayarlama

5.4.12 - Parametre Yedekleme / Geri Yikleme

VFD parametrelerini yiklemek/indirmek veya VFD parametrelerini varsayilan degerlere geri yuklemek icin Ment > Parametre
kopyala/Varsayilani geri ylikle 'yi secebilir ve fonksiyon parametresi yedekleme araytzine ve fonksiyon parametresi geri ylkleme
arayUzine girmek icin “Ust menti sag’ , “yon butonu sag ok” veya “Enter” tusuna basabilirsiniz. Tus takiminin parametre yedekleme igin
Ug farkli depolama alani vardir ve her depolama alani bir VED'nin parametrelerini kaydedebilir, bu da tus takiminin toplamda U¢ VFD'nin

parametrelerini kaydedebilecedi anlamina gelir.

[16:02:35  Fwd Ready 01:WD770 |

| Common parametler setting

Local

~ D>

Parameter setling

State monitoring/Fault record
Motor parameter autotuning

meter backup/|

| System setfing

Back Home Sale

5.4.13 - Sistem Ayarlar

160235  Fwd Local Ready 01-WD770 | [16:0235 Fwd Local Ready 01-WD770

MemArea 1: BACKUPO1

MemArea2: BACKUPOZ
MemAread: BACKUPO2

Dmunlnad all func para from keypad
EannIoad NonMotor func para from keypad
| Download motor func para from keypad

Restare FuncParam to default

Back Edit Sele Back Home: Sele

Sekil 5-25: Parametre yedekleme

Tusg takimi dili, saat/tarih, arka 1sik parlakligi, arka isik suresi ve geri yGkleme parametrelerini ayarlamak icin Mena > Sistem ayarlari
6gesini secebilir ve sistem ayar araylGzine girmekigin  “Ust ment sag” , “yon butonu sag ok” veya “Enter” tusuna basabilirsiniz.

Not: Saat pili dahil degildir ve guc¢ kapatildiktan sonra tus takimi saatinin/tarihinin sifirlanmasi gerekir. GUg¢ kapatildiktan sonra zaman tutma

gerekiyorsa, saat pillerini ayrica satin almalisiniz.

16:02:35 Fwd

Local Ready 01:WD770

Commeon parameter setting
Parameter setting
State monitoring/Fault record

Mator parameter autotuning
Parameter backup/Restore default

=m setting

16:02:35 Fwd  Local Ready 01:WD770 |

Time/Date
_P
Backlight brightness regulation
Backlight time adjustment
g———

Power-on guiding enable

Power-on guiding setting

Back Home

Sele Back Home Sele

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu
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5.4.14 - Acilis Kurulum Sihirbazi

Tus takimi, 6zellikle itk agilis durumu icin, ayar menUsiine girmenizi sdyleyen ve temel parametre ayari, yon karari, mod ayari ve otomatik
ayarlama gibi temel islevleri kademeli olarak uygulayan agilis kurulum sihirbazi islevini destekler.

ilk agilista, tus takimi otomatik olarak kurulum sihirbazi araytiztine girer. Asagidakilere bakin.

Seviye 1 Seviye 2 Seviye 3 Seviye 4
Dil ?i e |G o Ee‘r g Acilis k'la.v‘f 0: Evet Evet
urkee yonlendirme sererinde ayglrma g [p? Motorun dénis yoéninin test
irilmeyecegi~ " : oy
1: stkinlestirme | 1: Sadece g yecey A edilip edilmeyecegi?
P $ : 1: Hayir Hayir
Ingilizce bir kez
O: Keypad Once JOG ‘a basin, su andaileri | EVet
1AL yonde galisiyor, dogru mu? Hayir
2:AI2 0: AM
P02.00 Motor tipi L
3:AI3 1.SM
4: Pulse Girig (HDIA) P02.01 AM 1'in nominal glict
5: Basit PLC programi P02.02 AM 1'in nominal
frekansi
6: Cok adimli hizlar P02.03 AM 1'in nominal hizi
7: PID kontrolu P02.04 AM 1'in nominal gerilimi
8: Modbus Hab. P02.05 AM 1'in nominal akimi
9: ProfiBus/CANopen Hab. P02.15 SM 1'in nominal glcu
10: Ethernet Hab. P02.16 SM 1'in nominal
frekansi
11:Rezerve P02.17 SM L'in kutup ¢ifti sayisi
12: Rezerve P02.18 SM 1'in nominal gerilimi
13: ProfiNET Hab P02.19 SM 1'in nominal akimi
14-17: Rezerve Otomatik ayarlama yapilip Evet
18: Keypad (Kuguk surtculer) yapilmayacagi? Hayir
0: Keypad Motor tanitimi
P00.01 -
Calistirma 1: Terminal
komut kaynagi
2: Haberlesme
0: Modbus Hab.
PO0.02 — 1: ProfiBus / CANopen Hab.
Galigtirma 2: Ethernet Hab.
komutunda
haber[e§me 3: ProfiNET Hab.
modu 4: Rezerve
5: Kablosuz Hab.
0: Vektor (SVC 0)
P00.00 -
Hiz Kontrol 1: Vektor (SVC 1)
Modu
2: Skaler (V/F)
P0O2.08 — 0: Rampali Durus
Durus Modu 1: Bosta Durus
P00.11 - ACC1
P00.12 - DECL
WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu www.HoneywellVFD.comtr | 50/201


http://www.honeywellvfd.com.tr/

5.5 — Temel islemler
5.5.1 - Bu bélimde ne anlatilmaktadir?

Bu bélumde WD770 igindeki fonksiyon modulleri tanitilmaktadir.

Simge | Acgiklama

e Tum terminallerin glvenli bir sekilde baglandigindan emin olun.
. Motor glctinin WD770 gUcuyle esit oldugundan emin olun.

5.5.2 — Genel Devreye Alma Proseduiri
Genel devreye alma adimlari asagidaki gibi olmalidir. Motor 1 ¢rnek olarak alinmistir.

1) Kablo baglantilarinin dogru oldugundan emin olduktan sonra glct agin
2) Fabrika ayarlarina dondtrin
3) PO2 parametre grubunu motor degerlerine gore ayarlayin
a) Motor-1icin PO2.01 ile PO2.05 arasindaki parametreler
b) Motor-2 igin PO2.15 ile PO2.19 arasindaki parametreler
4) QUICKZOG butonuna basin
5) Motoryanlis ydnde donUyorsa, glict kapatin, herhangi iki fazin motor kablolarini degistirin ve glcU tekrar agin.
6) Motor tanitma (Auto-Tune / ID-Run) modunu ayarlayin.
a) Motoru dondurerek tanitma (Tum parametreler)
b) Motoru déndUrerek tanitma (Kismi parametreler)
c) Motor dururken tanitma (TUm parametreler)
7) RUN tusuna basarak tanitmayi baslat. Tanitma bitince STOP tusuna basin.
8) Calistirma komutlarini ayarla
9) Calisma frekansini ayarla
10) Kontrol modunu ayarla
a) Vektor kontrol 1 igin POO.00 = O (Vektor kontrol parametreleriigin grup PO3)
b) Vektor kontrol 2 igin PO0.00 = 1 (Vektdr kontrol parametreleri icin grup PO3)
c) Gelismis Skaler kontroligin PO0.00 = 2 (Gelismis Skaler kontrol parametreleri igin grup PO4)
11) Baslat-Durdur kontrol komutlarini grup PO1 ‘den ayarla
12)WD770 ‘i galistir. Calistirdiktan sonra durdur.

Not: Bir ariza meydana gelirse, "Sorun Giderme" bolumune goére ariza nedenini bulun. Calistirma komutlari Parametre PO0.01 ve PO0.02
disinda terminal komutlari ile de ayarlanabilir.

Calistirma Komut Start Komut Yerini Start Komut Yerini Start Komut Yerini
Parametresi Panele gecgirme Dijital Girislere gegirme Haberlesmeye gegirme
P00.01 (PO5.01 ~ P0O5.06 = 36) (PO5.01 ~P05.06 = 37) (P05.01 ~ PO5.06 = 38)
Operator Paneli - Terminal Haberlesme
Dijital Girisler Panel - Haberlesme
Haberlesme Panel Terminal -
Not: "—"isareti; cok islevli terminalin, mevcut referans kanali altinda gecersiz oldugunu gosterir.
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Ilgili parametreler:

Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan
0: Sensodrsz vektor kontrol (SVC) modu O
1: Sensorsiz vektor kontrol (SVC) modu 1
P00.00 | Kontrol Modu 2: Gelismis Skaler (V/F) kontrol 2
Not: Bir vektor kontrol modunu (O veya 1) kullanmadan énce, WD770 ‘in
motor tanitmayi gerceklestirmesini saglayin.
0: Operator Paneli
PO0.0O1 | Calistirma Komutu 1: Terminal (Dijital girisler) 0
2: Haberlesme
0: Modbus
1: ProfiBus / CANopen
2: EtherNet
P00.02 Haberlesme Modu 3 ProfiNET 0
4: Revize
5: Kablosuz haberlesme
0: islem yok
1: Dinamik tanitma 1. Motoru déndUrerek kapsamli (tim parametreler)
otomatik tanima yapar. Yuksek kontrol dogrulugu gerektiginde dinamik
otomatik tanitimin kullanilmasi énerilir.
2: Statik tanitma 1. Motoru duruyorken kapsamli (tim parametreler)
otomatik tanimasini saglar. Motorun ytkten ayrilamadigi durumlarda
kullanilir.
P0O0.15 Motor Tanitma 0
3: Statik tanitma 2. Motoru duruyorken kismi (motor-1 segiliyken, sadece
P02.06, PO2.07 ve PO2.08 , motor-2 segiliyken, sadece P12.06, P12.07 ve
P12.08) otomatik tanimasini saglar
4: Dinamik tanitma 2. Dinamik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron
motorlar igin gegerlidir.
5: Statik tanitma 2. Statik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron motorlar
icin gegerlidir.
0: islem yok
1:Varsayilan degerleri geri yUkle
2: Ariza kayitlarini temizleyin
P00.18 | Ayarlari Sifirlama 0
Not: Secilen islem gerceklestirildikten sonra, parametre degeri = (sifir) olur.
Varsayilan degerlerin geri yiklenmesi kullanici sifresini silebilir. Bu islevi
kullanirken dikkatli olun.
. 0: Asenkron motor (AM)
PO2.00 | Motor Tipi 1 1: Senkron motor (SM) 0
P02.01 |Nominal Gig AM-1 0.1 — 3000.0kw ™*)
P02.02 | Nominal Frekans AM-1 0.01Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
P02.03 [Nominal HizAM-1 1 -60000 Rpm ™)
P02.04 | Nominal Gerilim AM-1 0-1200 Volt *)
P02.05 Nominal Akim AM-1 0.8 - 6000.0 Amper ™*)
P0O2.15 |Nominal Gig SM-1 0.1 - 3000.0 kw ™
P02.16 | Nominal Frekans SM-1 0.01Hz - PO0.03 (Maks. gikis frekansi) 50.00 Hz
P0O2.17 | Kutup Sayisi SM-1 1-50 2
P02.18 | Nominal Gerilim SM-1 0 - 1200 Volt ™)
P02.19 | Nominal Akim SM-1 0.8 -6000.0 A ™
36: Operator Paneli
P05.01 — | Dijital Girisler 37T inal
PO5.06 |SL - S4ve HDI icin Llermina
38: Haberlesme
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan

0: islem yok

1:SUrbcuden Panele ytkle

2: Panelden Suruclye ylkle (Motor parametreleri dahil)
3: Panelden SurtcUye ytkle (Motor parametreleri harig)
PO7.01 Parametre Kopyalama 4: Panelden SurUclye yUkle (Sadece Motor parametreleri)

Not: islem tamamlandiktan sonra parametre O'a geri déner. Yikleme ve
indirme islevleri P29 grubu icin gecerli degildir.

Aralik: OxO0-0x27
Birlik Dijit; QUICKZJOG
0: islev yok

1:Jog Hiz

2: Rezerve

PO7.02 | QUICK/JOG Tus Fonksiyonu 3:Y6n Degistirme Ox01
4: Hiz Arttir/Azalt komutunu temizle
5: Bosta durus

6: Start Komut yerini degistir

7: Rezerve

Onluk Dijit: Rezerve

(*) Urtin modeline ve gtictine bagli olarak degisir.

5.5.3 - Vektor Kontrol

Asenkron Motorlar, uygulama sirasinda motorlar kontrol etmeyi zorlastiran ylksek dereceli, dogrusal olmayan, glgclt baglanti ve cok
degiskenli 6zelliklere sahiptir.

WD770 ‘un gelismis vektor kontrol teknolojisi bu durumu su sekilde gdzer: Asenkron motorun stator akim vektdriinU élger ve kontrol eder
ve ardindan stator akim vektdrinU alan yonlendirme prensibine dayali olarak uyartim akimi (dahili miknatis alani Ureten akim bileseni) ve
tork akimi (tork Ureten akim bileseni) olarak ayristirir ve bu nedenle uyartim akim ve tork akimi Gzerinde ayristirilmis kontrol gergeklestirmek
icin iki bilesenin genlik degerlerini ve faz konumlarini kontrol eder (yani Asenkron motorun stator akim vektdrint kontrol eder), bdylece
asenkron motorun yUksek performansli hiz regtlasyonunu saglar.

Sensorstiz vektdr kontrol algoritmasi ile entegre edilen WD770 hem IM hem de sabit miknatisli SM ‘yi calistirabilir. Vektdr kontroldnidn
temel algoritmasi dogru motor parametre modellerine dayandigindan, bu degerlerin dogrulugu vektor kontrol performansini etkiler. Vektor
kontrolinu galistirmadan dnce dogru motor parametrelerinin girilmesi ve motor tanitiminin yapilmasi dnerilir. Vektdr kontrol algoritmasi
karmasik oldugundan, vektor kontrol islevi parametrelerini degistirmeden dnce dikkatli olun.

RST
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
0: Sensorsuz vektor kontrol (SVC) modu O
1: Sensorsiz vektor kontrol (SVC) modu 1
P00.00 | Kontrol Modu 2: Gelismis Skaler (V/F) kontrol 2
Not: Bir vektor kontrol modunu (O veya 1) kullanmadan énce, WD770 ‘in
motor tanitmayi gerceklestirmesini saglayin.
0: islem yok
1: Dinamik tanitma 1. Motoru dondUrerek kapsamli (tim parametreler)
otomatik tanima yapar. Yuksek kontrol dogrulugu gerektiginde dinamik
otomatik tanitimin kullanilmasi énerilir.
2: Statik tanitma 1. Motoru duruyorken kapsamli (tim parametreler)
otomatik tanimasini saglar. Motorun ylkten ayrilamadigi durumlarda
kullanilir.
PO0.15 |Motor Tanitma 0
3: Statik tanitma 2. Motoru duruyorken kismi (motor-1 segiliyken, sadece
P02.06, PO2.07 ve PO2.08 , motor-2 segiliyken, sadece P12.06, P12.07 ve
P12.08) otomatik tanimasini saglar
4: Dinamik tanitma 2. Dinamik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron
motorlar i¢in gecerlidir.
5: Statik tanitma 2. Statik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron motorlar
icin gegerlidir.
. 0: Asenkron motor (AM)
PO200 | Motor Tipi 1 1: Senkron motor (SM) 0
P03.00 Hiz PID 1 Kazang orani 0-200.0 20.0
P0O3.01 Hiz PID 1 integral stresi 0.000 - 10.000 s 0.200s
P03.02 |Alt Frekans Limiti 0.00 Hz - PO3.05 5.00 Hz
P0O3.03 |HizPID 2 Kazang orani 0-200.0 20.0
P03.04 Hiz PID 2 integral stresi 0.000 - 10.000 s 0.200s
P03.05 |UstFrekans Limiti P03.02 — PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 10.00Hz
P03.06 |Hiz Cikis Filtresi 0-8(0-28/10ms) 0
po307 | YeKtorkontrolkayma 50% - 200.0% 100.0%
kompanzasyon katsayisi
Po30g | /eKtor kontrolfren kayma 500% - 200.0% 100.0%
kompanzasyon katsayisi
PO3.09 Akim déngusut oransal kazang 0 - 65535 1000
katsayisi
P0O3.10 |Akim ddngusu integral katsayisi |0 - 65535 1000
1: Keypad (P03.12)
2:Al1l (Motor nominal degerinin 3 katina denk gelen deger)
3:AI2
4:AI3
5: Pulse Frekansi (HDI)
6: Multi-Step Tork
7:Modbus haberlesme
P03.11 | Tork Ayar Metodu 8: PROFIBUS/CANopen haberlesme 1
9: EtherNet haberlesme
10: Rezerve
11: PROFINET haberlesme
12-17: Rezerve
18: Panel (Dustk glgli modeller igin)
Not: 2-6; Motor nominal degerinin 3 katina denk gelen degeri verir.
P03.12 Panelden Tork Ayari -300.0% ~ 300.0% (Motor nominal akimi) 50.0%
P03.13 | Tork Referans Filtresi 0.000 - 10.000 s 0
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
0: Panel (P03.16)
L:AIL
2:AI2
3:AI3
4: Darbe frekansi HDI
5: Cok adimli ayar
PO3.14 Tork kontroltinde ileri yon 6: Modbus haberlesme 0
' frekans Ust limit kaynagi 7: PROFIBUS/CANopen haberlesme
8: Ethernet haberlesme
9: Rezerve
10: PROFINET haberlesme
11: Rezerve
Not: 1-10 segenekleri, %100 Maks. frekansa karsilik gelir.
PO3.15 Tork kontroliinde geri yon 0: Panel (PO3.17) 0
' frekans Ust limit kaynagi 1-11:P03.14 ile aynidir.
Tork kontrolinde ileri yon
P03.16 frekans Gst limit (Panel) 0.00 Hz - P0O0.03 (Maks. Cikis frekansi) 50.0 Hz
Tork kontrolinde geri yén
pP03.17 frekans st imit (Panel) 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. Cikis frekansi) 50.0 Hz
0: Panel (P03.20)
1:AIL
2:AI2
3:AI3
4: Darbe frekansi HDI
5:Modbus haberlesme
- o . 6: PROFIBUS/CANopen haberlesme
P03.18 | EMF Tork Ust Limit Kaynagi 7: EtherNet haberlesme
8: Rezerve
9: PROFINET haberlesme
10-17: Rezerve
18: Panel (dusuk gtgld modeller igin)
Not: 1-4 secenekleri; motor nominal akiminin 3 katina karsilik gelir.
PO3.19 Frenleme Torku Ust Limit 0: Tus takimi (P03.21) 0
' Kaynagi 1-10: PO3.18 igin olanlarla ayni
P03.20 |EMF Tork Ust Limit (Panel) 0.0 - 300.0 (Motor nominal akimi) 180.0%
P03.21 | Fren Tork Ust Limit (Panel) 0.0 - 300.0 (Motor nominal akimi) 180.0%
PO3.22 Sabit gli¢ bélgesinde alan 01-20 03
zayiflama katsayisi
PO3.23 Sabit gli¢ bolgesinde en klguk 10 - 100% 20%
zayiflama noktasi
P0O3.24 | Maks. Voltaj Limit 0.0-120.0% 100%
P03.25 |On Uyartim Suresi 0.000 - 10.000 s 0.300s
. ) O: Devre Digi Birak
P03.32 | Tork Kontrol Etkinlestirme 1 Etkinlestir 0
P03.33 | Akl Zayiflamasi integral Kazanci |0 — 8000 1200V
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
Aralik: OxO000 - Ox1111
Birlik Dijit: Tork komutu segimi
O: Tork referansi
1: Tork akimi referansi
Onluk Dijit: Ayrilmis
O: Ayrilmis
P03.35 | Kontrol Optimizasyonu 1: Ayrilmis 0x0000
YUzluk Dijit: Hiz déngUsu integral ayrimini etkinlestirme
O: Devre disi birak
1: Etkinlestir
Binlik Dijit: Ayrilmis
O: Ayritlmis
1: Ayrilmis
P03.36 Hiz DéngusU Turev Kazanci 0.00-10.00s 0.00s
P0O3.37 Ylksek frekansli akim dongu, Vektor kontrol modunda (PO0.00=3), frekans akim déngusu yuksek frekans 1000
oransal katsayis anahtarlama esiginden (P0O3.39) dusuk oldugunda, akim déngusu Pl
) o parametreleri PO3.09 ve PO3.10 'dur. Frekans akim déngust yUksek frekans
po33g | 'Uksekfrekansliakim dongt, anahtarlama esiginden yuksek oldugunda, akim déngtsi Pl parametreleri 1000
integral katsayis P03.37 ve PO3.38dir.
e P03.37 ayar araligi: O — 65535
PO3.39 Akim déngusu yUksek frekansli P03.38 ayar araligi: 0 — 65535 100.0%
anahtarlama sinin P03.39 ayar araligi: 0,0 — 100,0 (Maks. frekansin)
P17.32 | Aki Baglantisi 0.0 - 200.0% 0.0%

5.5.4 - Gelismis Skaler Kontrol Modu

WD770 vektér kontrol modlarina ek olarak dahili gelismis Skaler (V/F) kontrol modunda da calisabilir. Gelismis Skaler Kontrol modu,
vektor kontrol algoritmasina ¢ok yakin bir performans sergiler ve dustk kontrol hassasiyetinin yeterli oldugu durumlarda kullanilabilir.
WD770 ‘in birden fazla motoru sirmesi gereken durumlarda, gelismis Skaler kontrol modunun uygulanmasi da onerilir.

WD770 size farkli uygulama ihtiyaclarini karsilamak igin cok cesitli V/F egrisi modlari saglar. ilgili V/F egrisini segebilir veya V/F egrisini
gerektigi gibi ayarlayabilirsiniz.

Oneriler:

1) Duz bir hat Gzerinde galisan konveyor bandi veya kompresoér gibi sabit momente sahip yukler igin, tim galisma sUreci sabit moment
gerektirdiginden, dtz hat V/F egrisinin benimsenmesi nerilir.
2) Fanve su pompalari gibi azalan momente sahip yukler igin, gergek torku ve hizi arasinda bir gtic (kare veya kup) iliskisi oldugundan, 1.3,
1.7 veya 2.0 gUcuUne karsilik gelen V / F egrisinin benimsenmesi 6nerilir.

WD770 ayrica gok noktali V/F egrileri de saglar. Ortadaki g noktanin gerilimini ve frekansini ayarlayarak V/F egrilerini degistirebilirsiniz.
Butun bir egri (OHz, OV) - (motor temel frekansi, motor nominal gerilimi) arasindaki bes noktadan olusur. Ayarlama sirasinda su kurali izleyin:
0 < fl < f2 < f3 < Motor temel frekansi ve O < V1 < V2 < V3 < Motor nominal gerilimi.

A Cikis Voltaj

Sabit Momentl
ik Tipi

Karesal Momentll
ik Tipi
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WD770, gelismis Skaler kontrol modu igin ézel fonksiyonlara sahiptir. ilgili parametreleri ayarlayarak Skaler kontrol performansini
artirabilirsiniz.

1) Moment Yiikseltme:
e Torkartirma islevi, Skaler kontrolde disuk hiz tork performansini etkili bir sekilde telafi edebilir. Otomatik tork artirma varsayilan
olarak ayarlanmistir, bu da WD770 ‘in tork artirma degerini gergek yUk kosullarina gére ayarlamasini saglar.
e Torkartirma yalnizca tork artirma kesme frekansinda etkili olur.
e Torkartisi gok blyutkse, motor disuk frekansli titresim veya asir akimla karsilasabilir. Boyle bir durum olusursa, tork artirma

degerini azaltin.

A Cikis Voltaji
Vb “““““““““““““““““

Cikis
Frekansi

me}Sl %

>

fcutoff fb

2) V/F Kayma Kompanzasyon Kazanci

e Gelismis Skaler Kontrol, agik gevrim ile saglanan bir kontrol tiridur.

e AniyuUk degisiklikleri motor hizinda dalgalanmaya neden olur. Mutlak hiz gereksinimlerinin oldugu durumlarda, WD770 dahili
cikis ayari yoluyla yuk dalgalanmasinin neden oldugu hiz degisimini telafi etmek igin kayma kompanzasyon kazancini
ayarlayabilirsiniz.

e Kayma kompanzasyon kazancinin ayar araligi %0 — 200 'dur ve %100 nominal kayma frekansina karsilik gelir.

e Nominal kayma frekansi = (Motorun nominal senkron hizi - Motorun nominal hizi) x (Motor kutup sayisi) / 60

3) Salinim Kontroll
e Motor salinimi genellikle blyUk glgla strus uygulamalarinda gelismis Skaler kontroliinde meydana gelir.
e Bunu ¢dzmekigin WD770 iki salinim fonksiyonuna sahiptir. Parametreleri salinim frekansina gore ayarlayabilirsiniz.

e Daha buyuk bir deger daha iyi kontrol etkisini gosterir. Ancak, deger cok blyUkse, WD770 gikis akimi artabilir.

4) AM - IF Kontrolii
e Genelolarak, IF (Akim - Frekans) kontrol modu standart asenkron motorlar igin gegerlidir.
e SMleriginyalnizca frekans ¢ok distk oldugunda kullanilabilir. Bu nedenle, bu kilavuzda agiklanan IF kontrol modu yalnizca
standart asenkron motorlarla ilgilidir.
e [F kontrolt, WD770 ‘in toplam gikis akimi Gzerinde kapali dongu kontroll gergeklestirilerek uygulanir.

e Cikis gerilimi akim referansina uyum saglar ve agik gevrim kontrolt gerilim ve akim frekansi Gzerinde ayr ayri gergeklestirilir.

5) Ozellestirilmis V/F Egrisi Fonksiyonu:
e Ozellestirilmis V/F egrisi islevini secerken, sirasiyla voltaj ve frekansin ayar kanallarini ve hizlanma/yavaslama stiresini
belirleyebilir ve kombinasyon seklinde gergek zamanli bir V/F egrisi olusturabilirsiniz.
e Butip V/F egrisi ayrimi cesitli degisken frekansli gli¢ kaynaklarinda uygulanabilir.

e Ancak, yanlis ayarlar ekipman hasarina neden olabileceginden parametreleri ayarlarken dikkatli olun.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
0: Sensorsuz vektor kontrol (SVC) modu O
1: Sensorsiz vektor kontrol (SVC) modu 1
P00.00 | Kontrol Modu 2: Geligsmis Skaler (V/F) kontrol 2
Not: Bir vektor kontrol modunu (O veya 1) kullanmadan énce, WD770 ‘in
motor tanitmayi gerceklestirmesini saglayin.
P00.03 Maks. Cikis Frekansi PO0.04 — 400.00kHz 50.00 Hz
P0O0.04 | Frekans Ust Limiti P00.05 - P00.03 50.00 Hz
POO.05 | Frekans Alt Limiti 0.00 Hz - POO.04 0.00 Hz
POO.11 |ACC Suresi 1 0.0 - 3600.0s ™)
PO0.12 |DEC Suresi 1 0.0 - 3600.0s ™*)
. 0: Asenkron motor (AM)
PO2.00 | Motor tipi 1 1: Senkron motor (SM) 0
P02.02 | Motor-1 Nominal Frekans (AM) 0.01 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
P02.04 | Motor-1 Nominal Voltaj (AM) 0 - 1200 Volt ™)
0: Sabit Moment
1: Cok noktali
- 2: Moment azaltma (x1.3)
PO400 | Motor-1 V/F egrisi 3: Moment azaltma (x1.7) 0
4: Moment azaltma (x2.0)
5: Ozellestirilmis V/F
PO4.01 Motor-1 Moment yUkseltme 0.1 - 10.0% (0.0% = Otomatik) 0.0%
P0O4.02 Motor-1 Moment ytikseltme 0.0 - 50.0% (motor 1'in nominal frekansinin) 20.0%
kesme noktasi
PO4.03 Motor-1 V/F egri frekans 1 0.00 Hz - P0O4.05 0.00 Hz
PO4.04 | Motor-1 V/F egrivoltaj 1 0.0-110.0% 0.0%
PO4.05 |Motor-1 V/F egri frekans 2 P0O4.03 - PO4.07 0.00 Hz
P0O4.06 | Motor-1 V/F egrivoltaj 2 0.0-110.0% 0.0%
PO4.07 | Motor-1 V/F egri frekans 3 P0O4.05 - P0O2.02 veya PO4.05 - P0O2.16 0.00 Hz
P0O4.08 | Motor-1 V/F egrivoltaj 3 0.0-110.0% 0.0%
Po40g | Motor-1 V/F kayma 0.0 - 200.0% 100.0%
kompanzasyon kazanci
PO4.10 Motor—%duwkfrekans salinim 0-100 10
kontrolu
PO411 I\/Iotor—]: yUksek frekans salinim 0-100 10
kontrolU
P0O4.12 | Motor-1 Salinim siniri 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 30.00 Hz
0: Sabit Moment
1: Cok noktali
I 2: Moment azaltma (x1.3)
PO4.13 Motor-2 V/F egrisi 3: Moment azaltma (xL.7) 0
4: Moment azaltma (x2.0)
5: Ozellestirilmis V/F
PO4.14 | Motor-2 Moment yukseltme 0.1 - 10.0% (0.0% = Otomatik) 0.0%
P0O4.15 Motor-2 Moment ytikseltme 0.0 - 50.0% (motor 2 'nin nominal frekansinin) 20.0%
kesme noktasi
PO4.16 | Motor-2 V/F egri frekans 1 0.00 Hz - P0O4.18 0.00 Hz
PO4.17 | Motor-2 V/F egri voltaj 1 0.0-110.0% 0.0%
P04.18 | Motor-2 V/F egri frekans 2 P0O4.16 — PO4.20 0.00 Hz
PO4.19 | Motor-2 V/F egrivoltaj 2 0.0-110.0% 0.0%
P0O4.20 | Motor-2 V/F egri frekans 3 P04.18 — PO2.02 veya P04.08 — PO2.16 0.00 Hz
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
PO4.21 | Motor-2 V/F egrivoltaj 3 0.0-110.0% 0.0%
Po422 | Motor-2 V/F kayma 0.0 - 200.0% 100.0%

kompanzasyon kazanci
PO4.23 Motor—% distk frekans salinim | 5 ;4 10
kontrolt
PO4. 24 Motor—%yuksek frekans salinim 0-100 10
kontrolU
PO4.25 | Motor-2 Salinim siniri 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 30.00 Hz
. O: Devre disi
PO4.26 | Enerji Tasarrufu 1: Otomatik Enerji Tasarrufu 0
0: Panel (Cikis PO4.28 ile tanimlanir.)
L:AIL
2:AI2
3:AI3
4: HDIA
) N 5: Sabit hiz
PO4.27 | Voltaj Ayar Kaynagi 6. PID 0
7: Modbus
8: ProfiBus / CANopen haberlesme
9: EtherNet haberlesme
11: ProfiNET haberlesme
18: Keypad Pot. (Kicuk gtclt modeller igin)
P0O4.28 | Panelden Voltaj Ayari 0.0 - 100.0% (motor nominal geriliminin) 100.0%
P0O4.29 |Voltaj Artis SUresi 0.0 - 3600.0s 50s
P04.30 | Voltaj Azalma Suresi 0.0 - 3600.0s 50s
P0O4.31 Maks. Cikis Voltaji P04.32 — 100.0% (motor nominal geriliminin) 100.0%
P0O4.32 | Min. Cikis Voltaji 0.0 - PO4.31 (motor nominal gerilimi) 0.0%
PO4 33 Sabit Gug bolgesi zayiflama 100-1.30 100
katsayisi
SMigin VF kontrol modu etkinlestirildiginde ve ¢ikis frekansi PO4.36
M icin V/F k de iceri tarafindan belirtilen frekanstan daha dlsUk oldugunda motorun reaktif
P04.34 SMigin ontrolde igeri akimini ayarlamak igin bu parametre kullanilir. 20.0%
cekme akimi 1
Ayar araligr: -100.0% ~ +100.0% (motorun nominal akimi)
SMigin VF kontrol modu etkinlestirildiginde ve ¢ikis frekansi PO4.36
SM icin V/F kontrolde iceri tarafindan belirtilen frekanstan daha dlsUk oldugunda motorun reaktif
P04.35 & s akimini ayarlamak igin bu parametre kullanilir. 10.0%
gekme akimi 2
Ayar araligi: -100.0% ~ +100.0% (motorun nominal akimi)
SM i/ oot geme | S 67 P kort o ey igndecene s L ue 2.
PO4.36 |akimianahtarlama igin frekans anahtariama igin frekans . amakigin bu parametre kutianiir. 50.00Hz
st Ayar araligri: 0.00 Hz — PO0.03 (Maks. Cikis frekansi)
S i U kool a1\ Kool mod starestignge et apal conos
PO4.37 | akim kapali déngti oransal Y Y § ' 50
katsayist Ayar araligi: O — 3000
SM VF kontrol modu etkinlestirildiginde, reaktif akim kapali déngu
SMigin V/F kontrolinde reaktif | kontrollinUn integral sUresini ayarlamak icin kullanilir.
P04.38 R L 30
akim kapali déngu integral stresi
Ayar araligi: O — 3000
SM VF kontrol modu etkinlestirildiginde, reaktif akim kapali dongu
kontrolinun ¢ikis limitini ayarlamak icin kullanilir. Daha blyuk bir deger,
. . ) daha yuksek reaktif kapali dongl kompanzasyon gerilimini ve motorun
P04.39 SMigin V/F k_gnt@lunde_ re_a.ktlf daha yuksek ¢ikis glcline neden olur. Genel olarak, bu parametreyi 8000
akim kapali dongu ¢ikis limiti L )
degistirmeniz gerekmez.
Ayar araligi: O — 16000
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
PO440 | AML icin IF Modu Etkinlestirme |0 Devre dis! PO4.40
1: Etkin
AM-1 igin IF kontroll etkinlestirildiginde, bu parametre ¢ikis akimini
PO4 41 gm%l icin IF modunda gegerli ayarlamak igin kullanilir. 120.0%
Ayar araligi: 0.0 — 200.0% (Motor nominal akimina gore)
AM-1 igin IF kontrolt etkinlestirildiginde, bu parametre kapali dongu gikis
PO4.4D AM-1 icin IF modu oransal akimi oransal katsayisini ayarlamak icin kullanilir. 350
katsayisi
Ayar araligi: O - 5000
AM-1 igin IF kontrolU etkinlestirildiginde, bu parametre kapali dongU gikis
PO4 43 AM-1 igin IF modu integral akimiintegral katsayisini ayarlamak igin kullanilir. 150
katsayisi
Ayar araligi: O - 5000
posgy  |AM-LiinlFmodunukapatmak 061 poy 50 10.00 Hz
icin frekans baslangici
. O: Devre disi
PO4.45 | AM-2icin IF modu akimi 1 Etkinlestir 0
AM-2 igin IF kontroll etkinlestirildiginde, bu parametre gikis akimini
PO4 46 2[:;2 icin IF modunda gegerli ayarlamak igin kullanilir. 120.0%
Ayar araligi: 0.0 — 200.0% (Motor nominal akimina gore)
AM-2 igin IF kontrolU etkinlestirildiginde, bu parametre kapali déngu gikis
PO4LT AM-2 igin IF modu oransal akimi oransal katsayisini ayarlamak icin kullanilir. 350
katsayisi
Ayar araligi: O - 5000
AM-2 igin IF kontroll etkinlestirildiginde, bu parametre kapali dongU gikis
P04 48 AM-2 igin IF modu integral akimiintegral katsayisini ayarlamak igin kullanilir. 150
katsayisi
Ayar araligi: O - 5000
Po449 |AM-2'inIFmodunukapatmak | qag 1, - pos 51 10.00 Hz
icin frekans baslangici
AM-1 ‘in IF modunu kapatmak
PO4.50 icin frekans sonu PO4.44 — PO0.03 2500 Hz
AM-2 ‘nin IF modunu kapatmak
PO45L " 1icin frekans sonu PO4.49 - PO0.03 2500 Hz
5.5.5 - Tork Kontrol
WD770 hem hiz kontrolint hem de tork kontroltint destekler.
. Hiz kontroly, ayarlanan hizi gergek galisma hiziyla tutarli tutmak igin hizi stabilize etmeyi amaglar, bu arada maksimum ytk tasima
kapasitesi tork limiti ile sinirlandirilir.
. Tork kontrold, ayarlanan torku gergek gikis torku ile tutarli tutmak igin torku stabilize etmeyi amaglar, bu arada gikis frekansi Gst ve alt
limitlerle sinirlandirilir.
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Tork Kontrol Diyagrami

FO0.00 P03.32 PO3.11 P05.01 - 05
Kantrol — > Tark Kontrol = *  Tork Referans > Tatk-Hiz
Modu ekidr g evre A Fad
011 Etkinjegtirme Disi Kaynagi Gegisi
Skaler (2) Etkin Etkin
- Dewre
Digi
HIZ =
KONTROL 1}
P03.13
Tovk Referans
Filtra Siiresi
v
ox 1 Matar
P03.19 Torky P03.18
Fren Tarku > Ust Limit | Kefor Madu
Ust Limit 1 ¥ Tork Oist Limit
Kaynagi <+ | - Kaynagi
Frenleme T
. Torku (
st Limin | :
Fren
Modu
Tork Limitleri
F03.15 ; P03.14
Geri Yan Ust Limit > o <+ fheri Yian Ust Limit
Toek Ref Haynagi —r Tark Rel Keynagy
e
v
TORK
KONTROL

Tork Referans Kaynagi Tork Kontrol Frekans Ust Limit Kaynagi Tork Referans Ust Limit Kaynag:
P0O3.11 P03.14 (ileri Yén), PO3.15 (Geri Yon) P03.18 (Motor modu) PO3.19 (Fren Modu)
0-1: Panelden (P03.12) 0: Panelden 0: Panelden
2:Al1 (P03.16 - ileri, P03.17 Geri yoénigin) (P03.18 — Motor, PO3.17 Fren modu igin)
3:AI2 1AL L:AIL
4:AI3 2:AI2 2:AI2
5:HDIA 3:AI3 3:AI3
6: Cok Adimli Tork 4: HDIA 4: HDIA
7: Modbus 5: Cok Adiml 5: Cok Adimli
8: ProfiBus/CANopen 6: Modbus 6: Modbus
9: EtherNet 7: ProfiBus/CANopen 7: ProfiBus/CANopen
11: ProfiNet 8: EtherNet 8: EtherNet
18: Panel (Dustk gugler) 10: ProfiNet 10: ProfiNet
18: Panel (DusUk gugler) 18: Panel (Dustk gugler)
Not: %100 deger motor nominal Not: %100 deger WD770 maksimum Not: %100 deger motor nominal
akiminin %300'Une denk gelir. cikis frekans degerine denk gelir. akiminin %300'Une denk gelir.
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Parametre [ Tanim Aciklama Varsayilan
0: Sensorstz vektor kontrol (SVC) modu O
1: Sensorsiz vektor kontrol (SVC) modu 1
PO0.00 | Kontrol Modu 2: Gelismis Skaler (V/F) kontrol 2
Not: Bir vektor kontrol modunu (O veya 1) kullanmadan énce, WD770 ‘in
motor tanitmayi gerceklestirmesini saglayin.
0:D d
P03.32 | Tork Kontrol Etkinlestirme 1. E‘telz;ele;‘f‘ilr 0
0: Panel (P03.12)
1: Panel (P0O3.12)
2:AlL
N 3:AI2
Tork Referans Kaynag 4 AI3
PO3.11 | Not: 2-6 arasi segenekler, motor Z S(E)klAAdlmll Tork Referans 0
nominal akim degerinin %300 7: Modbus
tne karsik gelir. 8: ProfiBus / CANopen haberlesme
9: EtherNet haberlesme
11: ProfiNET haberlesme
18: Panel (DUsUk gugla Grin modelleri igin)
P03.12 | Panel Tork Referansi -300.0% ~ 300.0% (motor nominal akiminin) 50.0%
P0O3.13 | Tork Referansi Filtre sUresi 0.000 - 10.000 s 0.010s
0: Panel (PO3.16)
1AL
Tork Kontrol ileri Yon Frekans Ust g ﬁ:g
Limit Kaynagi 4 HDIA
PO3.14 Not: 1-10 arasi segenekler, Maks. g EA%Z@?JZMI Tork Referansi 0
9k|§ Fr_ek_ans degerinin %100 7 ProfiBus / CANopen haberlesme
une esittir. 8: EtherNet haberlesme
10: ProfiNET haberlesme
18: Keypad Pot. (Ktguk gtclt modeller igin)
0: Panel (P0O3.17)
1AL
Tork Kontrol Geri Yon Frekans Ust % ﬁ:%
Limit Kaynagi 4 HDIA
PO3.15 Not: 1-10 arasi segenekler, Maks. 2 EA%Z@??“ Tork Referansi 0
glk@ Fr'ek'ans degerinin %300 7 ProfiBus / CANopen haberlesme
tne esittir. 8: EtherNet haberlesme
10: ProfiNET haberlesme
18: Keypad Pot. (Ktguk gtglt modeller igin)
Tork Kontrolde panelden
P03.16 |ayarlanan frekans Gst limiti (ileri | 0.00 Hz — PO0.03 (Maks. gikis frekansi) 50.00 Hz
yon)
Tork Kontrolde panelden
P03.17 |ayarlanan frekans Ust limiti (geri | 0.00 Hz — PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
yon)
0: Panel (P03.20)
1:AIL
) 2:AI2
EMF Tork Ust Limit Kaynagdi 3:AI3
4: HDIA
P0O3.18 | Not: 1-4 arasi segenekler, motor | 5: Modbus 0
nominal akim degerinin %100 6: ProfiBus / CANopen haberlesme
‘Une karsilik gelir. 7: EtherNet haberlesme
18: ProfiNET haberlesme
12-17: Rezerve
18: Panel (DUsUk gugla Grin modelleri igin)
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5.5.6 — Motor Parametreleri

Simge | Tanim

e Motor tanitim sirasinda motorun aniden galismasi nedeniyle fiziksel yaralanma meydana
gelebilecedinden, tanitim éncesi motor ve yik makinelerini gcevreleyen gtvenlik kosullarini kontrol edin.

motora dokunmayin; aksi takdirde elektrik garpmasi meydana gelebilir.

e Motor bir yUke bagliysa, dénerek tanitim yapmayin. Aksi takdirde, yanlis motor tanitimi olusur ve ariza,
hasar olusabilir. Bu nedenle gerekirse tanitim yapmak icin yik baglantisini kesin.

A e Statik motor tanitimi sirasinda motor galismasa da motora enerji saglanir. Bu nedenle tanitim sirasinda

WD770 hem AM hem de SM motor tipini strebilir. Bunun igin gok fonksiyonlu dijital giris terminalleri veya haberlesme Gzerinden
degistirilebilen iki motor parametresi setini destekler. WD770 ‘in kontrol performansi dogru motor modellerine dayanir. Bu nedenle, bir
motoru ilk kez calistirmadan énce motor tanitim islemini gergeklestirmeniz gerekir (motor 1'i 6rnek):

Motor tanitma adimlari:

1) Calistirma Komut Kaynak Segimi (P00.01) = O (Keypad)
2) Motor Tipi Segimi

a. Senkron motor (P02.00 = 1)

Motor degerleri igin PO2.15 — PO2.19 parametrelerini kullanin.

b. Asenkron motor (P02.00 = 0)

Motor degerleri igin PO2.01 — PO2.05 parametrelerini kullanin.
3) Motor Tanitim Mod Segimi

a. Donerek tanitma - TUM parametreler
b. Dénerek tanitma — K{SMI parametreler
c. Durarak tanitma — TUM parametreler

4) Paneldeki RUN tusuna basin. Tanitma baslayacaktir.

Notlar:

1) Motor parametreleri motor etiketine gore dogru sekilde ayarlanmalidir.
2) Donerek tanitim secilirse, Motorun yUk baglantisini kesin. Aksi takdirde, tanitim sonuglari yanlis olabilir. Ayrica, AM tipleri icin PO2.06-
P02.10 ve SM tipleriigin PO2.20-P02.23 parametrelerini otomatik ayarlanir.
3) Statik segilirse, motorun yUkten ayrilmasina gerek yoktur, ancak motor parametrelerinin yalnizca bir kismi otomatik ayarlandigindan
kontrol performansi etkilenebilir. Ayrica, AM tipleri icin PO2.06-P02.10 ve SM tipleri igcin P02.20-P02.23 parametrelerini otomatik
ayarlanir. PO2.23 hesaplama yoluyla elde edilebilir.
4) Motor tanitimi yalnizca bagli olan mevcut motor Gzerinde gergeklestirilebilir. Diger motorda otomatik ayarlama yapmaniz gerekiyorsa,
P08.31 ile gegis ydntemini ayarlayarak motor 1 — 2 “nin gegis islemi yaparak diger motora gegin. Gegis yaptiginiz diger motorun dogru

bir sekilde bagli olduguna emin olun.

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
O: Operator Paneli
P0O0.01 | Calistirma Komutu 1: Terminal (Dijital girisler) 0
2: Haberlesme
0: islem yok
1: Dinamik tanitma 1. Motoru dondurerek kapsamli (tUm parametreler)
otomatik tanima yapar. Yuksek kontrol dogrulugu gerektiginde dinamik
otomatik tanitimin kullanilmasi énerilir.
2: Statik tanitma 1. Motoru duruyorken kapsamli (tim parametreler)
otomatik tanimasini saglar. Motorun ytkten ayrilamadigi durumlarda
kullanilir.
P0O0.15 | Motor Tanitma 0
3: Statik tanitma 2. Motoru duruyorken kismi (motor-1 seciliyken, sadece
P02.06, PO2.07 ve PO2.08, motor-2 seciliyken, sadece P12.06, P12.07 ve
P12.08) otomatik tanimasini saglar
4: Dinamik tanitma 2. Dinamik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron
motorlar igin gegerlidir.
5: Statik tanitma 2. Statik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron motorlar
icin gegerlidir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
PO200 | Motor Tipi 1 T Senkron motor (Sh) 0
pP02.01 Nominal Gug AM-1 0.1 - 3000.0kW ™
P02.02 | Nominal Frekans AM-1 0.01Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
P02.03 | Nominal HizAM-1 1 -60000 Rpm *)
P02.04 | Nominal Gerilim AM-1 0 - 1200 Volt ™
P02.05 |Nominal Akim AM-1 0.8 - 6000.0 Amper ™
P02.06 | Stator Direnci AM-1 0.001 -65.535Q ™*)
P02.07 Rotor Direnci AM-1 0.001 -65.535Q ™*)
P02.08 |Kacak Enduktans AM-1 0.1 -6553.5mH ™)
P0O2.09 |Karsilikli Endtktans AM-1 0.1 -6553.5mH *)
P02.10 |Yakstz Akim AM-1 0.1 -65535A ™
P0O2.15 Nominal Gu¢ SM-1 0.1 - 3000.0 kW ™
P02.16 | Nominal Frekans SM-1 0.01 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
P02.17 | Kutup Cift Sayisi SM-1 1-50 2
P02.18 [Nominal Gerilim SM-1 0 - 1200 Volt *)
P02.19 |Nominal Akimi SM-1 0.8 -6000.0 A ™
P02.20 |Stator Direnci SM-1 0.001 -65.5350 *
PO2.21 | Direkt-Eksen Enduktansi SM-1  |0.01 - 655.35 mH ™)
P02.22 |Karesel-Eksen Endiktansi SM-1 | 0.01 - 655.35 mH ™*)
P02.23 |Karsi EMF Sabiti SM-1 0 - 10000 300

ngg(_jol@_ \I/Deij';ja[)ll%rs Fonksiyonu (S1-S4 | 35 \otor 1'den Motor 2've gegis

Aralik: OxO0 — Ox14

Birli Dijit: Gegis kanali

O: Terminal

1: Modbus haberlesme
PO8.31 Motor 1 - MotorZ 2: PROFIBUS/CANopen haberlesme 00

Arasi Gegis Fonksiyonu 3: Ethernet haberlesme

4: PROFINET haberlesme

Onluk Dijit: Calisma sirasinda gegisi

O: Devre disi birak

1: Etkinlestir
P1200 | MotorTipi2 T Senkron motor (Sh) 0
P12.01 |Nominal Gug AM-2 0.1 - 3000.0 kW ™
pP12.02 Nominal Frekans AM-2 0.01 Hz - PO0.03 (Maks. cikis frekansi) 50.00 Hz
P12.03 |Nominal Hiz AM-2 1 - 60000 Rpm ™)
P12.04 | Nominal Gerilim AM-2 0 - 1200 Volt *)
P12.05 |Nominal Akim AM-2 0.8 - 6000.0 Amper ™
P12.06 |Stator Direnci AM-2 0.001 -65.5350 *)
P12.07 | Rotor Direnci AM-2 0.001 -65.535@Q ™
P12.08 |Kacak Endiktans AM-2 0.1 -6553.5mH ™
P12.09 |Karsilikli Endiktans AM-2 0.1 -6553.5mH ™
P12.10 |YUksUz Akim AM-2 0.1 -65535A ™
pP12.15 Nominal Gu¢ SM-2 0.1 - 3000.0 kW ™
P12.16 |Nominal Frekans SM-2 0.01 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
P12.17 | Kutup Cift Sayisi SM-2 1-50 2
P12.18 |Nominal Gerilim SM-2 0- 1200 Volt ™
P12.19 | Nominal Akimi SM-2 0.8 -6000.0A ™*)
P12.20 |Stator Direnci SM-2 0.001 -65.535@Q ™*)
P12.21 | Direkt-Eksen EndUktansi SM-2 | 0.01 - 655.35 mH (@)
P12.22 | Karesel-Eksen EndUktansi SM-2 | 0.01 — 655.35 mH ™)
P12.23 | Karsi EMF Sabiti SM-2 0 - 10000 300

5.5.7 — Start / Stop Kontroli
WD770 Start/Stop Kontrolt Gg durum igerir. Bunlari asagida detayli gérebilirsiniz.
1) Gug acildiginda bir galistirma komutu verildikten sonra baslatma.

2) Gug kapatildiktan sonra yeniden baslatma.
3) Otomatik ariza sifirlamasindan sonra baglatma.

Ayrica WD770 ‘in Gg start modu bulunmaktadir. Uygulamaya gore asagidakilerden birini tercih edebilirsiniz.

1) Baslangig frekansinda baslatma.
2) DC frenlemeden sonra baslatma ve
3) Donen yuku yakalayarak baslatma.

BlyUk ataletli ytkler igin, 6zellikle geri dontstin meydana gelebilecedi durumlarda, DC frenlemeden sonra baslatmayi veya Dénen ytka
yakalayarak baslatmayi segebilirsiniz.

Not: SM tipleri igin dogrudan baslatma modunda surlGlmesi 6nerilir.

1) Gug acildiginda bir galistirma komutu verildikten sonraki mantik semasi

Dognsdan Start
4 Dognusal Tip Rampa

B e — f
Dogradan -
Start igin

POI DG Baglangiy f-—f
Start Caligma Modu Frekanei | | -

Baglangig Frehans: ign Bakiema Soems| e

OiC Fren sonras Stan

Hizianms Yavaglama J— . .
Saresi Soresi T —— —§ 7 ifiama Genigl 31/2)
2 Frekans 3 4 atiama Geniigl 3(172)
— 7 - PS5 e
/ Rampa Mod Segimi Allama _ 3 _ Anama Genkg 2(1/2)
Start

| g Frekans 2 Atlama Genigi 2 (1/2) -

Oneesl — -

Fr:n‘l—:rne § 8 Efna: Tipi Rampa Adlama e A B 1
| A | PO0.C3 t Frekane 1 . Atama Gerbyi 1(12) ¢
Start Onees| gl."l 1 >

Frenisme Sures| -]

& : \.
& i
/ |

L 1 II \ t —
-" Donen Yuku Yaxalama Sorvas Slart }7 r :

POD 11 PO012

—
g

Hizianma Yavaglama
f Siiresl ires:
POS.06
£
Jdoglama NG
Frekansi | é?u-
|
- AN
t
| |'- =
Iq—n-| f —.-I
Poa.oT FOB.O8
Huzlanma Sores \'wa’_sl:m
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2) Gug kapatildiktan sonra yeniden baslatma igin mantik semasi

Gl Kesddikien

Sanm 0 ‘ i
Restart T
— ) I 1 e
7 Gl Kesidiginde.
__-_H"“‘“fi it igin Bebleme
=iresi o
x“'-\.\_\_\_f./ e
PO121

50 Keslididinge Restart

| Gaiy
| Al
T Stanciy sl
—] ol \“\\_
= 5 o Pand /,/rjnl; Kesimeden ™~ Dunyor
= Once Gaisma - —‘"| Bur |
N f T Duny —
s / e
S T~ / Haber-
Y 7 Poizs ~— / o |lesme
i ST " -
. Restart Geckmesl -
~ i N >
- -
Mx/’ J
/_f,_/ ““x.\_x o
Terminal el i
S Start komutu etin mi? s G
e
s e 1
PO0ODY s A ——p| Gaig
Cakshima Komit Kaynad i i

PO1.18

Enedji Geldinde Star Komulu

Engelleme Segimi

3) Otomatik ariza sifirlamasindan sonra baslatma icin mantik semasi

| Cahsryor

Sariict Anza

Suracu Oto-Reset
Sayisi = P0B.28

N

Olo-Reset

Sifirlama Arahg
= P08.29

Oto-Reset Sonrasi
Restart

Diur ve Ariza
Kodu Ver

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
O: Operator Paneli
PO0.0O1 | Calistirma Komutu 1: Terminal (Dijital girisler) 0
2: Haberlesme
POO.11 |ACC Suresil 0.0 - 3600.0s *)
PO0.12 |DEC Suresi 1 0.0 - 3600.0s *)
O: Dogrudan baslatma
1: DC frenlemeden sonra baslatma
2: Dénen yUku yakalayarak baslatma
PO1.00 |Baslangig modu 0
Not: AM tipleriigin SVC (Mod O) segiliyken dénen yUku yakalama
fonksiyonu kullanilamaz. Ayrintilar igin PO1.35 — PO1.41 parametrelerine
bakin. AM ‘ler icin degisiklik yapmaniz gerekmez.
poroy |Pogrudanbastatmaicin 0.00 - 50.00Hz 050 Hz
baslangig frekansi
poLo2 | Bastangic frekans: tutma 0.0-500s 00s
suresi
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
P0O1.03 |Startdncesi DC frenleme 0.0 -100.0% 0.0%
PO1.04 | Startdncesi DC frenleme stresi | 0.00 — 50.00s 0.00s

0: Dogrusal
1: S-Egrisi
P01.05 |ACC/DEC modu 0
Not: S-Egrisi rampa tipi icin P01.06, P01.07, PO1.27 ve PO1.28
parametrelerini ayarlayin.
P0O1.08 | Durdurma modu 0:Rampa ile durus 0
1: Bosta durus
por.0g |Durusta DCfrenlemebaslangic | nq 1y, _ poo 03 (Maks. cikis frekansn) 0.00 Hz
frekansi
por.1o |Purusta DCfrenlemedneesi g0 50006 000
bekleme suresi
PO1.11 | Durusta DC fren akimi 0.0 - 100.0% 0.0%
P0O1.12 | Durusta DC fren suresi 0.00-50.00s 0.00s
po1.13 |&aUsirken Yon Degisimiicin 0.0-36000s 00s
Bekleme Suresi
O: Sifir hizdayken degisim
PO1.14 | Galisirken Yon Degisimi Modu 1: Baslangig frekansinda degisim 0
2: Durduktan sonra gecikmeli degisim
PO1.15 |Durdurma hizi 0.00 - 100.00 Hz 0,50 Hz
PO1 16 Durma hizi algilama modu O: Aya!'lanan hiza gore te“spit (Be‘nzersiz, V/F modunda)
1: Geri besleme hizina gore tespit 1
PO1.17 Durdurma Hizi Algilama suresi 0.00-100.00s 0,50s
Enerji Geldiginde etkin olan )
PO1.18 |Terminalden Start Komutu O:Devre disi 0
1: Gegerli
durumu
(;alA|§Ama frek“an“5| frekaf\s alt O: Frekans alt sinirinda galistir
limitinden dtsuk oldugunda i
P0O1.19 ) 1: Durdur 0
secilen eylem (Alt sinir > O Hz. i
o 2: Uyku
icin)
P0O1.20 |Uykudan uyanma gecikmesi 0.0 - 3600.0 s (PO1.19 = 2 oldugunda gegerlidir) 00s
Yeniden enerji verildiginde O: Devre disi birak
POL21 Restart segimi 1: Etkinlestir 0
Yeniden enerji verildiginde N -
pP0O1.22 L2 0.0 -3600.0 s (PO1.21 = 1 oldugunda gegerlidir) 10s
Restart bekleme sUresi
P0O1.23 | Start gecikmesi 0.0-600s 00s
P0O1.24 | Durdurma Hizi gecikmesi 0.0-1000s 00s
O: Gerilimsiz ¢ikis
P0O1.25 |Acik gevrimigin O Hz. ¢ikis secimi | 1: Gerilim ile ¢ikis 0
2: DC frenleme akimiile dur
P0O1.26 |Acil Stop durus sUresi 0.0-600s 20s
POL27 S-Egrisi etkinken yavaslama 00-500s 01s
baslangici
PO128 S-Egrisi etkinken yavaslama 00-500s Ols
sonu
P0O1.29 |Kisa devre frenleme akimi 0.0 - 150.0 (VFD nominal akimi Gzerinden) 0.0%
Kisa devre frenlemenin
P01.30 - R 0.00-50.00s 0.00s
baslamasiicin bekleme stresi
por3y | K1sadevre freniemenindurmast g qg 50005 000
icin bekleme suresi
P01.32 |Joglamaicin 6n-hazirlik sUresi 0-10.000s 0.300s
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
PO1 33 Joglamada durus igin frenleme 0 Hz - PO0.03 0.00 Hz
baslangig frekansi
P01.34 | Uyku gecikmesi 0-3600.0s 00s
1: ileri Start
2: Geri Start
4: |leri Jog
5: Geri Jog
P0O5.01 - . . 6:Bosta Durus
PO5.06 Dijital Giris Fonksiyonu 7. Ariza Reset
8: Calismayi Duraklatma
21:Rampa Segimi 1
22: Rampa Segimi 2
30: Rampayi devre disi birak
P08.00 |ACC Suresi 2 0.0 - 3600.0s ™
P08.01 |DEC Suresi 2 0.0 - 3600.0s ™*)
P08.02 |ACC Suresi 3 0.0 - 3600.0s *)
P08.03 | DEC Sdresi 3 0.0 - 3600.0s ™
P08.04 | ACC Suresi4 0.0 - 3600.0s ™
P08.05 |DEC Suresi 4 0.0 - 3600.0s ™*)
P08.06 |Jog Calisma Frekansi 0 Hz-P00.03 5.00 Hz
P08.07 | Jog ACC Suresi 0.0 - 3600.0s ™
P08.08 |Jog DEC Suresi 0.0 - 3600.0s ™
0 Hz - P00.03
POB.19 | Rampa degistirme frekans: Not: Eger calisma frekansi PO8.19 degerinden fazla olursa otomatik olarak 0
2nci rampaya gegis yapilir.
0: Maks cikis frekansi
1: Set edilen frekans
p08.21 Rampa referans frekansi 2:100 Hz 0]
Not: Bu fonksiyon sadece dogrusal rampa tipi igin gegerlidir.
P08.28 | Oto-Reset sayisi 0-10 0]
Pog2g |/l Oto-Resetarasi bekleme 0.1 -36000s 10s
sUresi
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5.5.8 - Frekans Ayarlari

WD770, ana referans kanali ve yardimci referans kanali olmak Uzere iki tipte kategorize edilebilen goklu frekans referans modlarini
destekler. Frekans referans kanali A ve B olmak Uzere iki ana referans kanali vardir. Bu iki kanal birbirleri arasinda basit aritmetik islemi
destekler ve ¢cok fonksiyonlu dijital girislerle dinamik olarak degistirilebilirler. Yardimci referans kanali igin bir giris modu, yani terminal

YUKARI/ASAGI anahtar girisi vardir.

Fonksiyon kodlarini ayarlayarak, ilgili referans modunu ve bu referans modu tarafindan VFD frekans referansi Gzerinde yapilan etkiyi
belirleyebilirsiniz. WD770 icin gergek referans, ana referans kanali ve yardimci referans kanalindan olusur.

P08.44
P00.06 P00.09 + Frekans UST Limit
Frekans - A »| Frekans A ve B 4
Komut Segimi Kombinasyonu
& + N 7
N
P08.44
P05.01 - 05 Frekans ALT Limit
Terminal ayar!
UP & DOWN
A
v 1= Frekans A
P00.07 P08.44 v
Frekans—-B  ——_ DS[ERIE UP & DOWN
Komut Segimi ~a KEEEECRERICE) Modlari
CIKIS
P00.08 ) FREKANSI
Frekans — B icin Referans arahgi
S PO5.01 - PO5.05 - 13 PO5.01 - PO5.05 = 14 PO5.01 - PO5.05 - 14
. Frekans Kaynak Segimi 1 Frekans Kaynak Segimi 2 Frekans Kaynak Secimi 3
Kombinasyonu
A B X X
B A X X
A+B X A B
A-B X A B
Maks. (A, B) X A B
Min. (A, B) X A B

Not: “x” isareti temel referans kanali varken devre disi oldugunu gosterir.

Gok fonksiyonlu terminal UP (10) ve DOWN (11) ile WD770 igindeki yardimci frekansi ayarlarken, frekans artis ve azalis degisim oranini
(P0O8.45 - UP, P08.46 — DOWN) ayarlayabilirsiniz.

Dijital Giris
Fonksiyonu

Frekans integral Degisim Orani:
P08.45 - UP , P08.46 - DOWN

b,

|

-
|

-

10=UP Sx

Y

11 = DOWN Sy

Y

Tr‘
T

UP Sinyali

DOWN Sinyali
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Frekans Ayari ile ilgili Parametreler

Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

P0O0.03

Maks. ¢ikis frekansi

P0O0.04 - 400.00 Hz

50.00 Hz

PO0.04

Frekans Ust Limiti

P0O0.05 - P00.03

50.00 Hz

PO0.05

Frekans Alt Limiti

0.00 Hz - PO0.04

0.00 Hz

P0O0.06

Referans — A
kaynagi

PO0.07

Referans — B
kaynagi

O: Tus takimi

1AL

2:AI2

3:AI3

4:HDIA

5: Basit PLC programi

6: Coklu Sabit Hizlar

7: PID kontrolt

8: Modbus haberlesme

9: PROFIBUS/CANopen haberlesme
10: Ethernet haberlesme

12: Pulse Girisi AB

13: PROFINET haberlesme

18: Keypad Pot. (Kuguk guglt modeller igin)

15

P00.08

Referans — Biigin gcalisma araligi

0: Maks. ¢ikis frekansi
1: Bir frekans komutu

P0O0.09

Referans Ave Bicin
Ayar Kombinasyonu

O:A

1:B

2:(A+B)
3:(A-B)

4: Maks. (A, B)
5:Min. (A, B)

P0O5.01 -
P05.06

Dijital Giris Fonksiyonlari
(ilgili olanlar)
(S1 -S4, HDIA)

10: UP (Frekans arttir)

11: DOWN (Frekans azalt)

12: UP/DOWN ile ayarlanmis frekansi sifirlama
13: Referans A — B gegisi

14: Kombinasyon ayari ile A arasinda gegis

15: Kombinasyon ayartiile B arasinda gecis

PO8.42

Panelden referans modu

Ayar araligi: OxO000 — 0x1223

Birlik Dijit: Butonla hiz arttir/azalt

O: Hem paneldeki « ¥ tuslari hem de dijital pot. kullanilabilir.

1: Kontroligin sadece paneldeki « ¥ tuslari kullanilabilir.

2: Kontrol icin sadece dijital potansiyometre kullanilabilir.
3:Ne paneldeki « ¥ tuslari ne de dijital pot. kullanilabilir.

Onluk Dijit: Frekans kontrol segimi

0: Yalnizca PO0.06=0 veya PO0.07=0 oldugunda gegerlidir
1: Tum frekans ayar yontemleri icin gecerlidir

2: Sabit hiz komutu gelirse digerleri gegersizdir.

YUzluk Dijit: Durduktan sonra referansin durumu
O: Set edilen hiz referansi gegerli kalir.

1: Motor durduktan sonra sifirlanir.

2: Stop komutu alindiktan sonra sifirlanir.

Binlik Dijit: integral fonksiyonunu etkinlestirme
O: Devre digi
1: Etkinlestir

0x0000

P08.43

Panel Dijital Pot integral Orani

0.01-10.00s

0.10s
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan

Ayar araligi: OxO00 - 0x221

Birlik Dijit: UP/DOWN etkinlestirme
0O: Etkin
1: Devre disi

Onluk Dijit: Frekans kontrol segimi

PO8.44 | UP/DOWN modlari 0: Yalnizca PO0.06=0 veya PO0.07=0 oldugunda gegerlidir
1: Tum frekans ayar yontemleri igin gegerlidir

2: Sabit hiz komutu gelirse digerleri gegersizdir.

YUuzluk Dijit: Durduktan sonra referansin durumu 0x000
0: Set edilen hiz referansi gegerli kalir.

1: Motor durduktan sonra sifirlanir.

2: Stop komutu alindiktan sonra sifirlanir.

PO8.45 | UP sinyali frekans degisim orani [ 0.01 — 50.00 Hz/s 0,50 Hz/s

DOWN sinyali frekans degisim

P08.46 orant 0.01 - 50.00 Hz/s 0.50 Hz/s
P17.00 |Frekans ayarlama 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 0.00 Hz
P17.02 | Rampa referans frekansi 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. ¢lkis frekansi) 0.00 Hz
P17.14 | Dijital ayar degeri 0.00 Hz - PO0.03 0.00 Hz

5.5.9 - Analog Giris

WDT770, iki adet analog giris terminali (Al ve Al2) ve bir adet Pulse giris terminaline (HDI) sahiptir. Al1 girisi PO5.50 parametresiyle
ayarlanabilen O(2) — 10V veya O(4) — 20mA sinyal ve Al2 de -10 / +10 Volt sinyal baglanabilme ¢zelligine sahiptir. Al1 girisi i¢cin akim sinyali
baglanacaksa J11 switchi “I” konumuna alinmalidir (Varsayilan “V" konumudur.). Her giris ayri ayri filtrelenebilir ve ilgili referans egrisi,
referansin Maks. degere ve min. degere karsilik gelecek sekilde ayarlanmasiyla ayarlanabilir. T4m parametreler B6lum-6 ‘da detayli olarak
anlatilmistir.

Not: Al girisi 0-10V/0-20mA sinyali destekler. E§er 0-20mA segilirse 20mA degder 10V degerine karsilik gelir.

Analog ve HDI giriglere ait diyagram:

Analog Girlg Egrisi Analog Girg Hitresi
[ ——— ) pTTTTTTTTTT TS
i PO5.24 I ! !
| POS.25 ! | I
! PO5.26 | i 0528 |
| POS.27 : | |
! | I |
: | | |
1 1
P17.19 d i ! !
Al Girls Volta) ! | 1 |
1 PO529 | 1 |
} ! PO5.30 : ! !
AlL T PO5.31 | H i
1
! %g% ! ; » PO537 !
N 1 I
ALZ ‘ PO5.34 | i |
! ! PO5.35 | i .
i PO5.36 ! | |
P17.20 | ! i |
A2 Girls Volta) ! | i |
1
i | | i
: | 1 |
| 1 |
! P05.39 | i
POB0 : PO5.40 | : PO5.43 |
o 1 [ PO5 41 i * - |
, PO5.42 ! |
P17.21 | ) |
HDIA Girg Frakans: ! 1 l
: 1 I
1 I
Loz i I
| FHDIA | |
1 I |
1 1 I
1 1 1
1 1 I
1 1 I
1 1 1
I I |
1 1 I
1 1 I

______________________________________
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5.5.10 - Analog Gikig

WellDrive WD770 standart olarak iki analog gikis terminali (0-10V / 0-20mA) ve bir yiksek hizli Pulse ¢ikis terminaline sahiptir. Analog
cikis sinyalleri ayri ayri filtrelenebilir ve oransal iliski, maksimum deger, minimum deger ve karsilik gelen ¢ikislarinin ylzdesi ayarlanarak
ayarlanabilir. Analog ¢ikis sinyali, motor hizini, ¢ikis frekansini, ¢ikis akimini, motor torkunu ve motor glictinu belirli bir oranda verebilir.

POB.O0 o[ ]
(HDO -;-:|§ tipi) T [
__U o2 [

1 | " |:|

0: Yoksek-Hizl E D
i | © L1
cikigi . I:l
oy

1

-

19 ]

20 ]

Analag gikis secimi

Analog ¢ikis egrisi avarl

Analog ¢ikis filtresi

AO cikis iliskisi aciklamasi:

P06.17
| PD6.14 P0E.18 W— ACT
— P06.19
(Varsayilan: 0) FDB.20
P08.22
[ Banae | P06.23
|_POB1S | P06 24 i
(Varsayilan: 0) P06.25
....................... o
/'/ .
& :
- PD6.27 |
T P0B6.28
P06.16 | POB.29 HDO
(Varsayilan: 0) FU6-50

Gikisin Min. ve Maks. degerleri, Pulse veya Analog varsayilan ¢ikisin 0.0 — 100.0% degerlerine karsilik gelir. Gergek ¢ikis voltaji veya darbe
frekansi, fonksiyon kodlari araciligiyla ayarlanabilen gergek ylzdeye karsilik gelir. TUm parametreler Bolum-6 ‘da detayli olarak anlatilmistir.

5.5.11 - Dijital Girig

WDT70, iki tanesi yUksek hizli giris (HDI) olarak da kullanilabilen toplam 6 adet dijital girise sahiptir. Tum dijital girisler fonksiyon kodlari ile
ayri ayri programlanabilir. HDI olarak kullanilmasi tercih edilirse Pulse sinyali ile referans olarak veya enkoder baglantisi ile sayici girisi olarak
kullanilabilir. Tum parametreler Bolum-6 ‘da detayli olarak anlatilmistir. Iki farkli dijital giris ayni fonksiyon olarak tanimlanamaz.

P05 00
(KD Girig Tipi)

a

Al

P& 8

{Ging Terminal Polaniesi)

— i PO5.13
— - —
STy T e T
+ 3 Tgecikmesi I T defay '—
1 PS4 FOS.15
= I
T I e e Tem
1 PUS.16 PD57
L I [ Tgecikmesi |—| e A
—_ ey PD5.19
x|
(S > Tomme] e
i FOS.20 PD521
HOHA —L' L4 --|Igec|kmesu 1 —b-l Toslay |[—
[ —
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Pii5 09 (Fitire saresi)

Fonksiyon Segimi
: Lo
|y [ FOEDT | -
(Varsaylon 1)
C 1
i
(Varsayiian: 4} BT 12
Galg =
PO5.03 1 [ Digital
+|:| ™ Ging Tgelrn:ml
{Varsaplan: 7) . Bunmu
s L] —an?./\;
POT 34
lan- 0] 5 Ar
(prestiot - ]/Lh- Son Hatadaki
Gang Termmal
l:l Crururmi
=
L
(Varsayilan: 0} I:l 0
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5.5.12 - Dijital Cikig

WDT70, iki tanesi role, bir tanesi transistor ve bir tanesi de ytksek hizli ¢ikis (HDO) olmak Uzere toplam 4 adet dijital ¢ikisa sahiptir.
Cikislar fonksiyon kodlari ile ayri ayri programlanabilir. Tum parametreler Bolim-6 ‘da detayli olarak anlatilmistir.

0 Digtal ¢ikis secimi Agma Gecikmes! POE.0S gkig polaitesi Kapama Gechmesd Pi7.13
' [ v A 0 L T
. —} P06.01 I I T gecikma I v 4 Lol [ T gecikme li Durumu
2 [ L[]
- {Varsayilan: 0} [
— 3
| HOO POE.08 (] FOs.09 Son Hatadiaki
F A Cikiz Terminal
R Y . [ poesz | Tgeaime | e Duruni
1
5 [Varsaylan: 0 ™ 1 e
el I i 0 | | i
HDO 1 i !
Segimi — ROI FO6.10 [ L PO6.11 o]
m = geckme A gecikme :
PO&.03 T getlime '—‘3— | g - POS 05, P17 13, POT 40 display
:I [ st | Ig— N T T gecikme: :
— (varsayilan: 1) Bl ¥ | smo [HDo | BT
] rot | am2 | roz2 [ mma
2 [ ] o2 PO 32 9 F8.13 0 HDO cikist
- o POOAL
[ Poooa | [ gedikme | ol e — POB.0D _
1- Transistor ¢k
% I:l (Varsayilan: 5) _LE

5.5.13 - Basit PLC

WDT70, proses gereksinimlerini karsilamak tGzere adim siresi, hizi ve yontna tanimlayabildiginiz ayrica 4 farkli rampa segenegi ile
desteklenen 16 adimli basit PLC fonksiyon destegi saglar. Bu 6zellik galisma esnasinda duraklatilabilir ve devam ettirilebilir. Ayrica mevcut
durum hakkinda dijital veya haberlesme ile bilgi alinabilir. Parametreler Bolum-6 ‘da anlatilmistir.

P10.00
[Bast PLC modu)

o Bir pesrien galis
sonra dur
— [} rBrgwrﬁ‘gn [E3)

Gahgma srasinda
Giig kesintiai

p | Son dunsnu
Hatizaya al

PLC ad

gagmya devam ol

Surakli gahg

PLC Modu

ayarianmas:

]

Basit PLC "Adim tamamkand”
{Cikis secenedi: 16)

(1T r1r1rd

Maormal Gahgma

'| son durumu [
Hanzaya al

Refarans
¢ Frekans|

/l

_l Ik adimdan sonra
*1  yenidan baglat »

0

ot

Kesri aliufunda son
{— | TEHAMEIA CHISMEYE |-
devam et

PI1036
{PLC restart modu)

Basit PLC stop resad

Fonkseyon kodu: 23

P17.00

X_/_\ F o

B

(Il

Basit PLC "Dangu tamamiand”
(Cikis secanedi 17}

[ ]
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5.5.14 - Sabit Hiz ile Calisma

WD770, toplam 16 adet tanimli sabit hiz de§eriyle galisabilir. Bunun icin 4 adet dijital girisi kullanarak saglamaktadir. Her bir hiz
tanimlamasi icin bagimsiz olarak 4 adet rampa segenegdinden biri secilebilir. Parametreler B6lUm-6 ‘da anlatilmistir.

T4 | 13 | 12 | 1L | Adm Hiz | ikiliBitKodlan | Rt | R2 | R3 | Ra4
(0] 0 (0] 0 (0] P10.34 parametre degeri kombinasyonu
0 0 0 1 1 0 Bitl BitO 00 01 10 11
0 0 1 0 2 1 Bit3 Bit2 00 01 10 11
0 1 1 0 3 2 Bit5 Bit4 00 01 10 11
1 0 0 0 4 3 Bit7 Bit6 00 01 10 11
1 0 1 0 5 4 Bit9 Bit8 00 01 10 11
0 1 1 0 6 5 Bitll Bit10 00 01 10 11
1 1 1 0 7 6 Bitl3 Bitl2 00 01 10 11
1 0 0 0 8 7 Bitl5 Bitl4 00 01 10 11
1 0 0 1 9 P10.35 parametre degeri kombinasyonu
1 0 1 0 10 8 Bitl BitO 00 01 10 11
1 0 1 1 11 9 Bit3 Bit2 00 01 10 11
1 1 0 0 12 10 Bit5 Bit4 00 01 10 11
1 1 0 1 13 11 Bit7 Bit6 00 01 10 11
1 1 1 0 14 12 Bit9 Bit8 00 01 10 11
1 1 1 1 15 13 Bitll Bit10 00 01 10 11
14 Bitl3 Bit12 00 01 10 11
Not: 4 Dijital giris ve ikili kodlama kullanilarak 15 Bitl5 Bitl4 00 o1 10 11

olusan sabit hiz tablosu yukaridaki gibidir. T1, T2,
T3 ve T4 ifadeleri; dijital girisleri, 1 rakami dijital
girise komut geldigini, O ise gelmedigini belirtir.

5.5.15 - PID Kontrol

Not: R1, R2, R3 ve R4 ifadeleri; Rampa ciftlerini belirtir.

Proses kontrolu igin yaygin bir mod olan PID kontrold, temel olarak kontrol edilen degiskenlerin geri besleme sinyali ile hedefin
arasindaki fark Gzerinde 6lgek bélme, integral ve diferansiyel islemleri gergeklestirerek VFD ¢ikis frekansini veya ¢ikis voltajini ayarlamak igin
kullanilir, boylece kontrol edilen degiskenleri hedefte tutmak igin negatif bir geri besleme sistemi olusturur. Akis kontrold, basing kontrold,
sicaklik kontrolt vb. igin uygulanabilir. Asagida ¢ikis frekansi regllasyonu igin temel sematik blok diyagrami verilmistir.

PID dijial ayartan

Paag1 Ny

1
Keypad  ——— 0

| an L —

1

| am
|
|

il
Etmemet | 8

| Aezeve | 1o

PrOMET  |——10

F03.00
(PG reterans kgl

PID relerans cafe

FID kontral durakiatma
Dijital fenksiyon 25

PE.09
Pt Coeeg Ois limit

— | Feekans Kon I

| PiTzs
l_J Evel segerll
~ A A
A Y /’/r- Basi .\\-\'""‘" ;/
+ Ser sleme i e =)
1 i Gerersiz
) Referans: -1
v, "-\‘ <POADET -~ L
.
_./ T

19,08 {Limil of P contiol deveation)

FOS02

(PIC gen besiems kayna)

i &
PI7.24
PIo
Gerl Besleme
Dager
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PID kontrolii icin galisma prensiplerine ve kontrol ydntemlerine giris:

Frekans komutu se¢imi (P00.06 veya PO0.07) “7” oldugunda veya gerilim ayari kanali (PO4.27) “6” oldugunda, WellDrive ¢calisma modu;
Proses PID Kontrolt olacaktir.

Oransal kontrol (Kp):

Geri besleme referanstan farkli oldugunda, ¢ikis farkla orantili olacaktir. Béyle bir fark sabitse, dlizenleyici degisken de sabit olacaktir.
Oransal kontrol geri besleme degisikliklerine hizla yanit verebilir, ancak farki kendi basina ortadan kaldiramaz. Daha buyUk bir oransal
kazang daha hizli bir regUlasyon hizini gésterir, ancak gok bUyUk bir kazang salinimla sonuglanacaktir.

Bu sorunu gézmek igin, integral stresini buyuk bir degere ve diferansiyel zamani O'a ayarlayin, sistemi sadece oransal kontrol ile galistirin
ve ardindan referansi geri besleme sinyali ile referans arasindaki farki (yani statik farki) gézlemleyin. Statik fark referans degisimi yoninde
gergeklesirse (sistem stabilize olduktan sonra geri beslemenin her zaman referanstan daha az oldugu referans artisi gibi), oransal kazanci
artirmaya devam edin; aksi takdirde, oransal kazanci azaltin. Statik fark ktgulene kadar bu islemi tekrarlayin.

integral zaman (Ti):

Geri besleme referanstan farkli oldugunda, ¢ikis dlzenleyici degiskeni strekli olarak birikir, fark devam ederse, dlzenleyici degisken fark
ortadan kalkana kadar strekli olarak artacaktir. Integral regtilator statik farki ortadan kaldirmak igin kullanilabilir. Bununla birlikte, cok biytik
regUlasyon, sistem kararsizligina ve salinima neden olacak sekilde tekrarlayan limit asimina yol agabilir. GUc¢lU integral etkisinin neden
oldugu salinimin 6zelligi, geri besleme sinyalinin referans degiskene bagli olarak yukari ve asagi dalgalanmasi ve salinim meydana gelene
kadar dalgalanma araliginin kademeli olarak artmasidir.

integral zaman parametresi genellikle stabilize sistem hizi gereksinimi karsilayana kadar buytikten kiictige dogru kademeli olarak
dizenlenir.

Diferansiyel zaman (Td):
Geri besleme ve referans arasindaki fark degistiginde, fark degisim oraniyla orantili olan dtzenleyici degiskenin ¢ikisi meydana gelir. Ve
bu duzenleyici degisken, farkin kendisinin yént ve buytkliginden ziyade sadece fark degisiminin yonu ve buyuklagu ile ilgilidir.

Diferansiyel kontrol, degisim egilimine bagli olarak geri besleme sinyali degisimini kontrol etmek i¢in kullanilir. Diferansiyel regtlatoru
kullanmadan dnce dikkatli olun ¢lnkU sistem parazitlerini, 6zellikle de yUksek dedisim frekansina sahip olanlar blyutebilir.

5.5.15.1 - PID Parametre Ayarlari igin Genel Prosedirler

1) Oransal kazang P'yi belirleyin.

1.1. Oransal kazang P 'yi belirlerken, 6nce Ti=0 ve Td=0 yaparak PID 'nin integral ve tlrev kismini kaldirin (ayrintilar i¢cin B6lum 6'daki
PID parametrelerine bakin), béylece PID'yi saf oransal kontrole déntstirmus olursunuz.

1.2. Girisiizin verilen maksimum degerin %60-%70'ine ayarlayin ve sistem salinimi olusana kadar oransal kazang P'yi O'dan
kademeli olarak artirin

1.3. Ardindan, sistem salinimi kaybolana kadar oransal kazang P'yi mevcut degerden kademeli olarak azaltin, bu noktada oransal
kazang P'yi kaydedin

1.4. vePID 'nin oransal kazancini mevcut degerin %60-%70Q'ine ayarlayin. Bu, oransal kazang P'nin tim devreye alma
prosedtraduar.

2) integralzaman Ti'yi belirleyin.
2.1. Oransal kazang P belirlendikten sonra, integral zaman Ti 'nin baslangi¢ degerini blyuk bir degere ayarlayin ve sistem salinimi
olusana kadar Ti'yi kademeli olarak azaltin.
2.2. Sonra tersine, sistem salinimi kaybolana kadar Ti'yi artirin. Bu noktada Ti degerini kaydedin.
2.3. PID 'ninintegral zaman sabiti Ti'yi bu degerin %150-%180'ine ayarlayin. Bu, integral zaman sabiti Ti 'nin devreye alma
prosedurudur.

3) Tuarevzamanini Td ‘yi belirleyin.
Td diferansiyel zamani genellikle O olarak ayarlanir. Td 'yi baska bir degere ayarlamaniz gerekiyorsa, ayar yontemi P ve Tii¢in olana
benzerdir, yani Td 'yi salinim olmadiginda degerin %30'una ayarlayabilirsiniz.

4) Sistem yUukunU bosaltin, yik tasima eklemi hata ayiklamasini gerceklestirin ve ardindan gereksinimi karsilayana kadar PID
parametrelerini ayarlayin.
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5.5.15.2 - PID ince Ayarlari
PID parametrelerini ayarladiktan sonra, ince ayarlarini asagidaki yollarla yapabilirsiniz.

Yamit Ayar dncesi

Kontrol asimi: Asim meydana geldiginde, tlrev stresini (Td) kisaltin
ve integral stresini (Ti) uzatin.

Geri besleme degerini mimkuin oldugunca hizli stabilize edin: Asim
meydana geldiginde, kontroltd mimkun oldugunca hizli stabilize
etmek icin integral stiresini (Ti) kisaltin ve tarev stresini (Td) uzatin.

Ayar sonrasi

Siire {t)

Uzun dénemli titresimi kontrol edin: Periyodik titresim dongusu Yant Pyar ncesi
integral stresinin (Ti) ayarlanan degerinden daha uzunsa, integral
eyleminin ¢ok guclt oldugunu gosterir, titresimi kontrol etmek igin U_ N
integral stresini (Ti) uzatin.

Ayar sonrasi

Siire {t)

Kisa sureli titresimi kontrol edin: Titresim déngUsu diferansiyel Yant

stresinin (Td) ayarlanan degeri kadar kisaysa, diferansiyel eylemin
cok glclu oldugunu gosterir. Titresimi kontrol etmek igin
diferansiyel stresini (Td) kisaltin. Diferansiyel zaman (Td) “O” olarak
ayarlandiginda (yani diferansiyel kontrol olmadiginda) ve titresimi
kontrol etmenin bir yolu olmadiginda, oransal kazanci azaltin.

L

Ayar sonrasi

5.5.16 - Pompa Kontrol

WellDrive WD770, su basinci ve akisindaki dalgalanmalari dengeleyebilen, sekiz adede kadar pompanin es zamanli calistigi senaryolara
uygulanabilen goklu pompa kontrolislevi saglar. Bu islev kontrol sistemini basitlestirir ve su sisteminin optimum performansini saglamak
icin denge modunda her pompa motorunun baslatilmasini ve durdurulmasini kontrol eder. Bu islevi kullanmak igin asagidaki alt islevleri
gereksinimlere gore yapilandirabilirsiniz:

Pompa ekleme veya azaltma
Goklu pompa segimi

Pompa korumasi ve bakimi
Yumusak gegis

islev agiklamast: Asagida, WD770 ‘in dort pompa motorunu kontrol ettigi drnek bir durum gosterilmistir.

WD770, dort adet role gikisi (Opsiyonel modul olan WDM-RO-1 Gzerindeki RO5 — RO8 terminalleri) kullanmali ve ayrica strlct
Uzerinden veya sebeke Uzerinden ¢alismayi kontrol edebilmek amaciyla iki grup kontaktor kullanmalidir.

Tum motorlar rampa ile baslatilip durdurularak yumusak gegis gergeklestirilir, bdylece sabit su basinci ve su borular Gzerindeki etkinin
azaltilmasi saglanir.

Goklu pompa degisken frekansli kontrol ana devresini ve harici réle kontrol devresini baglamak igin $ekil 5-27, 5-28,5-29 ve 5-30 'a
bakmaniz gerekir.

Ek olarak, asagidaki ayarlari yapin:

1) Coklu pompa kontrol fonksiyonunu etkinlestirin (P94.00=1).

2) Degisken frekansli motor gcalisma modunu dairesel olarak ayarlayin (P94.10=1).

3) Motor miktarini 4 olarak ayarlayin (P94.11=4).

4) Role gikislarini (RO5 — RO8) degisken frekansli sirkiilasyon pompalari A, B, C ve D 'yi kontrol edecek sekilde ayarlayin (yani, P26.06-
P26.09'u sirasiyla 57-60 olarak ayarlayin).

5) Suardcult galisma ile sebekeden galisma arasindaki gegis araligi olan kontaktér kapanma gecikmesini ayarlayin.

6) Dijital giris fonksiyonlarini déngtsel motorlar igcin 104 — 107 olarak ayarlayin.

Notlar:

e (Coklu pompa kontrolt etkinlestirildikten sonra, WD770 ayar frekansi sadece PID1 tarafindan verilebilir.

30 kW ve Uzerindeki glglerde goklu pompa kontrold kullanilmasinda kontaktér gegislerine dikkat edilmelidir.
Suarictye baglanan tim motorlar ayni glcte olmalidir.

ilgili tim ayarlar P26 ve P94 parametre gruplarinda yer almaktadir.
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Sekil 5-27: Tek bir WD770 tarafindan kontrol edilen 4 pompa igin ana devre baglanti semasi
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Sekil 5-28: Tek bir WD770 Uzerindeki dijital girisler ve réle ¢ikislar

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu

Notlar:

KM: Kontaktor

QF: Devre Kesici
FR: Termik Asir Yuk
Rolesi

M: Asenkron Motor
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KM1 . @ Pompa 1 igin slriici ile start
KM3 . @ Pompa 2 icin slrici ile start
KM5 -~ . ® Pompa 3 icin slriicli ile start
KM7 _ @ Pompa 4 icin slriici ile start
Auto - Stop - Manual KA1
o K5 L ]
ROSA  KM3  KM5  KM7  KM2 KM1 FR1
— -~ S “~ . .
KA1 RO5C | o ~| L |
KM3 KM .-
KM2 I .
: I® Pompa 1 igin
) Sebekeden start
KA1 SB1 [~
. ’

Pompa 1 Start

ROBA KM1  KM5  KM7  KM4 KM3 FR2
- —— i e L S . L .
KA1 RO6C ' '
L
KMS -~ KM3 Kid
- ™
KM4 .~ y
‘ ® Pompa 2 igin
, ebekeden start
AT sB2 | ¥
' ; Pompa 2 Start
_ RO7TA  KM1  KM3  KM7  KM6 KM5 FR3
*— = . . . . t .
KAT RO7C RN N ' R
1
KT KM KM6
- .
KM8 ~ ® Pompa 3 igin
ebekeden start
KA1 SB3 |- ®
. -
Pompa 3 Start
ROSA KM1  KM3  KM5  KMS KM7 FR4
- e = B L L . . . -
KA1 ROSC l ' ) R
1
KM1 Km7 KMS
KM8 ~ 8 Pompa 4 igin
Sebekeden start
KA1 SB4 [~ I
Pompa 4 Start

Sekil 5-29: Harici role, kontaktor baglanti semasi (4 pompa igin)
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FR1 — KA1
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FR2 :I,;' |:| KAZ
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Aule Manual — KAS
o ¢ | o
KAS ROSA KM3 KM5 KM2 m KM KAl
0—/ 2 o
ROGC W \\L [ ] \L
KmM2
| |

Pampa 1 - Soriiel

L
b_\KME KNN\ L@ Pompa 1 - Sebeke
’_\sz .
o | &

ms/i’ - Trser Lo se2

\_/ KM2

KAS ROBA KM1 KMS K4
- e
ROBC

KM

Kn2 KAZ

NE_—

K4

z

Pompa 2 - Hebeks

Y

Pompa 2 - Srucl

/)4

K4
KAS /f Lrses 17 se
KM
KAS RO7A KM1 KM3 KNME u KMS KAZ
PR
ROTC \L \L \\L [ \L
m KME
’_\KMS ||
Pompa 3 - Schoke
\m1
_\ ® Pampa 3 - Strich
KME&
kas /I’ /"[/ sB5 j/ 585

Sekil 5-30: Ug pompali ve her biri strtictli sistem igin baglanti semasi
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5.5.16.1 - Motor Ekleme veya Azaltma
Motor Ekleme

Bu sekil, WD770 ‘in Motor-1'e ¢ikis verip kontrol ettigini ve diger motorlarin durdurulmus durumda oldugunu varsayar. Bu sirada
asagidaki sartlarin olusmasi halinde motor ekleme islemi devreye girecektir.
1)  Cikis frekansi P94.20'ye (Motor ekleme igin galisma frekansi) esit veya daha yUksekse,
2) PID1 geri beslemesi PID1 referansi ile P94.19 (Motor ekleme igin basing toleransi) arasindaki farktan daha azsa
3)  Budurum P94.21'den (Motor ekleme gecikmesi) daha uzun bir stire devam ederse, motor ekleme islevi tetiklenir.

Motorlar eklendikten sonra WD770 bosta durusa geger, kontaktdér agma gecikmesi (P94.37) ile KM1 kontaktérinun baglantisini keser ve
kontaktor kapanmasinin tamamlandigindan emin olmak igin KM3 kontaktoérin kontaktér agma gecikmesi (P94.36) ile kapatir. Asagidaki
tabloda motor ekleme islemindeki role eylem mantigi listelenmektedir.

Motor Ekleme

_ A -

%)

S [P94.20 ]

X

o

L —_ —|—=i—

[ T T|lT T

= © ©|©l©

— B Bl

O w N Wl w

o SN o

Calisma

Durumu

RO5

RO6

1 2 3456
Sekil 5-32: Motor ekleme zamanlama diyagrami
RO5 RO6 RO7 RO8 Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4

0 0 0 0 Dur Dur Dur Dur
1 0 0 0 VFD Dur Dur Dur
0 0] 0 0] Dur Dur Dur Dur
0 1 0] 0] Dur VFD Dur Dur
1 1 0 0 Sebeke VFD Dur Dur
1 0 0 0 Sebeke Dur Dur Dur
1 0 1 0 Sebeke Dur VFD Dur
1 1 1 0 Sebeke Sebeke VFD Dur
1 1 0 0 Sebeke Sebeke Dur Dur
1 1 0 1 Sebeke Sebeke Dur VFD
1 1 1 1 Sebeke Sebeke Sebeke VFD

Tablo 5-3: Degisken strtcult motor ekleme lojik diyagrami
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Motor Azaltma

Bu sekil, WD770 ‘in Motor-2'ye ¢ikis verip kontrol ettigini, Motor-1'in sebeke Gzerinden galistigini ve Motor-3 ile Motor-4'tin
durdurulmus durumda oldugunu varsayar. Bu sirada asagidaki sartlarin olusmasi halinde motor azaltma islemi devreye girecektir.
1) WD770 gikis frekansi P94.25'e (Motor azaltma igin calisma frekansi) esit veya daha dUtstkse,
2) PID1 geri beslemesi PID1 referansiile P94.24 (Motor azaltma igin basing toleransi) arasindaki farktan daha azsa
3) Budurum P94.26'dan (Motor azaltma gecikmesi) daha uzun bir stire devam ederse, motor azaltma islevi tetiklenir.

P94.27 (Motor azaltma igin strlculd motor eylemi) parametresiyle ayarlanabilen iki farkli motor azaltma fonksiyonu vardir:
P94.27=1 oldugunda

WD770, P94.28 (Motor azaltma igin ACC sUresi) tarafindan belirtilen stre iginde ¢ikis frekansini P94.20'yve (Motor ekleme igin galisma
frekansi) yUkseltir. ACC tamamlandiginda, VFD gug frekansi galisma modundaki motorlara karsilik gelen rélelerin baglantisini keser.

P94.27=0 oldugunda
WD770, gug frekansli calisma modunda Motor-1 baglantisini dogrudan keser ve verilen su basincina ulagsmak igin PID araciliiyla
degisken frekansli galisma modundaki motorlarin frekansini ayarlar.

Asagidaki tabloda motor azaltma islemindeki réle eylem mantigi listelenmektedir.

»
3 5
-qf) 'ﬁ 'ﬁ P94.20
& 5 (7420
™
o RO5 ‘e bagl:
olan Motor
[ P94.25]
t
>
Calisma
Durumu
RO6
123

Sekil 5-33: Motor azaltma zamanlama diyagrami

RO5 RO6 RO7 RO8 Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4
1 1 1 1 Sebeke Sebeke VFD VFD
0 1 1 1 Dur Sebeke Sebeke VFD
0 0 1 1 Dur Dur Sebeke VFD
0 0 0 1 Dur Dur Dur VFD
0 0 0 0 Dur Dur Dur Dur

Tablo 5-4: Degisken sUrlculu motor azaltma lojik diyagrami
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Motor Ekleme veya Azaltma ile ilgili parametreler:

Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan
P26.06 | RO5 Fonksiyonu 37: Frekansa ulasildi 0
i 48: Yangin modu etkinlestirildi
P26.07 | RO6 Fonksiyonu 49: PID1 geri beslemesi cok dustk 6n alarmi 0
P26.08 |RO7 Fonksiyonu 50: PID1 geri beslemesi cok yUksek 6n alarmi 0
51: PID1 Uyku modu aktif
P26.09 |RO8 Fonksiyonu 52: PID2 Basladi 0
53: PID2 Durduruldu
54: Yedek basing ile galisma gdstergesi
55: Giriste Su Kesintisi tespiti
56: On Uyari
57: Coklu Pompa Segimi - Motor A
58: Coklu Pompa Segimi - Motor B
59: Coklu Pompa Segimi - Motor C
60: Coklu Pompa Segimi - Motor D
61: Coklu Pompa Segimi - Motor E
62: Coklu Pompa Segimi - Motor F
63: Coklu Pompa Secimi - Motor G
64: Coklu Pompa Secimi - Motor H
P94.00 | Mod Etkinlestirme 0: HVAC Modu Devre Disi 0
1: HVAC Modu Etkin
P94.10 Motor Degisim Modu 0: Sabit (Her zaman Motor A, sUrUcU ile digerleri dogrudan sebeke 1
Gzerinden galisir)
1: Degisken
P94.11 | Motor Sayisi 0 -8 (Motor A —H ‘e karsilik gelir) 1
P94.19 | Motor ekleme igin basing 0.0 -30.0% 5.0%
toleransi (PID1 Maks degeri ile baglantil)
P94.20 | Motor ekleme igin gcalisma P94.25 (Motor azaltma igin galisma frekansi) — PO0.03 50.00 Hz
frekansi
pPo4.21 Motor ekleme gecikmesi 0.0-3600.0s 100s
P94.22 | Surtcult motor ekleme igin P00.05 (Frekans alt limiti) - PO0.03 50.00 Hz
degisim frekansi
P94.23 | Direkt motor eklenirken Strtcult | 0.0 - 300.0 s 100s
motor yavaslama suresi
P94.24 | Motor azaltmak igin Basing 0.0-30.0% 4.0 %
Toleransi (PID1 Maks degeri ile baglantil)
P94.25 | Motor azaltirken Strtict Calisma | POO.05 - P94.20 5.00 Hz
frekansi (Motor ekleme igin calisma frekansi)
P94.26 | Motor azaltma gecikmesi 0.0-3600.0s 100s
PO4.27 | Motor azaltirken strtcult motor | O: Frekans degisimi olmadan galismaya devam eder 1
aksiyonu 1: Motor galisma frekansina hizlandirir
P94.28 Direkt motor eklenirken Surtcula | 0.0 - 300.0 s 100s
motor hizlanma suresi
P94.36 | Kontaktdr Kapama gecikmesi 0.2-1000s 05s
P94.37 | Kontaktdr Agma gecikmesi 0.2-1000s 05s
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5.5.16.2 - Tarama Fonksiyonu

Otomatik Tarama
WDT770, pompalarin gcalisma surelerini iki amag dogrultusunda sorgular:

1) Kaybidengelemekigin her pompanin galisma slresini ayni tutmak.
2) Herhangi bir pompanin ttkanmaya yol acabilecek sekilde gok uzun stre durmasini énlemek.

ilk motor galisma stresi P94.34'0 (Strtictld motor tarama dénglsil) astiginda ve mevcut frekans P94.35'ten (Tarama calisma frekansi
esigi) yuksek oldugunda, WD770 otomatik sorgulamaya baslar. Motorlari ekleyerek ve azaltarak degisken frekansli kontrol nesnelerini
degistirir ve ardindan yoklama sUresini yeniden hesaplar.

Not: Tarama sUresinin yeniden hesaplanmasi, normal PID ayari sirasinda meydana gelen motor ekleme veya azaltma ile de tetiklenir.

Manuel Tarama

Manuelyoklama, ana devre kablolarinin ve kontrol devresi kablolarinin dogru olup olmadigini ve motorlarin dizgtin ¢alisip galismadigini
kontrol etmek igin test amaciyla kullanilir.

Yoklama tamamlanirsa veya sonlandirilirsa, yeniden baslatmadan sonra bir sonraki yoklama moduna girilebilmesi igin bir durdurma
komutu verilmelidir.

Fonksiyon asagidaki sekilde uygulanir:
1) WD770 durdurulmus durumdayken, terminal giris fonksiyonunu 85 (Manuel tarama) olarak ayarlayin, terminal fonksiyonunu
etkinlestirin ve ardindan bir start komutu génderin.
2) WD770, Motor-1 ‘den itibaren bagli tim motorlar yoklama modunda baslatir. Tarama sirasinda tim motorlar, motorlarin
sirayla eklenmesi yoluyla baslatilir.
3) Tum motorlar baslatildiginda, motorlar otomatik olarak sonuna kadar sirayla azaltilir.

Not: Tarama sirasinda, bir dijital giris terminalinin sinyali iptal edilirse, tarama sonuna kadar devam eder. Taramayi sonlandirmak
istiyorsaniz, bir durdurma sinyali tetiklemeniz gerekir.

5.5.16.3 - Pompa Bakimi
Goklu pompa kontroll altinda olmayacak olan M1-M4 motorlarini kilittlemek igin S dijital giris terminali islevlerini 104-107 olarak

ayarlayabilirsiniz. Yerinde kablolamayi ayarlamadan pompalari korumak icin yalnizca motor kablolama kontaktorlerini sebekeden ayirmaniz
gerekir.

5.5.16.4 - Yumusak Gegis
Bir motor strtcU ile galisma modundan sebeke ¢calisma moduna gegtiginde, su basinci blyUk 6l¢tde dalgalanir. Motorun ytksek bir

calisma frekansindan sebeke ¢alisma moduna gecmesini saglamak icin P94.22 (Surtculd motor ekleme igin galisma frekansi) ayarini
yaparak su basincinin gok hizli dsmesini dnleyebilir ve bdylece su basincinin sabit kalmasini saglayabilirsiniz.

ilgili parametreler:

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
PO4.22 | SUrlculd motor ekleme igin P00.05 (Frekans alt limiti) - PO0.03 50.00 Hz
degisim frekansi
P94.34 | Motor tarama déngusu 0.0 - 6000.0 saat 00h
P94.35 | Tarama Frekans siniri P00.05 - PO0.03 45.00 Hz
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5.5.16.5 - Sabit Siirtictili Calisma Modu

Sabit degisken frekansli kontrol mantigi diger uygulamaya nispeten basittir. Asagida bir WD770 ‘in dért motoru sabit degisken frekansli
calisma modunda strdlgu varsayilarak 6rneklendirilmistir.

D
2)
3)
4)
5)

Coklu pompa kontrol fonksiyonunu etkinlestirin (P94.00=1).
Degisken frekansli motor galisma modunu sabit olarak ayarlayin (P94.10=0).
Motor miktarini 4 olarak ayarlayin (P94.11=4).

RO5-R0O8'i sirasiyla A, B, C ve D motorlarini kontrol edecek sekilde ayarlayin (P26.06-P26.09'u sirasiyla 57-60'a ayarlayin).
Saracult galisma modu ile sebeke ¢alisma modu arasindaki gegis araligi olan kontaktér kapanma gecikmesini ayarlayin.

PE

N
L1
L2
L3

QF4

M4

I QF1 I QF2 I QF3
R T
WD770
u \2 W
KM1 KM2 KM3
M1 M2 M3
L1/L2/L3
RO5 L‘ ROG L RO7 L‘ RO8 L‘
[ kM1 ] [ kM2 ] [ kM3 ] [ kM4 |
FRA C R

R

Notlar:
o KM: Kontaktor
e QF: Devre Kesici
e FR:Termik Asiri YUk Rolesi
e M: Asenkron Motor

Sekil 5-34: Sabit strtcult galisma
modu igin ana devre baglanti semasi

Notlar:

o KM: Kontaktor
e RO:SuUrucu Role Cikisi
e FR:Termik Asir Yuk Rolesi

Sekil 5-35: Sabit strtcult galisma modu igin

kontrol devresi baglanti semasi

RO5 ROG6 RO7 RO8 Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4
0 0 0 0 Dur Dur Dur Dur
1 0 0 0 VFD Dur Dur Dur
1 1 0 0 VFD Sebeke Dur Dur
1 1 1 0 VFD Sebeke Sebeke Dur
1 1 1 1 VFD Sebeke Sebeke Sebeke

Tablo 5-5: Sabit strtcult galisma modunda motor ekleme lojik diyagrami

RO5 RO6 RO7 RO8 Motor 1 Motor 2 Motor 3 Motor 4
1 1 1 1 VFD Sebeke Sebeke Sebeke
1 1 1 0 VFD Sebeke Sebeke Dur
1 1 0 0 VFD Sebeke Dur Dur
1 0 0 0 VFD Dur Dur Dur
0 0 0 0 Dur Dur Dur Dur

Tablo 5-6: Sabit strtcull galisma modunda motor azaltma lojik diyagrami
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5.5.17 - Su Beslemesi i¢in PID Kontrol
WD770, su beslemesi igin iki grup PID saglar. Asagida, islevi tanimlamak igin 6érnek olarak PID1 ele alinmaktadir.

PID1 referans ve geri besleme birimleri P90.00 ile belirtilebilir. PID kaynagi 1 (P90.06 ve P90.08, yani PID referansi ve geri besleme) PID1
icin ayarlanabilir ve PID kaynagi 2 (P90.11 ve P90.13, yani PID referansi ve geri besleme) PID2 igin ayarlanabilir. P90.16, PID kaynakl ve
kaynak 2'nin kombinasyon yéntemidir.

PID1 referansive PID1 geri beslemesi gergek su basinci degerlerine ayarlanabilir ancak bir yizdeye ayarlanamaz. P90.01, PID1 referansi
ve PID1 geri beslemesinin ondalik basamak sayisini belirleyebilir. P90.02, PID1 referansinin %100'Une karsilik gelen gergek su basincini
belirleyebilir. P90.03 ve P90.04 PID1 referansinin Gst limitini ve alt limitini belirleyebilir. Cogu durumda, P90.02 ve P90.03 ayni degere
ayarlanir. P89.09 ve P89.10 PID1 referansinin ve PID1 geri beslemesinin yiizdesini gérintilemek icin kullanilabilir. ilgili fonksiyon kodlari
hakkinda ayrintilar igin P90 ve P91 fonksiyon kodu gruplarina bakin.

Not:
1) PID2, PID1'den farklidir giinkti PID2 galisma frekansi dizenlemesine katilamaz.
2) PID2 gikisiniyalnizca AO islevini ayarlayarak analog sinyale donusturebilirsiniz (Parametre degeri: 32).

5.5.18 - Planlanmis Su Basinci Ayari

WD770, Saat islevi etkinlestirildikten sonra, P92.04 araciligiyla galisma gUnlerini ayarlayabilir ve P92.05 - P92.08 araciliiyla galisma
glinlerinin baslangig ve bitis zamanlarini ayarlayabilirsiniz. P95 grubu zaman segmentine gore su basincini belirleyebilir. Belirli bir zaman
segmentiiginde, PID referans kaynagi zaman segmentine karsilik gelen su basincina degistirilir.

Not: Bu fonksiyonu kullanmak icin, opsiyonel olarak tedarik edilebilen LCD operatér panelini (model: WDM-LCD-1) satin almaniz ve LCD
panel arkasina takilacak olan pili (CD2032) hazirlamaniz gerekir. Ilgili fonksiyon kodlari hakkinda ayrintilar igcin P92 fonksiyon kodu grubuna
bakin.

5.5.19 - Otomatik Uyku Modu

P94.01 fonksiyon kodu uyku ydntemini belirtir. P94.02 veya P94.03 tarafindan belirtilen kosul saglandiginda ve bu kosul P94.04
tarafindan belirtilen stre boyunca devam ettiginde, PID, P94.06 (PID artirma sUresi) tarafindan belirtilen bir stre ile P94.05 (Uyku igin PID
artirma degeri) kadar artar ve WD770 uyku durumuna girer. P94.08 (Uyanma kosulu) karsilandiginda ve bu kosul P94.09 (Uyanma sUresi)
tarafindan belirtilen stre boyunca devam ettiginde, WD770 otomatik olarak uykudan uyanir ve dogrudan P94.07 tarafindan belirtilen
frekansta galisir ve frekans daha sonra PID tarafindan dizenlenir.

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan

P94.00 | Mod Etkinlestirme 0: HVAC Modu Devre Disi 0
1: HVAC Modu Etkin

P94.01 Uyku Mod Segimi O: Frekans alt limitinde baslat 0
1: Calisma frekansina bagli otomatik uykuya gegis
2: PID Sapma durumuna bagli otomatik uykuya gegis

P94.02 | Uyku Baslama Frekansi Galisma frekansi degere esit veya daha az oldugunda ve bu durum P94.04'ten 5.00 Hz
daha uzun strdtgunde, uykuya izin verilir.

Ayar araligr: PO0.05 — POO.04 (Frekans Ust limiti)

P94.03 | Uyku Baslangig Sapmasi - Cikis pozitif oldugunda, geri besleme referanstan blyukse, uykuya yalnizca 5.0%
mutlak fark bu fonksiyon kodunun degerinden blUyUk oldugunda ve durum
P94.04'ten daha uzun strdtgunde izin verilir.

- Cikis negatif oldugunda, geri besleme referanstan daha azsa, sadece mutlak
fark bu fonksiyon kodunun degerinden blyUk oldugunda ve bu durum

P94.04'ten daha uzun strdtgunde uykuya izin verilir.

Ayar araligi: 0.0 - 30.0 % (PID1 Maks degeri ile baglantil)

P94.04 | Uyku Gecikmesi 0.0-3600.0s 60.0s
P94.05 | PID1 referans yukseltme -100.0 ~+100.0 % 10.0%
degeri

Not: PID1 referans degeri ile baglantili)

P94.06 | En uzun takviye suresi Galisma frekansi Ust sinir frekansina ulastiginda ancak geri besleme degeri 100s
yukseltmeden sonra ayara ulasamadiginda strekli VFD galismasi igin
kullanilir. Bu durumda, VFD yukseltme stresinden sonra hemen uyku moduna
girer.

Ayar araligi: 0.000 - 6000.0 s
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan

P94.07 | Uyanma Frekansi Kapali déngu PID calismasinda VFD uyandirildiginda PID ¢ikisi dogrudan bu 5.00 Hz
frekansin karsilik gelen degerinden Ust Uste bindirilir.
P00.05 - P00.04 (Frekans Gst limiti)

P94.08 | Uyanma Turev Degeri - Gikis pozitif oldugunda, geri besleme referanstan klgukse, uyandirmaya 50s
yalnizca gercgek fark bu fonksiyon kodunun degerinden blyUk oldugunda izin
verilir ve bu durum P94.09'dan daha uzun surer.

- Cikis negatif oldugunda, geri besleme referanstan bulytkse, uyandirmaya
yalnizca gercek fark bu fonksiyon kodunun degerinden blytk oldugunda ve
bu durum P94.09'dan daha uzun strdtgunde izin verilir.

Ayar araligr: 0.0 — 30.0 % (PID1 Maks degeri ile baglantili)

P94.09 | Uyanma gecikmesi 0.0-36000s 50s

5.5.20 - Pompa Temizleme Modu

WD770, asagidaki gosterildigi gibi su pompasi temizligini destekler. Motor belirli bir stre ileri dogru galisir, bir siire durduktan sonra
belirli bir stre ters ydnde calisir ve ardindan bir stre durduktan sonra ileri dogru calisir. Motor bu prosedtrt déngusel olarak tekrarlar.

4

ileri

Manuelyoklamaya benzer sekilde, pompa temizleme islevi yalnizca Poe.2d Po6.24

strtct durmus durumdayken tetiklenebilir. Pompa temizleme islevini
etkinlestirmek igin dijital giris parametresini “86" olarak ayarlayin, dijital v P96.26 P96.26
girise sinyal génderilip start komutu génderin. Pompa temizleme fonksiyonu 2 I_

etkinlestirildikten sonra, tim su pompalari sirayla temizlenir. Ardindan 1P96.21
slrlcU otomatik olarak durur. Pompa temizleme sirasinda, bir durdurma v
komutu géndererek pompa temizlemeyi sonlandirabilirsiniz. Pompa P96.23
temizligi tamamlandiktan veya sonlandirildiktan sonra pompa temizligini + Geri

yeniden baslatmak isterseniz, bir durdurma komutu géndermeniz gerekir.

Sekil 5-36: Pompa Temizleme Lojigi

Pompa temizleme fonksiyonu ilgili parametreler:

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
P96.20 | Pompa temizleme ileri calisma 0.00 Hz - PO0.04 50.00 Hz
frekansi
P96.21 | Pompa temizleme geri galisma 0.00 Hz - PO0.04 50.00 Hz
frekansi
P96.22 | Pompa temizleme ileri yon 0.0-3600.0s 50s

hizlanma suresi

P96.23 Pompa temizleme geri yon 0.0-36000s 50s
hizlanma suresi

P96.24 | Pompa temizleme ileri yon 1.0-1000.0s 50s
galisma suresi

P96.25 | Pompa temizleme geriyon 1.0-1000.0s 50s
galisma suresi

P96.26 | Pompa temizleme ydn degisim 1.0-1000.0s 10s
bekleme suresi

P96.27 | Pompa temizligi dongl sayisi 1-100 1

5.5.21 - Boru Kagagi Denetimi
WD770, Boru kagaklarini tespit edebilir ve kaybi azaltmak igin pompa motorlarini zamaninda durdurabilir.
Bu fonksiyonu etkinlestirmek igin P96.00 degerini 1'e ayarlamalisiniz. Boru kagagi meydana gelirse ve su basinci referansa ulasamazsa,

WD770 galisma frekansi st limite veya PID ¢ikis Ust limit frekansina kadar yUkselir. P96.01 ayarini yaparak durumu belirleyebilirsiniz. Durum
P96.02 tarafindan belirtilen streye ulastiginda, WD770 motoru durdurur.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
P96.00 | Su borusu patlagi durumunda 0: Calismaya devam eder 0
islem 1: Durur
P96.01 Boru patlagi tespit seviyesi Ayar araligr: 0.0 — 100.0 % 10.0%
P96.02 Boru patlagi tespit stresi 0.0-60000s 1200s

5.5.22 - Boru Yumusak Dolum

Bir su besleme sisteminde, bos boruya hizli su akisi, boruya veya vanaya zarar veren bir su darbesi etkisine neden olabilir. Boru yumusak
dolum fonksiyonu etkinlestirildikten sonra, WD770 her pompa galistirilmasi igin boruya yavas ve istikrarli bir sekilde su enjeksiyonu yaparak
darbe etkisini dnler. Su enjeksiyonu sirasinda bir ariza nedeniyle durursa, WD770 yeniden baslatildiktan sonra islev ayarini galistirmaya
devam eder. Bu fonksiyon asagidaki gibi uygulanir:

Yumusak dolguyu etkinlestirmek icin P96.03'U 1'e ayarlayin. WD770 baslatildiktan sonra, motor asagida belirtilen iki kosuldan herhangi
birine ulastiginda yumusak dolum isleminden ¢ikar ve PID frekans kontroltnt devralir:

1) WDT70, P96.04 tarafindan belirtilen frekansta galisir ve calisma stresi P96.05 tarafindan belirtilen streye ulasir.

2) PID geri besleme degeri P96.06 (Yumusak dolgu kesme algilama seviyesi) tarafindan belirtilen degere ulasir.

Boru yumusak dolum fonksiyonu ile ilgili parametreler:

Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan
P96.03 | Boru yumusak dolum fonksiyonu | O: Devre disi 0
1: Etkin

P96.04 | Yumusak dolum frekans 0.00 - P0O0.03 30.00 Hz
referansi

P96.05 | Yumusak dolum igin referansta | 0.0 - 6000.0 s 100s
galisma suresi

P96.06 | Yumusak dolum sonu tespit 0.0 -100.0% 30.0 %
seviyesi Not: PID fonksiyonu, geri besleme degerinin bu parametre degerinden

buylk oldugunda aktif hale gelir.

5.5.23 - Donma Onleme

Dusuk sicaklikta, su borusundaki suyun donmasi su pompasina zarar verir. Donmaya karsi koruma etkinlestirildikten sonra, ortam
sicakligi belirli bir degere ulastiginda motor otomatik olarak dénerek suyun donmasini énler.

WD770, PT100, PT1000 ve KTY84 sensorlerini destekleyen Al/AO sicaklik 6lgtim fonksiyonu saglar. Kullanim sirasinda, AO igin akim
crkisini segin, sensorin bir ucunu All ve AO1'e ve diger ucunu GND ucuna baglaym. P89.32 ekran sicakligini gosterir. Tam aralik asilirsa,
sicaklik O olarak gérantulenir.

Donmaya karsl korumayi etkinlestirmek icin P96.10'u ayarladiginizda, P89.32 (Olgulen sicaklik) P96.12'den (Donma korumasi esigi)
dUstkse, donma korumasi sinyali etkinlestirilir ve VFD P96.14'te (Donma korumasi frekansi) galisir. VFD galisiyorsa, sinyal goz ardi edilir.
Koruma etkinlestirildikten sonra bir calistirma komutu alinirsa, koruma sonlandirlir ve galistirma komutu yUritultr. Koruma
etkinlestirildikten sonra bir durdurma komutu alinirsa, motor durdurulur ve otomatik koruma devre disi birakilir. Otomatik koruma sadece
sicaklik koruma esiginden yUksek oldugunda etkinlestirilebilir.

Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan
P89.32 | AI/AO sicaklik 6lgimu -20.0~+200.0 0
P96.10 | Donmaya karsi koruma O: Devre disi birak 0

1: Etkinlestir

Algilanan sicaklik koruma esiginden dusUk oldugunda donmaya karsi
koruma sinyali etkinlestirilir;, WD770 galisiyorsa bu sinyal g6z ardi edilir.

Koruma etkinlestirildikten sonra galistirma komutu alinirsa, koruma
sonlandinlir ve galistirma komutu yUritultr. Koruma etkinlestirildikten
sonra bir durdurma komutu alinirsa, motor durdurulur ve otomatik koruma
devre disi birakilir.

Otomatik koruma sadece sicaklik koruma esiginden ylksek oldugunda
etkinlestirilebilir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan

pPo6.11 Sicaklik sensor tipi 0: Yok 0
1. PT100
2: PT1000
3:KTY84

Bu sensorleri baglamak igin: AO igin akim ¢ikisini segin, sicaklik direncinin
bir ucunu All ve AO1l'e ve diger ucunu GND 'ye baglayin.

P96.12 Donma Koruma Siniri -20.0~+20.0°C -5.0°C
P96.13 | Dusuk sicaklik On uyari siniri -20.0~+20.0°C 0.0°C
pPo6.14 Donma Koruma frekansi 0.0 - PO0.04 0.0Hz

5.5.24 - Yogusma Onleme

Motorlar islak veya soguk ortamlarda bulundugunda, olusabilecek yogusma motor arizalarina neden olabilir. Bu risk, calisma araligi
boyunca motorun ylzey sicakliginin arttirilmasiyla ortadan kaldirilabilir. Harici yogusma sensért yogun yogusma tespit ettiginde, WD770
yogusmayi 6nlemek amaciyla motor ytzey sicakligini yikseltmek icin motora DC akim enjekte eder.

Yogusma korumasini etkinlestirmek igin dijital giris terminali islevini 91 olarak ayarlayin. Ayarlanan giris bir sinyal ile etkinlestirilirse,
WD770 motora DC akimi génderir ve 40 saniye sonra akimi keser. Bu fonksiyonun tekrar tetiklenmesi gerekiyorsa, bu fonksiyon terminalini
yeniden etkinlestirin. DC akim oranini ayarlamak icin P96.15'i ayarlayabilirsiniz.

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan
P96.15 | Yodusma korumasini tetikleme | 0.0 — 100.0 % 30.0 %
akimi

Bo6lim - 6: Fonksiyon Parametre Listesi

6.1 - Bu Boliim Neleri icermektedir?

Bu boélimde tum fonksiyon kodlari ve her bir fonksiyon kodunun ilgili agiklamasi listelenmektedir.

6.2 - Fonksiyon Parametre Listesi

WD770 ‘in parametreleri fonksiyonlara gére gruplara ayrilmistir. Fonksiyon parametre gruplari arasinda P98 grubu analog giris ve ¢ikis
kalibrasyon grubudur, P99 grubu ise kullanici tarafindan erisilemeyen fabrika fonksiyon parametrelerini icerir.

Her grup gesitli fo"nksiyon kodlari igerir (her fonksiyon kodu bir fonksiyon parametresini tanimlar). Fonksiyon kodlarina g seviyeli bir
menu stili uygulanir. Ornegin, "P08.08" PO8 grubundaki 8. fonksiyon kodunu gosterir.

Fonksiyon grubu numaralari seviye-1 menulerine, fonksiyon kodlari seviye-2 menulerine ve fonksiyon parametreleri seviye-3 menulerine
karsilik gelir.

Parametreler tablosundaki “Degisim” baslikli 5nci sttunda ilgili parametrelerin degistirilebilme durumu belirtilmektedir.
a) v isareti strtict galisirken de parametrenin degistirilebilecegini belirtir.

b) isareti sUrlcU duruyorken parametrenin degistirilebilecegini belirtir.

c) X isareti parametrenin degistirilemeyecegini belirtir.

Parametreler ondalik sistemi (DEC) benimser. Onaltilik sistem (HEX) benimsenirse, parametre diizenleme sirasinda tim bitler karsilikli
olarak verilerden bagimsizdir ve bazi bitlerdeki ayar araliklar onaltilik (O-F) olabilir.

“Varsayilan” sttunu ilgili parametrenin fabrika ayar degerini géstermektedir. Parametrenin degeri algilanir
veya kaydedilirse, deder fabrika ayarina geri dondurilemez. (*) isareti degerin modele gére degisebilecegini belirtir.

Fonksiyonlarin ayarlandiktan sonra korunabilmesi amaciyla WD770 parametrelerin sifre ile korunabilmesini saglar. Uygulamada ve

cihazda problem yasamamak amaciyla parametrelerin fabrika degerlerinden farkli bir degerle degistirilirken dikkatli olunmasi dnerilir.
Parametreler haberlesme Gzerinden de degistirilebilir ve sifre korumasi bu durumda da etkindir.
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POO Grubu - Temel Fonksiyonlar

Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P0O0.00

Kontrol Modu

0: Sensorstz vektor kontrol (SVC) modu O
1: SensorsUz vektor kontrol (SVC) modu 1
2: Gelismis Skaler (V/F) kontrol

Not: Bir vektor kontrol modunu (O veya 1) kullanmadan énce, WD770Q'in
motor tanitmayi gergeklestirmesini saglayin.

2

PO0.01

Calistirma Komut Kaynag

0: Keypad
1: Terminal (Dijital girisler)
2: Haberlesme

P00.02

Haberlesme Modu

0: Modbus

1: Profibus / CANopen
2: EtherNet

3: ProfiNET

4: Rezerve

5: Kablosuz haberlesme

Not: 1, 2, 3, 4 ve 5 segenekleri eklenti islevleridir ve yalnizca ilgili
genisletme kartlari yapilandirildiginda kullanilabilir.

P00.03

Maks. Cikis Frekansi

P00.04 (10.00 Hz. min.) —400.00kHz

50.00 Hz

PO0.04

Frekans Ust Limiti

P00.05 - P00.03

50.00 Hz

P00.05

Frekans Alt Limiti

0.00 Hz - POO.04

0.00 Hz

P00.06

Referans — A
kaynagi

P00.07

Referans — B
kaynagdi

0: Keypad

1:AIL

2:AI2

3:AI3

4: Pulse Giris (HDIA)

5: Basit PLC programi

6: Coklu Sabit Hizlar

7: PID kontrolt

8: Modbus haberlesme

9: PROFIBUS/CANopen haberlesme
10: Ethernet haberlesme
11:Rezerve

12: Rezerve

13: ProfiNET haberlesme

14-17: Rezerve

18: Keypad Pot. (Kicuk gtclt modeller igin)

0

15

P00.08

Referans — Bicin calisma
araligi

0: Maks. ¢ikis frekansi
1: Referans A kaynagi degeri

P00.09

Referans Ave Bigin
Ayar Kombinasyonu

0:A

1:B

2:(A+B)
3:(A-B)

4: Maks. (A, B)
5:Min. (A, B)

P00.10

Panelden Referans

0.00 Hz - PO0.03 (Maks. Cikis Frekansi)

50.00 Hz

PO0.11

ACC Suresi 1

P00.12

DEC Suresi 1

ACC: Sifir hizdan Maks. hiza (PO0.03) ulasma stresi.
DEC: Maks. hizdan (P0O0.03) sifir hiza ulasma stresi.
Varsayilan stire bu rampa ¢ifti (ACC 1 ve DEC 1) dir.

Ayararaligi: 0.0 - 3600.0 s

*

*

P00.13

Calisma Yonu

O: Motor dogalydniinde galisir.
1: Ters yonde galisir.
2: Ters yonde calisma izni verilmez.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P00.14 | Anahtarlama Frekansi Ayar araligr 1.2 — 15.0 kHz. ™ v
Not: YUksek tastyici frekansinin avantaji: ideal akim dalga formu, az
akim harmonik dalgasi ve motor gurultisudur. Dezavantaji: anahtar
kaybinin artmasi, VFD sicakliginin artmasi ve ¢ikis kapasitesine
etkisidir. VFD'nin yUksek anahtarlama frekansinda derate edilmesi
gerekir. Ayni zamanda, kagak ve elektriksel manyetik parazit artacaktir.
Aksine, asirn dusUk bir tastyici frekans dusuk frekansta dengesiz
calismaya neden olabilir, torku dtsurebilir ve hatta salinima yol agabilir.
Anahtarlama frekansi, fabrikada uygun sekilde ayarlanmistir. Genel
olarak degistirmenize gerek yoktur.
Kullanilan frekans varsayilan anahtarlama frekansini astiginda, VFD'nin
her 1kHz anahtarlama frekansi artisi igin %10 deger kaybetmesi
gerekir.
Anahtarlama Elektromanyetik Gilriiltii ve Isinma
Frekansi Giriilti Kagak Akim Seviyesi
1kHz Yiksek Dusik Dusuk
10 kHz
15 kHz Dusik Yiksek Yiksek
P0O0.15 | Motor Tanitma 0: islem yok 0
1: Dinamik tanitma 1. Motoru dondUrerek kapsamli (tim parametreler)
otomatik tanima yapar. Yuksek kontrol dogrulugu gerektiginde dinamik
otomatik tanitimin kullanilmasi énerilir.
2: Statik tanitma 1. Motoru duruyorken kapsamli (tim parametreler)
otomatik tanimasini saglar. Motorun ytkten ayrilamadigi durumlarda
kullanilir.
3: Statik tanitma 2. Motoru duruyorken kismi (motor-1 segiliyken,
sadece P02.06, PO2.07 ve P02.08 , motor-2 segiliyken, sadece P12.06,
P12.07 ve P12.08) otomatik tanimasini saglar
4: Dinamik tanitma 2. Dinamik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron
motorlar igin gegerlidir.
5: Statik tanitma 2. Statik tanitma 1 ile aynidir. Sadece asenkron
motorlar igin gecerlidir.
P00.16 | AVR Fonksiyonu O: Devre disi 1 v
1: Etkinlestir
Not: AVR: Otomatik Voltaj Duzenleme anlamina gelir. DC Bara gerilimi
dalgalanmasi nedeniyle ¢ikis gerilimi Gzerindeki etkiyi ortadan
kaldirmaya yarar.
P00.18 |Parametre Sifirlama 0: islem yok. 0
1: Tum degerleri fabrika ayarlarina gevirir.
2: Ariza kayitlarini temizler.
3 - 6:Rezerve
Not: Secilen islem gergeklestirildikten sonra, deger otomatik olarak O'a
doner. Sifirlama islemi kullanici sifresini silebilir. Bu islevi kullanirken
dikkatli olun.
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PO1 Grubu - Start & Stop Kontrolii

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
PO1.00 |Baslangic modu 0: Dogrudan baslatma 0
1: DC frenlemeden sonra baslatma
2: Dénen yUku yakalayarak baslatma
Not: AM tipleri igin SVC (Mod O) segiliyken dénen yiku yakalama
fonksiyonu kullanilamaz. Ayrintilar igin P0O1.35 - PO1.41
parametrelerine bakin. AM ‘ler i¢in bu parametrelerde degisiklik
yapmaniz gerekmez.
PO1.01 Dogrudan baslatma icin 0.00 - 50.00Hz 0.50 Hz
baslangig frekansi
P01.02 |Baslangig frekansinda tutma | 0.0 - 50.0s 00s
suresi
P0O1.03 |Start6ncesi DC frenleme 0.0 -100.0% 0.0%
Not: VFD nominal akiminin ytzdesi olarak girilir.
PO1.04 | Start 6ncesi DC frenleme 0.00 - 50.00s 0.00s
suresi
PO1.05 |[ACC/DEC modu O: Dogrusal 0
1: S-Egrisi
Not: S-Egrisi rampa tipi icin PO1.06, PO1.07, PO1.27 ve PO1.28
parametrelerini ayarlayin.
P0O1.06 |S-Egrisi hizlanma baslangici |0.0-50.0s 01ls
PO1.07 |S-Egrisi hizlanma sonu 00-500s 0.1ls
P0O1.08 Durdurma modu 0: Rampa ile durus 0 v
1: Bosta durus
P0O1.09 |Durusta DC frenleme 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 0.00 Hz v
baslangic¢ frekansi
PO1.10 |Durusta DC frenleme 6ncesi |0.00 — 30.00s 0.00s v
bekleme stresi
PO1.11 Durusta DC fren akimi 0.0 -100.0% 0.0% v
Not: VFD nominal akiminin ylzdesi olarak girilir.
P01.12 |Durusta DC fren suresi 0.00-50.00s 0.00s v
PO1.13 | Calisirken Yon Degisimiigin | 0.0 - 3600.0 s 0.0s v
Bekleme Suresi
PO1.14 | Calisirken Yon Degisimi O: Sifir hizdayken degisim 1
Modu 1: Baslangig frekansinda degisim
2: Durduktan sonra gecikmeli degisim
PO1.15 Durdurma hizi 0.00 - 100.00 Hz 0,50 Hz
P0O1.16 |Durma hizi algilama modu 0: Ayarlanan hiza gore tespit (Benzersiz, V/F modunda)
1: Geri besleme hizina gore tespit 1
pPOL.17 Durdurma Hizi Algilama 0.00-100.00s 050s
suresi
P0O1.18 Enerji Geldiginde etkin olan | O: Devre disi 0 v
Terminalden Start Komutu 1: Gegerli
durumu
PO1.19 | Cikis frekansi frekans alt 0O: Frekans alt sinirinda galistir 0 v
limitinden dusuk oldugunda | 1: Durdur
secilen eylem (Alt siniri > O 2: Uyku
Hz.icin)
P0O1.20 |Uyanma gecikmesi 0.0 - 3600.0 s (PO1.19 = 2 oldugunda gegerlidir) 0.0s v
PO1.21 |Yeniden enerji verildiginde O: Devre disi birak 0 v
Restart segimi 1: Etkinlestir
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
PO1.22 |Yeniden enerji verildiginde 0.0 -3600.0s 10s v
Restart icin bekleme suresi
Not: PO1.21 = 1 oldugunda gegerlidir
P0O1.23 |Start gecikmesi 0.0-600.0s 00s v
PO1.24 | Durdurma Hizi gecikmesi 0.0-1000s 00s v
PO1.25 |[Acik cevrimicgin O Hz. ¢ikis 0: Gerilimsiz ¢ikis 0 v
segimi 1: Gerilim ile ¢ikis
2:DC frenleme akimi ile dur
PO1.26 |Acil Stop durus suresi 00-600s 20s v
PO1.27 |S-Egrisiyavaslama 0.0-500s 0.1ls
baslangici
P01.28 |S-Egrisiyavaslama sonu 00-500s 0.1ls
P0O1.29 |Kisa devre frenleme akimi 0.0 -150.0% 0.0% v
Not: VFD nominal akiminin ylzdesi olarak girilir.
P01.30 |Kisa devre frenlemenin 0.00 -50.00 s 0.00s v
baglamasi igin bekleme
suresi
PO1.31 Kisa devre frenlemenin 0.00-50.00s 0.00s v
durmasi icin bekleme siresi
P01.32 |Joglamaicin 6n-hazirlik 0-10.000s 0.300s v
suresi
PO1.33 |Joglamada durusicin 0O Hz -P00.03 0.00 Hz v
frenleme baslangig frekansi
P01.34 | Uyku gecikmesi 0-36000s 00s v
PO1.35 Hiz takibi yontemi 0: Durma frekansindan itibaren 0 v
1: DUsuUk frekanstan itibaren
2: Maks. frekanstan itibaren (P00.03)
PO1.36 | Hiz takibiivmesi Hiz takibinin hizli veya yavas olmasini tanimlar. 15 v
YUksek deger zayif izleme etkisine neden olabilir.
Ayar araligr: 1 - 100
PO1.37 Hiz takibi akimi Yuksek deger izleme dogrulugu arttirir fakat ytksek akim gekilmesine 100% v
neden olabilir.
Ayar araligi: 30% - 200%
P01.38 | Demanyetizasyon sUresi 0.0-100s ™ v
PO1.39 Hiz izleme gelismis ayar Ayar araligi: OxO00 — Ox111 (Ox Yazluk, Onluk, Birlik) v
Birlik Dijit: Vektor kontroliinde akim verme modu
0: Baslangigta akimin %120'si verilir ve sonrasinda PO1.35'e gore
verilen degere gegilir
1: Akim PO1.35'e gore verilir
Onluk Dijit: PWM modu segimi
0: 2PH modulasyon modu
1: P08.40'a gore
YUzlUuk Dijit: Hiz takibi igin yon ayar
O: Hem ileri hem de geri aramaya izin ver
1: Ters ydn aramaya izin verme
PO1.40 | Hiz takibiicin KP diizenleme |Q - 3000 1500 v
katsayisi
PO1.41 |Hiztakibiigin Kl duzenleme |0 - 3000 1500 v
katsayisi
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P02 Grubu - Motor 1 Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P02.00 | Motor Tipi 1 0: Asenkron motor (AM) 0
1: Senkron motor (SM)
P02.01 |Nominal Gigc AM-1 0.1 - 3000.0kw ™
P02.02 Nominal Frekans AM-1 0.01Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
P02.03 |Nominal HizAM-1 1 -60000 Rpm ™
P02.04 | Nominal Gerilim AM-1 0- 1200 Volt ™
P02.05 Nominal Akim AM-1 0.8 - 6000.0 Amper ™*
P02.06 |Stator Direnci AM-1 0.001 -65.535¢Q ™ v
P0O2.07 | Rotor Direnci AM-1 0.001 - 65.535Q ™ v
P02.08 | Kagak EndUktans AM-1 0.1 -6553.5mH ™*) v
P02.09 | Karsilikl Endiktans AM-1 0.1 -6553.5mH ™ v
P02.10 | Yuksuz Akim AM-1 0.1 -65535A *) v
PO2.11 |AM-1 demir gekirdeginin 0.0 - 100.0% 80.0% v
manyetik doygunluk
katsayisi 1
P02.12 |AM-1 demir gekirdeginin 0.0 - 100.0% 68.0% v
manyetik doygunluk
katsayisi 2
P02.13 |AM-1 demir gekirdeginin 0.0 - 100.0% 57.0% v
manyetik doygunluk
katsayisi 3
PO2.14 | AM-1 demir gekirdeginin 0.0 - 100.0% 40.0% v
manyetik doygunluk
katsayisi 4
P02.15 | Nominal Glig SM-1 0.1 - 3000.0 kW ™
P02.16 | Nominal Frekans SM-1 0.01 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
P0O2.17 | Kutup Sayisi SM-1 1-50 2
P02.18 | Nominal Gerilim SM-1 0 - 1200 Volt ™
P02.19 |Nominal Akim SM-1 0.8 -6000.0 A ™*
P02.20 | Stator Direnci SM-1 0.001 -65.535¢Q ™ v
P02.21 |SM-1 Direkt-Eksen Endik. |0.01 - 655.35 mH ™ v
P02.22 |SM-1 Karesel-Eksen Enduk. |0.01 - 655.35 mH ™ v
P02.23 | Karsi EMF Sabiti SM-1 0 - 10000 300 v
P02.26 | Motor Ligin Asiri YUk 0: Koruma yok 2
Korumasi
1: Ortak motor korumasi (dlsUk hiz kompanzasyonlu). Ortak bir
motorun sogutma etkisi dUstk hizda galisirken bozuldugundan, ilgili
elektronik termal koruma degerinin uygun sekilde ayarlanmasi gerekir.
Dusuk kompanzasyon, galisma frekansi 30Hz'den dustk olan motorun
asirt yUk koruma esiginin dastruldtguant gosterir.
2: Degisken frekansli motor korumasi (dtsUk hiz kompanzasyonu
olmadan). Degisken frekansli bir motor i¢in 1si dagitma islevi donts
hizindan etkilenmediginden, distk hizda calismada koruma degerini
ayarlamak gerekli degildir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P02.27 | Motor Ligin Asiri Yuk Motor asiri ytk katlart M=lout/(In*K) 100% v
Koruma Katsayisi In nominal motor akimi,
lout VFD ¢ikis akimy,
K motor asiri yik koruma katsayisidir.
Daha kuguk bir "K" degeri daha blyUk bir "M" degerini gosterir.
M=0%116 oldugunda, motor asir yuki 1 saat strdUkten sonra koruma
gerceklestirilir;
M=%150 oldugunda, motor asir yuku 12 dakika strdtkten sonra
koruma gerceklestirilir
M=%180 oldugunda, motor asir yiku 5 dakika strdUkten sonra
koruma gercgeklestirilir;
M=%200 oldugunda, motor asir yukt 60 saniye sUrdUkten sonra
koruma gercgeklestirilir ve
M2%0400 oldugunda, koruma hemen gergeklestirilir.
Ayar araligi: 20 — 120%
& sure (dk)
80 - 4
i
[
i
\
\
© “—"")E\‘\\ Asin Yuk
sF==-- O —— ;—---::1-- ~ Katsayis|
i ==t fo—mope »
116%: 180% 180% 200%
P02.28 Motor 1 igin guig gosterge Motor 1'in gli¢c gdsterge degerini ayarlamak igin kullanilabilir ancak bu 1.00 v
kalibrasyonu katsayisi sUrdcunun kontrol performansini etkilemez.
Ayar araligi: 0.00 - 3.00
P02.29 Motor 1 parametre gosterim | O: Sadece segilen motor tipine ait parametreleri géster. 0] v
modu 1: Tim motor parametreleri gorintulenir.
P02.30 |Motor 1 Sistem Ataleti 0 - 30.000 kgm? 0.000 v
PO3 Grubu - Motor 1 icin Vektdr Kontrol Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
PO3.00 |[Hiz PID 1 Kazang orani 0-200.0 20.0 v
P0O3.01 Hiz PID 1 integral stiresi 0.000 - 10.000 s 0.200s v
P0O3.02 | Alt Frekans Limiti 0.00 Hz - PO3.05 500 Hz v
P0O3.03 Hiz PID 2 Kazang orani 0-200.0 20.0 v
P03.04 |HizPID 2 integral stresi 0.000 - 10.000 s 0.200s v
P03.05 |UstFrekans Limiti P03.02 - PO0.03 (Maks. gikis frekansi) 10.00Hz v

P03.00 — PO3.05 parametreleri sadece vektor kontrol modu igin gegerlidir. Alt Frekans
Limit 1'in (PO3.02) altinda, hiz déngtst Pl parametreleri PO3.00 ve PO3.01 kullanilabilir. Alt
Frekans Limit 2'nin (PO3.05) tzerinde, hiz dénglsi Pl parametreleri PO3.03 ve PO3.04
kullanilabilir. Pl parametreleri iki parametre grubunun dogrusal degisimine gore elde edilir.

Yandaki sekle bakiniz:
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Vektor kontroldntin hiz déngust dinamik tepki 6zellikleri hiz regtlatdérinin oransal katsayisi ve integral sUresi ayarlanarak ayarlanabilir.
Oransal kazancin artirilmasi veya integral sUresinin azaltilmasi hiz déngUstnun dinamik yanitini hizlandirabilir; ancak oransal kazang gok
buylkse veya integral stresi gok klicUkse sistem salinimi ve asimi meydana gelebilir; oransal kazang gok kligcUkse kararli salinim veya hiz
kaymasi meydana gelebilir. Pl parametrelerinin sistemin ataleti ile yakin bir iliskisi vardir. Cesitli talepleri karsilamak icin Pl parametrelerini
farkliyUklere bagli olarak ayarlayin.

Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan | Degisim
P03.06 |Hiz Cikis Filtresi 0-8(0-28/10ms) 0 v
P0O3.07 | Vektor kontroltin motor Ayar araligi: 50% - 200.0% 100.0% v

kayma kompanzasyon
katsayisi Kayma kompanzasyon katsayisl, vektor kontrolde kayma frekansini
N N ayarlamak ve sistemin hiz kontrol dogrulugunu iyilestirmek icin 5 v
PO3.08 | Vektor kontroldn fren kayma |\ jan . Parametrenin uygun sekilde ayarlanmasi kararli hiz durum 100.0%
kompanzasyon katsaysi hatasini kontrol edebilir.
P0O3.09 | Akim déngusU oransal 0-65535 1000 v
kazang katsayisi
P03.10 |Akim déngUsi integral 0-65535 1000 v
katsayisi
P0O3.11 | Tork Ayar Metodu 0-1: Keypad (P03.12) 1 v
2:Al1 (%100 Motor nominal akiminin 3 katina karsilik gelir.)
3:Al2 (2 ile ayni)
4: AI3 (2 ile ayni)
5: Pulse Frekansi (HDI)
6: Cok Adimli Tork
7: Modbus haberlesme
8: PROFIBUS/CANopen haberlesme
9: EtherNet haberlesme
11: PROFINET haberlesme
18: Keypad Pot. (Kuglk guglt modellerigin)
P03.12 Keypad Tork Ayari -300.0% ~ 300.0% (Motor nominal akim1) 50.0% v
P0O3.13 | Tork Referans Filtresi 0.000 - 10.000 s 0 v
P03.14 | Tork kontroltnde ileri yon 0: Keypad (P03.16) 0 v
frekans Ust limit kaynagi 1:AIL
2:AI2
3:AI3
4: Darbe frekansi HDI
5: Cok adimli hiz
6: Modbus haberlesme
7: PROFIBUS/CANopen haberlesme
8: Ethernet haberlesme
10: PROFINET haberlesme
18: Keypad Pot. (Kuguk guglt modeller igin)
Not: %100 Maks. frekansa karsilik gelir.
P03.15 | Tork kontroltinde geri yon 0: Panel (PO3.17) 0 v
frekans Ust limit kaynagi 1-18:P03.14 ile aynidir.
P03.16 | Tork kontroltnde ileri yon 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. Cikis frekansi) 50.0 Hz v
frekans Ust limit (Panel)
P0O3.17 | Tork kontrolinde geri yén 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. Cikis frekansi) 50.0 Hz v
frekans Ust limit (Panel)
P03.18 | EMF Tork Ust Limit Kaynagi | O: Panel (P03.20) 0 v
1: Al1 (%100 Motor nominal akiminin 3 katina karsilik gelir.)
2:AI2 (2 ile aynn)
3:AI3 (2 ile aynn)
4: Darbe frekansi HDI
5: Modbus haberlesme
6: PROFIBUS/CANopen haberlesme
7: EtherNet haberlesme
9: PROFINET haberlesme
18: Keypad Pot. (Kuguk guglt modeller igin)
P03.19 |Frenleme Torku Ust Limit 0: Keypad (P03.21) 0 v
Kaynagi 1 -18: P03.18 segenekleri ile aynidir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P03.20 | EMF Tork Ust limit (Panel) 0.0 - 300.0 (Motor nominal akimi) 180.0% v
P0O3.21 Fren Tork Ust limit (Panel) 0.0 - 300.0 (Motor nominal akimi) 180.0% v
P03.22 |Sabitguc bolgesinde alan 01-20 03 v

zayiflama katsayisi
P03.23 |Sabitglg bolgesinde en 10 - 100% 20% v
kUcuk zayiflama noktasi
P03.24 | Maks. Voltaj Limit 0.0 -120.0% 100% v
Not: Motor nominal geriliminin ytzdesi olan VFD'nin maksimum ¢ikis
gerilimini ayarlar. Degeri saha kosullarina gére ayarlayin.
P03.25 |On Uyartim Stresi 0.000 - 10.000 s 0.300s v
P03.26 | Akl Zayiflama oransal kazanci | O — 8000 1000 v
P0O3.27 | Vektorde kontrolde hiz O: Ekranda gergek degeri gosterir 0 v
gdstergesi segimi 1: Ekranda ayarlanan degeri gosterir
P03.28 | Statik sUrtinme telafisi 0.0 -100.0% 0.0% v
P03.29 | Statik surtinmeye karsilik 0.50 - P03.31 1.00 Hz v
gelen frekans
P0O3.30 | Yuksek hizli strtinme 0.0 - 100.0% 0.0% v
kompanzasyon katsayisi
P0O3.31 | Yuksek hizli strtinme torku | PO3.29 - 400.00 Hz 50.00 Hz v
frekans karsiligi
P03.32 | Tork Kontrol Etkinlestirme O: Devre Disi Birak 0
1: Etkinlestir
P03.33 | Aki Zayiflamasi integral 0 -8000 1200V v
Kazanci
P03.35 Kontrol Optimizasyonu Aralik: OxO000 - Ox1111 (Ox Binlik, Yuzluk, Onluk, Birlik) 0x0000 v
Birlik Dijit: Tork komutu segimi
O: Tork referansi
1: Tork akimi referansi
Onluk Dijit: Rezerve
YUzltk Dijit: hiz déngusU integral ayriminin etkinlestirilip
etkinlestirilmeyecegini belirtir.
O: Devre disi birak
1: Etkinlestir
Binlik Dijit: Rezerve
P03.36 |HizDongusu Turev Kazanci |0.00-10.00 s 0.00s v
P03.37 | Yuksek frekansli akim déngu, | Vektor kontrol modunda (PO0.00=3), frekans akim déngUsu yUksek 1000 v
oransal katsayisi frekans anahtarlama esiginden (PO3.39) dusuUk oldugunda, akim
doéngusu Pl parametreleri PO3.09 ve PO3.10 'dur.
P03.38 | Yuksek frekansli akim déngu, 1000 v
integral katsayis! Frekans akim déngusu ylksek frekans anahtarlama esiginden ylksek
oldugunda, akim déngusu Pl parametreleri PO3.37 ve PO3.38'dir.
P03.39 |Akim déngUsu yuksek P03.37 ayar araligi: O — 65535 100.0% v
frekansli anahtarlama sinin | P03.38 ayar aralig: O — 65535
P03.39 ayar araligr: 0,0 — 100,0% (Maks. Cikis frekansi)
P0O3.40 |Atalet kompanzasyonu O: Devre disi birak v
etkinlestirme 1: Etkinlestir 0
P0O3.41 |Atalet dengeleme torkunun | Maks. atalet dengeleme torku, atalet dengeleme torkunun gok buyuk 10.0% v
Ust siniri olmasini 6nlemek icin sinirlandiritmistir.
Ayar araligi: 0.0-150.0 (motor nominal tork)
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
PO3.42 |Atalet kompanzasyon filtre Atalet dengeleme torkunun filtre sureleri, atalet dengeleme torkunu 7 v
sUresi yumusatmak igin kullanilir.
Ayararaligi: O - 10
P0O3.43 |Atalet tanimlama torku Surtinme kuvveti nedeniyle, atalet tanimlamasi igin belirli bir v
tanimlama torkunun ayarlanmasi gerekir diizgln bir sekilde 10.0%
gerceklestirilmelidir.
Ayar araligr: 0.0 - 100.0 (motor nominal torkunun)
PO3.44 | Atalettanimlama 0: islemyok 0 v
etkinlestirme 1: Etkinlestir
PO3.45 |Auto-Tune sonrasiakim 0-65535 0 X
doéngUsU oransal katsayisi
PO3.46 |Auto-Tune sonrasiakim 0-65535 0 X
integral oransal katsayisi
PO4 Grubu - Geligsmis Skaler (V/F) Kontrol Parametreleri
Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P0O4.00 Motor-1 V/F egrisi O: Lineer V/F egrisi 0
Not: Lineer egri, sabit momentli uygulamalar)
1: Cok noktali V/F Egrisi
2: Moment azaltma (x1.3)
3: Moment azaltma (x1.7)
4: Moment azaltma (x2.0)
Not: Egri 2-4 pompa ve fan gibi yukler igcin uygundur.
5: Ozellestirilmis V/F
PO4.01 Motor-1 Tork yUkseltme 0.1 - 10.0% (0.0% = Otomatik) 0.0% v
P0O4.02 Motor-1 Moment ytkseltme | 0.0 - 50.0% (motor 1'in nominal frekansinin) 20.0% v
kesme noktasi
PO4.03 | Motor-1 V/F egri frekans 1 0.00 Hz - PO4.05 0.00 Hz v
PO4.04 | Motor-1 V/F egri voltaj 1 0.0-110.0% 0.0% v
pPO4.05 Motor-1 V/F egri frekans 2 P0O4.03 - PO4.07 0.00 Hz v
PO4.06 |Motor-1 V/F egrivoltaj 2 0.0-110.0% 0.0% v
PO4.07 Motor-1 V/F egri frekans 3 P0O4.05 - P0O2.02 veya PO4.05 - P0O2.16 0.00 Hz v
PO4.08 | Motor-1 V/F egrivoltaj 3 0.0-110.0% 0.0% v
PO4.09 | Motor-1V/F kayma 0.0 - 200.0% 100.0% v
kompanzasyon kazanci
PO4.10 | Motor-1 dustk frekans 0-100 10 v
salinim kontrolt
PO4.11 Motor-1 ylksek frekans 0-100 10 v
salinim kontrolu
P0O4.12 | Motor-1 Salinim siniri 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 30.00 Hz v
pPO4.13 Motor-2 V/F egrisi O: Sabit Moment 0]
1: Cok noktali
2: Moment azaltma (x1.3)
3: Moment azaltma (x1.7)
4: Moment azaltma (x2.0)
5: Ozellestirilmis V/F
PO4.14 | Motor-2 Tork yukseltme 0.1 - 10.0% (0.0% = Otomatik) 0.0% v
PO4.15 Motor-2 Moment yUkseltme | 0.0 — 50.0% (motor 2 'nin nominal frekansinin) 20.0% v
kesme noktasi
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P0O4.16 | Motor-2 V/F egri frekans 1 0.00 Hz - P0O4.18 0.00 Hz v
PO4.17 Motor-2 V/F egri voltaj 1 0.0-110.0% 0.0% v
P04.18 Motor-2 V/F egri frekans 2 P0O4.16 - P0O4.20 0.00 Hz v
P0O4.19 | Motor-2 V/F egri voltaj 2 0.0-110.0% 0.0% v
PO4.20 | Motor-2 V/F egri frekans 3 P04.18 - P02.02 veya PO4.08 - PO2.16 0.00 Hz v
PO4.21 | Motor-2 V/F egrivoltaj 3 0.0 -110.0% 0.0% v
P04.22 Motor-2 V/F kayma 0.0 - 200.0% 100.0% v

kompanzasyon kazanci
P0O4.23 | Motor-2 disik frekans 0-100 10 v
salinim kontrolu
PO4.24 | Motor-2 ylksek frekans 0-100 10 v
salinim kontrolu
pPO4.25 Motor-2 Salinim siniri 0.00 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 30.00 Hz v
P0O4.26 | Enerji Tasarrufu 0: Devre disi 0 v
1: Otomatik Enerji Tasarrufu
P0O4.27 |Voltaj Ayar Kaynagi 0: Panel (Cikis PO4.28 ile tanimlanir.) 0 v
1:AIL
2:AI2
3:AI3
4: HDIA
5: Sabit hiz
6: PID
7:Modbus
8: ProfiBus / CANopen haberlesme
9: EtherNet haberlesme
11: ProfiNet haberlesme
18: Keypad Pot. (Kuglk guglt modellerigin)
P04.28 Panelden Voltaj Ayari 0.0 - 100.0% (motor nominal geriliminin) 100.0% v
P0O4.29 |Voltaj Artis Suresi 0.0 - 3600.0s 50s v
PO4.30 |Voltaj Azalma Suresi 0.0 - 3600.0s 50s v
P0O4.31 Maks. Cikis Voltaji P04.32 - 100.0% (motor nominal geriliminin) 100.0%
P04.32 | Min. Cikis Voltaji 0.0 - PO4.31 (motor nominal gerilimi) 0.0%
P04.33 | Sabit Gug bélgesi zayiflama | 1.00-1.30 1.00 v
katsayisi
PO4.34 |SMigin V/F kontrolde igeri SMigin VF kontrol modu etkinlestirildiginde ve ¢ikis frekansi PO4.36 20.0% v
cekme akimi 1 tarafindan belirtilen frekanstan daha dlsUk oldugunda motorun reaktif
akimini ayarlamak igin bu parametre kullanilir.
Ayar araligi: -100.0% ~ +100.0% (motorun nominal akimi)
P04.35 [SMicin V/F kontrolde igeri SMicgin VF kontrol modu etkinlestirildiginde ve ¢ikis frekansi PO4.36 10.0% v
cekme akimi 2 tarafindan belirtilen frekanstan daha dlsUk oldugunda motorun reaktif
akimini ayarlamak igin bu parametre kullanilir.
Ayar araligi: -100.0% ~ +100.0% (motorun nominal akimi)
PO4.36 |SMigin V/F kontroliinde SMigin VF kontrol modu etkinlestirildiginde gekme akimi 1 ve 2 50.00Hz
cekme akimianahtarlama arasindaki anahtarlama icin frekans limitini tanimlamak icin bu
icin frekans siniri parametre kullanilir.
Ayar araligi: 0.00 Hz — PO0.03 (Maks. Cikis frekansi)
PO4.37 |SMicin V/F kontrolinde SM VF kontrol modu etkinlestirildiginde, reaktif akim kapali déngu 50 v
reaktif akim kapali dongu kontrollnln oransal katsayisini ayarlamak icin kullanilir.
oransal katsayisi
Ayar araligi: O - 3000
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P04.38 [SMicin V/F kontrolinde SM VF kontrol modu etkinlestirildiginde, reaktif akim kapali déngu 30 v
reaktif akim kapali dongu kontrollnuln integral stresini ayarlamak igin kullanilir.
integral sUresi
Ayar araligi: O - 3000
P0O4.39 |[SMicin V/F kontrolinde Etkinlestirildiginde, reaktif akim kapali dongt kontroltnUn gikis limitini 8000 v
reaktif akim kapali dongu ayarlamak icin kullanilir. Daha buyuk bir deger, daha ylksek reaktif
crkis limiti kapali dd6ngl kompanzasyon gerilimini ve motorun daha yutksek ¢ikis
gucune neden olur. Genel olarak, bu parametreyi degistirmeniz
gerekmez.
Ayar araligi: O - 16000
PO4.40 [AM-1igin IF modu akimi O: Devre disi 0
1: Etkinlestir
PO441 | AM-1icin IF modunda AM-1 igin IF kontrolu etkinlestirildiginde, bu parametre gikis akimini 120.0% \
gegerli akim o
ayarlamak igin kullanilir.
Ayar araligi: 0.0 — 200.0% (Motor nominal akimina goére)
PO4.42 |AM-Licin IF modu oransal | AM-1 igin IF kontrolii etkinlestirildiginde, bu parametre kapali déngu 350 \
katsayisi -
ctkis akimi oransal katsayisini ayarlamak igin kullanilir.
Ayar araligi: O - 5000
PO4.43 | AM-1igin IF moduintegral | AM-1 icin IF kontrolt etkinlestirildiginde, bu parametre kapali déngti 150 v
katsayisi ctkis akimiintegral katsayisini ayarlamak igin kullanilir.
Ayar araligi: O - 5000
PO4.44 | AM-1in IF modunu 0.00 Hz - P0O4.50 10.00 Hz v
kapatma baslangici
PO4.45 |AM-2igin IF modu akimi O: Devre disi 0
1: Etkinlestir
PO4.46 | AM-2icin IF modunda AM-2 igin IF kontrolu etkinlestirildiginde, bu parametre gikis akimini 120.0% \
gegerli akim o
ayarlamak igin kullanilir.
Ayar araligi: 0.0 — 200.0% (Motor nominal akimina gére)
PO44T | AM-2igin IF modu oransal | AM-2 icin IF kontrolt etkinlestirildiginde, bu parametre kapali déngti 350 v
katsayisi -
ctkis akimi oransal katsayisini ayarlamak igin kullanilir.
Ayar araligi: O - 5000
PO4.48 | AM-2igin IF modu integral | AM-2 icin IF kontrolt etkinlestirildiginde, bu parametre kapali déngti 150 v
katsayis! cikis akimiintegral katsayisini ayarlamak igin kullanilir.
Ayar araligi: O - 5000
PO4.49 | AM-2‘in IF modunu 0.00 Hz - PO4.51 10.00 Hz v
kapatma baslangici
PO4.50 |AM-1 " in IF modunu PO4.44 - PO0O.03 25.00 Hz v
kapatma frekans sonu
PO4.51 |AM-2 ‘nin IF modunu PO4.49 - P00.03 25.00 Hz v
kapatma frekans sonu
P0O4.52 | V/F Enerji Tasarruf Modu 0: Maks. Verimlilik 0 v
1: Optimum Gug Katsayisi
2: MTPA
P0O4.53 Enerji Tasarruf Kazanci 0.0 - 400.0% 100.0% v
PO4.54 Enerji tasarrufunda agi Bu parametrenin klgUk bir degeri enerji tasarrufu kontrol etkisini artirir, 80.0% v
dengeleme katsayisi ancak bu ayni zamanda ani yUk igin yUk tasima kapasitesini azaltir.
Ayar araligi: 40.0 - 200.0%
Not: Motor — 1 igin Gelismis Skaler Kontrol detaylarini B6lum 5.5.4 ‘de bulabilirsiniz.
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PO5 Grubu -Giris Terminalleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim

PO5.00 | HDIA Giris Tipi 0: Yuksek hizli darbe giris 0
1: Dijital giris

P0O5.01 |S1 Fonksiyonlari 0: Fonksiyon YOK 42: Frenleme Tork Ust limit 1
1: ileri Start (FWD) kaynagini panele gegirir
2: Geri Start (REV) 56: Acil Stop
3: Ug Kablolu Calistirma (Sin) 73: PID-2 Baslatma
4: Jog Ileri 74: PID-2 Durdurma
5: Jog Geri 75: PID-2 integral Duraklatma
6: Bosta durus 76: PID-2 Duraklatma
7: Ariza Reset 77:PID-2Y6n Degisimi
8: Calismayi Duraklatma 78: HVAC Modu iptal (Sadece

P05.02 S2 Fonksiyonlari 9: Harici Ariza duruyorken gegerlidir.) 4
10: Frekans arttirma (UP) 79: Yangin Modu Baslatma
11: Frekans azaltma (DOWN) 80: PID-1 Duraklatma
12: UP/DOWN frekans sifirlama 81: PID-1 integral Duraklatma
13: Frekans A — B gegisi 82: PID-1 Yon Degisimi
14: Frek. Kombinasyonu — A gegisi | 83: Uyku Modu Baslatma
15: Frek. Kombinasyonu — B gegisi | 84: Uyanma Modu Baslatma
16: Coklu Hiz giris 1 85: Manuel Pompa Gegisi

PO5.03 |S3 Fonksiyonlari 17: Coklu Hiz girig 2 86: Pompa Temizleme Modu 7
18: Coklu Hiz giris 3 Baslatma
19: Coklu Hiz giris &4 87:Su Seviye Ust Siniri
20: Goklu Hiz Calismasini 88: Su Seviye Alt Sinir
Duraklatma 89: Susuz Calisma Seviyesi
21:Rampa segimi girisi 1 91: Yogusma Korumasi
22:Rampa segimi girisi 2 Etkinlestirme
23: Basit PLC stop reset 96: Manuel Yumusak Dolum —

- 24: Basit PLC calismayi Motor 1

POS04 154 Fonksiyonlan duraklatma 97: Manuel Yumusak Dolum — 0
25: PID Calismayi duraklatma Motor 2
26: Wobble Frekans duraklatma 98: Manuel Yumusak Dolum —
27:Wobble Frekans sifirlama Motor 3
28: Sayicl Reset 99: Manuel Yumusak Dolum —
29: Hiz Kontrol — Tork Kontrol Motor 4
modlari gegisi 100: Manuel Yumusak Dolum -
30: Rampa iptal Motor 5

P05.05 | HDIA Fonksiyonlari 31: Sayict baglatma 101: Manuel Yumusak Dolum — 0
33: Anlik Frekans arttir/azalt Motor 6
sifirlama 102: Manuel Yumusak Dolum —
34:DC Frenleme Motor 7
35: Motor 1 - 2 gegisi 103: Manuel Yumusak Dolum —
36: Start-Stop komut yerini Panel | Motor 8
gegirir 104: Motor 1 iptal
37: Start-Stop komut yerini 105: Motor 2 iptal
Terminale gegirir 106: Motor 3 iptal
38: Start-Stop komut yerini 107: Motor 4 iptal
Haberlesmeye gegirir 108: Motor 5 iptal
39: On Uyartimi baslatma 109: Motor 6 iptal
40: Elektrik Tuketim Degerini 110: Motor 7 iptal
Sifirlama 111: Motor 8 iptal
41: Elektrik Tuketim Degerini Tut

P05.08 Giris Terminal Polaritesi Ayar araligi: OxO0-0x3F (3: Onluk dijit, F: Birlik dijit) 0x00 v
Not: Bit = O ise giris terminali pozitif, =1 ise negatif olarak ayarlanir.
Not: S5 olarak belirtilen terminal HDIA girisidir (Bit4).
Not: Secim tablosunu Bolim 6.3.1 ‘de bulabilirsiniz.

P05.09 | Dijital Giris Filtre Suresi S1-S4 ve HDIA terminallerinin érnekleme filtre zamanini belirlemek igin 0.010s v
kullanilir. GUglt parazit durumlarinda, hatali calismayi 6nlemek igin
degeri artirin.
Ayar araligi: 0.000 - 1.000 s
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P0O5.10 |[Sanal Dijital Giris Ayar araligi: OxO00 — Ox3F (3: Onluk dijit, F: Birlik dijit) 0x00 v
Not: Parametre P05.08 ile aynidir.
Not: S5 (HDIA), S6, S7 ve S8 rezerve durumundadir.
P05.11 | Terminal Kontrol Modu O: iki telli kontrol (1) 0
FWD: Kalici buton, ileri Start komutu
REV: Kalici buton, Geri Start komutu
Not: PO5.01 - PO5.05 FWD & REV: Bekletme
FWDigin=1 )
REVigin=2 1: ki telli kontrol (2)
Sinigin=3 FWD: Kalici buton, Ileri Start komutu
REV: Kalici buton, Yon komutu
2: Ug telli kontrol (1)
FWD: Push buton, Start komutu
REV: Kalici buton, Yon komutu
Sin: Kalici buton, normalde kapali. STOP
3: Ug telli kontrol (2)
FWD: Push buton, Ileri Start komutu
REV: Kalici buton, Geri Start komutu
Sin: Kalici buton, normalde kapali. STOP
P0O5.12 |S1 acma gecikmesi Not: Programlanabilir dijital girislere atanan fonksiyonlarin sinyal 0.000s v
- - geldiginden veya sinyal kesildiginden bir stre sonra aktif olmasini veya »
PO5.13 ]Sl kapama gecikmesi devre disi kalmasini saglar. Bir sanal terminal etkinlestirildikten sonra 0.000s
PO5.14 |S2acma gecikmesi valnizca Haberlesme modunda degistirilebilir (Adresi Ox200Adir.). 0.000's v
P05.15 |S2 kapama gecikmesi Ayar araligi: 0.000 — 50.000 s 0.000s v
P05.16 |S3acma gecikmesi 0.000s v
A A 4 Dijital Giris Seviyesi »
PO5.17 | S3 kapama gecikmesi (NPN icin tersi gegerlidir.) 0.000s
P05.18 |S4 agma gecikmesi S 0.000s v
P05.19 |S4 kapama gecikmesi 0.000s v
P05.20 |HDIlagma gecikmesi 0 H ' 0.000s v
P0O5.21 |HDI kapama gecikmesi v Agma . Kapama 0.000's v
1 Gecikmesi 1 Gecikmesi
~ Fonksiyon Aktif
PO5.24 | All alt limit 0.00V - P05.26 0.00V v
P0O5.25 |All altlimit karsilig -300% ~ +300% 0.0% v
P05.26 |All Gstlimit P05.24 - 10.00V 100V v
PO5.27 | AIL Gst limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P05.28 [AlIL filtre stresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P0O5.29 | AI2 altlimit -10.00V - P05.31 -10.00V v
PO5.30 |Al2 altlimit karsilig -300% ~ +300% -100.0% v
P05.31 |Al2 orta nokta 1 P05.29 - PO5.33 0.00V v
P05.32 | AI2 orta nokta 1 karsilig -300% ~ +300% 0.0% v
P05.33 | Al2 orta nokta 2 P05.31 - P05.35 0.00V v
P0O5.34 | Al2 orta nokta 2 karsilig -300% ~ +300% 0.0% v
P05.35 |AI2 st limit P05.33-10.00V 100V v
P0O5.36 | AI2 Gst limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
PO5.37 | Al2 filtre sUresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P05.38 HDIA Darbe Girisi O: Referans Frekansi 0
Fonksiyonu 1-2: Rezerve
P0O5.39 | HDIA Referans alt limit 0.000 kHz - PO5.41 0.000 kHz v
PO5.40 | HDIA alt limit karsitigi -300% ~ +300% 0.0% v
PO5.41 | HDIA Gst limiti P05.39 - 50.000 kHz 50.00 kHz v
PO5.42 | HDIA Gst limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
PO5.43 HDIA Filtre sUresi 0.000-10.000s 0.030s v
P0O5.50 [AIl Sinyal Tipi 0: Voltaj 0
1: Akim
P0O5.53 Keypad analog alt limit 0.00V - P0O5.54 0.00V v
P0O5.54 | Keypad alt limit karsiligi -300% ~ +300% 0.0% v
P0O5.55 Keypad analog Ust limit P05.56 - 10.00 V 10.00V v
P0O5.56 | Keypad Ust limit karsiligi -300% ~ +300% 0.0% v
PO5.57 Keypad analog filtresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P06 Grubu -Cikis Terminalleri
Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan | Degisim
P06.00 |HDO Cikis Tipi 0: Pulse Cikis Sinyali 0 v
1: Dijital Cikis
PO6.01 |Y1 Dijital Cikis Fonksiyonu 0: Fonksiyon yok 25: EtherNet haberlesme sanal 0 v
1: Calisiyor terminal ¢ikisi
2:lleri yonde calisma 26: DC Bara gerilimi, dusuk voltaj
P0GO2 | Rezerve 3: Geriydnde galistirma degerini gegti ) o
4: Joglama 33: Tork kontrolinde Hiz Limitine
5: Ariza ulasildi
" - 6: FDT1 (Frekans Seviyesi 1) 34: ProfiNet iletisim sanal terminal v
P06.03 | RO1 Réle Cikis Fonksiyonu 7: FDT2 (Frekans Seviyesi 2) gikisi 1
8: Referans frekansina ulasildi 37: Frekansa ulasildi
9: Sifir hizda galisma 48: Yangin modu etkinlestirildi
POG.O4 | ROZ Réle Cikis Fonksiyonu 10: Frekans Gst .l|rr?|‘F|ne ulasildi ?9: PID1 geri beslemesi gok dlisuk 5 v
11: Frekans alt limitine ulasildi onalarmi
12: Calismaya hazir 50: PID1 geri beslemesi gok
13: On Uyartim yuksek on alarmi
14: Asiri yak 6n alarmi 51: PID1 Uyku modu aktif
15: Dasuk yuk 6n alarmi 52: PID2 Basladi
16: Basit PLC asamasi 53: PID2 Durduruldu
tamamlandi 54: Yedek basing ile calisma
17:Basit PLC déngusu gbstergesi
tamamlandi 55: Giriste Su Kesintisi tespiti
18: Ayarlanan Counter degerine 56: On Uyari
ulasildi 57: Coklu Pompa Segimi - Motor A
19: Belirlenen Counter degerine 58: Coklu Pompa Sec¢imi - Motor B
ulasildi 59: Coklu Pompa Sec¢imi - Motor C
20: Harici Ariza 60: Coklu Pompa Secimi - Motor D
22: Taniml Calisma suresine 61: Coklu Pompa Secimi - Motor E
ulasildi 62: Coklu Pompa Sec¢imi - Motor F
23: Modbus haberlesme sanal 63: Coklu Pompa Secimi - Motor G
terminal ¢ikisi 64: Coklu Pompa Se¢imi - Motor H
24: ProfiBus/CANopen
haberlesme sanal terminal gikisi
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P0OB.05 | Cikis Terminalleriigin Ayar araligi: OxO — OxF 0x00 v
Polarite Segimi Bit = O ise polarite pozitif, Bit = 1 ise polarite negatif.
e Bit7 Bit6 Bit5 Bit4
(RO2) (RO1) | (Rezerve)| (Y1)
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
4 0 1 0 0
5 0 1 0 1
6 0 1 1 0
7 0 1 1 1
8 1 0 0 0
9 1 0 0 1
A 1 0 1 0
B 1 0 1 1
C€ 1 1 0 0
D 1 1 0 1
E 1 1 1 0
= 1 1 1 1
POB.06 |Y1 agcma gecikmesi Ayar araligi: 0.000s v
- - 0.000 - 50.000 s
P06.07 | Y1 kapama gecikmesi 0.000 s v
P06.10 |ROL1 acma gecikmesi 0.000s v
P06.11 |ROL kapama gecikmesi 0.000s v
P06.12 |RO2 acma gecikmesi 0.000s v
P06.13 RO2 kapama gecikmesi 0.000 s v
PO6.14 |AOL1 Cikis Fonksiyonu 0: Aktif Calisma frekansi 0 v
1: Set edilen frekans degeri
2: Rampa referans frekansi
P06.15 |AOOQ Cikis Fonksiyonu 3: Donus hizi (Rpm) 0 v
4: Cikis Akimi (O — 2x Sartict nominal akimi)
5: Cikis Akimi (O — 2x Motor nominal akim1)
P0O6.16 Rezerve 6: Cikis Voltaji (O — 1.5x Strtct nominal voltaji) 0 v
7: Cikis Gucl (0 — 2x Motor nominal gicti)
8: Set Edilen Tork (O — 2x Motor nominal torku)
9: Cikis Torku (O ~ +2x Motor nominal torku)
10: AlL girisi (O-10V / 0-20mA)
11: Al2 girisi (O-10V)
12: Al3 girisi (O-10V / 0-20mA)
13: HDIA girisi (0.00 — 50.00 kHz)
14: Referans 1 (Modbus Uzerinden / 0 — 1000)
15: Referans 2 (Modbus Uzerinden / 0 — 1000)
16: Referans 1 (ProfiBus/CANopen Uzerinden / 0 — 1000)
17: Referans 2 (ProfiBus/CANopen tGzerinden / 0 — 1000)
18: Referans 1 (EtherNet tGzerinden / O — 1000)
19: Referans 2 (EtherNet tGzerinden / O — 1000)
21: Referans 1 (ProfiNet tGzerinden / 0 — 1000)
22: Tork Akimi (O ~ +3x Motor nominal akimi)
23: Uyartim Akimi (O ~ £3x Motor nominal akim1)
24: Set Edilen Frekans (O — + Maks. Cikis Frekansi)
25: Rampa Referansi Frekansi (O — + Maks. Cikis Frekansi)
26: Donts Hizi (Rpm) (O — + Maks. Cikis Hizi)
27: Referans 2 (ProfiNet Gzerinden / 0 — 1000)
28: C_AO1 (P27.00 = 1'e ayarlayin) (O — 1000)
29: C_AO2 (P27.00 = 1'e ayarlayin) (O - 1000)
30: Donts Hizi (Rpm) (O = 2x Motor Nominal Senkron Hizi)
31: Cikis Torku
32: PID1 gikisi
33: PID2 cikisi
34: PID1 referans degeri
35: PID1 geri besleme degeri
36: PID2 referans degeri
37: PID2 geri besleme degeri
WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu www.HoneywellVFD.comtr | 104/201



http://www.honeywellvfd.com.tr/

Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

POG.17

AO1 alt limiti

-300.0% - P06.19

0.0%

P06.18

AO1 altlimit karsiligi

0.00 - 10.00V

0.00V

P06.19

AO1 Ust limiti

P06.17 - 300.0%

100.0%

P06.20

AO1 Ust limit karsilig

0.00-10.00V

10.00V

PO6.21

AO1 Filtre stresi

0.000 - 10.000 s

0.000s

P06.22

AQOQ alt limiti

-300.0% - PO6.24

0.0%

P06.23

AQO alt limit karsilig

0.00 - 10.00V

0.00V

P06G.24

AOQ Ust limiti

P06.22 - 300.0%

100.0%

P06.25

AQO st limit karsilig

0.00-10.00V

10.00V

P06.26

AQQ Filtre stresi

0.000 - 10.000 s

0.000s

P06.33

Frekansa Ulasti Seviyesi

0.00 - P00.03

1.00Hz

P06.34

Frekansa Ulasti Denetleme
Suresi

0.0-3600.0s

05s

B TN N N N N N N N N N N

PO7 Grubu - Operator Paneli Ayar Parametreleri

Parametre

Tanim

Agiklama

Varsayilan

Degisim

PO7.00

Kullanici Sifresi

islev kodunu sifir olmayan bir saylya ayarladiginizda, parola korumasi
etkinlestirilir. Fonksiyon kodunu 00000 olarak ayarlarsaniz énceki
kullanici sifresi silinir ve sifre korumasi devre disi birakilir.

Kullanici sifresi ayarlandiktan ve etkinlestikten sonra, yanlis bir sifre
girerseniz parametre menUslne giremezsiniz. Lutfen sifrenizi hatirlayin
ve glvenli bir yere kaydedin.

Fonksiyon kodu dUzenleme araylzinden giktiktan sonra, sifre koruma
fonksiyonu 1 dakika iginde etkinlestirilir. Sifre korumasi etkinse,
fonksiyon kodu dlzenleme arayUzlne girmek icin PRG/ESC tusuna
tekrar bastiginizda "0.0.0.0.0" goérintulenir.

Not: Fabrika ayarlarina dénulmesi kullanici sifresini silebilir.

Ayar araligi: O - 65535

0

v

PO7.01

Parametre Kopyalama

0: islem yok

1: SUrtcuden Panele yukle

2: Panelden SurtcUye yukle (Motor parametreleri dahil)
3: Panelden SurdcUye yukle (Motor parametreleri harig)
4: Panelden Surtclye yUkle (Sadece Motor parametreleri)

Not: islem tamamlandiktan sonra parametre O'a geri déner. Yiukleme ve
indirme islevleri P29 grubu icin gegerli degildir.

PO7.02

Kisayol Tus Fonksiyonu

Ayar araligi: Ox00-0x27 (2: Onluk, 7: Birlik)

Birlik Dijit: QUICKZAOG fonksiyonu
O: islem yok

1:Jog

2: Rezerve

3:Yon

4: UP/DOWN referans sifirlama

5: Bosta durus

6: Komut kaynagi degisimi
7:Rezerve

Onluk Dijit: Rezerve

Ox01
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
PO7.03 |QUICKAOG tusu ile PO7.02 = 6 oldugunda, bu tusa basarak ¢calisan komut kanallarini 0 v
Komut Kaynak Degisimi degistirme sirasini ayarlayabilirsiniz.
0: Panel > Terminal > Haberlesme
1: Panel < > Terminal
2:Panel < > Haberlesme
3: Terminal < > Haberlesme
PO7.04 |STOP/RST fonksiyonu 0: Sadece Panel kontrol etkinken kullanilabilir. 0 v
1: Panel ve Terminal kontrol etkinken kullanilabilir.
2: Panel ve Haberlesme kontrol etkinken kullanilabilir.
3: Tum kontrol modlari etkinken kullanilabilir.
PO7.05 | Calisirken gértunttlenen Ayar araligi: OxO000-OxFFFF OxO3FF v
parametrelerin segimi 1
Not: Secim tablosunu Bolim 6.3.2 ‘de bulabilirsiniz.
PO7.06 | Calisirken gortntilenen Ayar araligi: OxO000-OxFFFF 0x0000 v
parametrelerin segimi 2
Not: Secim tablosunu Bélim 6.3.3 ‘de bulabilirsiniz.
pPO7.07 Dururken goéruntilenen Ayar aralig: 0OxOO00-OxFFFF OxOO0FF v
parametrelerin segimi
Not: Secim tablosunu Bolim 6.3.4 ‘de bulabilirsiniz.
PO7.08 |Goruntulenen Frekans Gorunen Frekans = Calisma frekansi x Katsayi (PO7.08) 1.00 v
Katsayisi
Ayar araligi: 0.01 - 10.00
PO7.09 |Donus Hizi Géruntlleme Mekanik Donls Hiz = 120 x Gértinen Calisma Hizi x Katsay (PO7.09) / 100.0% v
Katsayisi Motor kutup gifti)
Ayar araligi: 0.1 — 999.9%
PO7.10 |Lineer Hiz Goéruntlleme Lineer Hiz = Mekanik DénUus Hizi x Katsayi (PO7.10) 1.0% v
Katsayisi
Ayar araligi: 0.1 — 999.9%
PO7.11 | Dogrultucu Sicakligi -20.0~+120.0°C X
PO7.12 | Surucl Sicakligi -20.0~+120.0°C X
PO7.13 | Firmware Versiyonu 1.00 - 655.35 X
PO7.14 | Toplam Calisma Suresi 0 - 65535 saat X
PO7.15 | VFD Elektrik Tuketimi (MSB) | Surlct Elektrik Taketimi=(P0O7.15x 1000 ) + PO7.16 X
PO7.16 | VFD Elektrik Taketimi (LsB) | AYararalgr X
PO7.15igin O - 65535 kWh (x1000)
PO7.16igin 0.0 — 999.9 kWh
PO7.18 |Surtcd Nominal Guct 0.4 - 3000.0 kW ™* X
PO7.19 |Surtca Nominal Voltaji 50-1200V ™* X
PO7.20 | Surtcd Nominal Akimi 0.1 - 6000 A ™ X
PO7.21 | Uretim Barkodu 1 0x0000 - OxFFFF ™ X
PO7.22 | Uretim Barkodu 2 0x0000 - OxFFFF ™ X
PO7.23 Uretim Barkodu 3 0x0000 — OxFFFF *) X
PO7.24 | Uretim Barkodu 4 0x0000 - OxFFFF ™ X
PO7.25 | Uretim Barkodu 5 0x0000 - OxFFFF ™ X
PO7.26 |Uretim Barkodu 6 0x0000 - OxFFFF ™ X
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

PO7.27

Son Ariza Kodu

PO7.28

Sondan 1 dnceki Ariza Kodu

PO7.29

Sondan 2 dnceki Ariza kodu

PO7.30

Sondan 3 6nceki Ariza Kodu

PO7.31

Sondan 4 6nceki Ariza Kodu

P07.32

Sondan 5 énceki Ariza Kodu

0: Hata yok

1: U-faz korumasi (OUt1) 2: V-faz korumasi (OUt2)
3: W-faz korumasi (OUt3)

4: Hizlanmada asirt akim (OC1) 5: Yavaslamada asirt akim (OC2)
6: Sabit hiz calisma sirasinda asir akim (OC3)

7: Hizlanma sirasinda asiri gerilim (OV1)

8: Yavaslama sirasinda asiri gerilim (OV2)

9: Sabit hizda galisma sirasinda asiri gerilim (OV3)
10: DC Bara dusuk gerilim hatasi (UV)

11: Motor asin yakd (OL1) 12: VFD asirtyuka (OL2)
13: Giris tarafinda faz kaybi (SP)

14: Cikis tarafinda faz kaybi (SPO)

15: Dogrultucu modult asirt isinmasi (OH1)

16: invertor mod il asirt Isinmasi (OH2)

17: Harici hata (EF)

18: RS485 iletisim hatasi (CE)

19: Akim algilama hatasi (ItE)

20: Motor otomatik ayarlama hatasi (tE)

21: EEPROM ¢alisma hatasi (EEP)

22: PID geri besleme gevrimdisi hatasi (PIDE)

24: Calisma suresine ulasildi (END)

25: Elektronik asiri yuk (OL3)

26: Tus takimriletisim hatasi (PCE)

27: Parametre yukleme hatasi (UPE)

28: Parametre indirme hatasi (DNE)

29: PROFIBUS iletisim hatasi (E_dP)

30: Ethernet iletisim hatasi (E_NET)

31: CANopen iletisim hatasi (E-CAN)

32: Topraga kisa devre hatasi 1 (ETH1)

33: Topraga kisa devre hatasi 2 (ETH2)

34: Hiz sapma hatasi (dEu)

35: Yanlis ayarlama hatasi (STo)

36: Dustk ytk hatasi (LL)

55: Cift genisletme karti tipi (E-Err)

57: PROFINET iletisim hatasi (E_PN)

58: CAN iletisim hatasi (ESCAN)

59: Motor asiri sicaklik hatasi (OT)

60: Yuva 1'deki kart tanimlanamadi (F1-Er)

61: Yuva 2'deki kart tanimlanamadi (F2-Er)

63: Yuva 1'deki kartin iletisim zaman asimi (C1-Er)
64: Yuva 2'deki kartin iletisim zaman asimi (C2-Er)
66: EtherCat iletisim hatasi (E-CAT)

67. BACnet iletisim hatasi (E-BAC)

68: DeviceNet iletisim hatasi (E-DEV)

69: Master/Slave senkronizasyonu CAN Slave hatasi (S- Err)
70: EtherNet IP iletisim zaman asimi hatasi (E-EIP)
73: Donma hatasi

74: Durma hatasi

75: Kuru pompalama hatasi

X

PO7.33

Son Arizada galisma frekansi

0.00 Hz - PO0.03

0.00 Hz

PO7.34

Son Arizada rampa referansi

0.00 Hz - PO0.03

0.00 Hz

PO7.35

Son Arizada ¢ikis voltaji

0-1200V

ov

PO7.36

Son Arizada gikis akimi

0.0-6300A

0.0A

PO7.37

Son Arizada DC Bara

0.0 -2000.0V

0oV

PO7.38

Son Arizada Maks. Sicaklik

-20.0~+120.0°C

0.0°C

PO7.39

Son Arizada Girig
Terminalleri

0x0000 - OxFFFF
Not: Deger listesi bolum 6.3.5 ‘te belirtilmistir.

0x0000

X|X|X[X|X]|X]|X
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
PO7.40 |Son Arizada Cikis 0x0000 — OXOOOF (Sirasiyla Binlik, Yazltk, Onluk, Birlik dijit) 0x0000 X
Terminalleri
Not: Birlik dijit disindakiler rezerve durumundadir.)
Not: Ariza aninda Bit =1 ise sinyal var, = O ise sinyal yok anlamindadir.
Deder Bit4 Bit3 Bit2 Bitl
9l Ro2) | (RO | (HDO) | (YD)
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
4 0 1 0 0
5 0 1 0 1
6 0 1 1 0
7 0 1 1 1
8 1 0 0 0
9 1 0 0 1
A 1 0 1 0
B 1 0 1 1
C 1 1 0 0
D 1 1 0 1
B 1 1 1 0
F 1 1 1 1
PO7.41 |1 6ncekiArizada calisma 0.00 Hz - PO0.03 0.00 Hz X
frekansi
PO7.42 1 6nceki Arizada rampa 0.00 Hz - PO0.03 0.00 Hz X
referansi
PO7.43 |1 6ncekiArizada ¢ikis voltaji |0 - 1200V oV X
PO7.44 |1 6ncekiArizada ¢ikis akimi | 0.0 - 6300 A 00A X
PO7.45 |1 6nceki Arizada DC Bara 0.0 -2000.0V ooV X
PO7.46 |1 6ncekiArizada Maks. -20.0~+120.0°C 0.0°C X
Sicaklik
PO7.47 |1 6ncekiArizada Giris 0x0000 - OxFFFF 0x0000 X
Terminalleri
Not: PO7.39 ile aynidir. Deger listesi bolim 6.3.5 ‘te belirtilmistir.
PO7.48 |1 6ncekiArizada Cikis 0x0000 - OxFFFF 0x0000 X
Terminalleri
Not: PO7.40 ile aynidir.
PO7.49 |2 dncekiArizada galisma 0.00 Hz - P0O0.03 0.00 Hz X
frekansi
PO7.50 |2 6ncekiArizada rampa 0.00 Hz - P0O0.03 0.00 Hz X
referansi
PO7.51 |2 6ncekiArizada ¢ikis voltaji |0 - 1200V ov X
pPO7.52 2 6nceki Arizada ¢ikis akimi | 0.0 - 6300 A 00A X
PO7.53 |2 6ncekiArizada DC Bara 0.0-2000.0V ooV X
PO7.54 |2 dnceki Arizada Maks. -20.0~+120.0°C 0.0°C X
Sicaklik
PO7.55 |2 6nceki Arizada Giris 0x0000 — OxFFFF 0x0000 X
Terminalleri
Not: PO7.39 ile aynidir. Deger listesi bolim 6.3.5 ‘te belirtilmistir.
PO7.56 |2 6ncekiArizada Cikis 0x0000 - OxFFFF 0x0000 X
Terminalleri
Not: PO7.40 ile aynidir.
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P08 Grubu - Gelistirme Ayar Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
PO8.00 |ACC Suresi2 ™ \
PO8.01 |DEC Suresi?2 ™ v
P08.02 |ACC Stiresi 3 ™ v

0.0 - 3600.0s
PO8.03 |DEC Suresi3 ™ \
PO8.04 |ACC Suresi4 ™ \
PO8.05 |DEC Suresi4 ™ v
P08.06 |Jog Calisma Frekansi 0 Hz - P00.03 5.00 Hz v
P0O8.07 |Jog ACC Suresi Joglamadaki ACC suresi sifir hizdan Maksimum hiza, DEC suresi de ™) v
Maksimum hizdan sifir hiza varma sUresi olarak hesaplanir ve Jog hizi v
PO8.08 |Jog DEC Siresi bu lineer dogrultuda hizlanir veya yavaslar. *)
Ayar araligi: 0.0 — 3600.0s
P08.09 |Atlama Frekansi 1 Olusabilecek mekanik rezonanslari engelleyebilmek i¢in WellDrive 3 0.00 Hz v
adet atlama frekans imkani sunar. Referans frekansi ayarlanan atlama
degerlerinden birinin igine girdiginde WD770 bu limitin Gstlne gikar.
. Atlama frekansi O (sifir) olarak ayarlanirsa bu islev gegersiz olur.
P08.10 |Atlama Genligi 1 0.00 Hz v
Ayar araligi: 0.00 — PO0.03 (Maks. Frekans)
pP08.11 Atlama Frekansi 2 A Referans 4 0.00 Hz v
Frekens: (f/ Hz.) S TR .
Alamg | ST . 1/2 « Atlama Genligi 3
Frekarsi 3 { 142 « Aflama Genligi 3
P08.12 |Atlama Genligi 2 ==, .. 0.00 Hz v
Adama | __ ___ | ] __u_ut'.c:XAﬂama Genligi 2
L I 41-'2 x Atlama Genligi 2
P08.13 |Atlama Frekansi 3 o =TT v Atia anitsl 4 0.00 Hz v
Frokana1 1 ___§ 12 xAtama Goniigi 1
P08.14 | Atlama Genligi 3 g Zoman (i) 0.00 Hz v
P08.15 |Wobble Frekans Genligi 0.0-100.0 % 0.0 % v
P08.16 | Ani Atlama Frekans Genligi 0.0-50.0% 0.0 % v
P08.17 | Wobble Frekans Artis Stresi | 0.1 — 3600.0s 50s v
P08.18 | Wobble Frekans Azalma 0.1 -3600.0s 50s v
Suresi
P08.19 | Rampa degistirme frekansi 0.00 Hz - PO0.03 0.00 Hz v
Not: Eger galisma frekansi PO8.19 degerinden fazla olursa otomatik
olarak 2nci rampaya gegis yapilir. Deger 0.00 Hz. olarak birakilirsa
degisim olmaz.
P08.20 | Droop Kontrol baslangicinin | 0.00 — 50.00 Hz 2.00 Hz v
Frekans Esigi
P08.21 | Rampa suresiigin referans 0: Maks. Cikis Frekansi 0
frekansi 1: Set Edilen Referans Frekansi
2: 100 Hz
Not: Sadece Lineer rampa tipi icin gegerlidir.
P08.22 | Cikis Tork Hesaplamasi O: Tork akimina gore 0 v
1: Cikis glicline gore
P08.23 | Frekans referanstigin 0: iki 0 v
Ondalik sayisi 1: Bir
P08.24 | Hiz(Rpm) referansiigin 0: Tam say! 0 v
Ondalik sayisi 1:Bir
2: ki
3:Ug
P08.25 | Sayici degeri ayarlama P08.26 - 65535 0 v
P08.26 | Atanmis Sayici degeri 0-P08.25 0 v
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

p08.27

Galisma Suresi Ayarla

0-65535 min.

O min.

4

P08.28

Otomatik Ariza Sifirlama
Sayisi

Sifirdan farki bir degere ayarlandiginda bu deger kadar arizayi otomatik
olarak sifirlar. Deger asildiginda ariza kodu vererek galismayi durdurur.

Ayararaligi: O - 10

0

v

P08.29

Otomatik Ariza Sifirlama
Araligi

iki ariza arasinda gegen sure, bu degerden fazla ise ariza sayma degeri
sifirlanir.

Ayar araligi: 0.1 — 3600.0s

10s

P08.30

Drop kontrolde frekans
azaltma orani

WDT770 gikis frekansi yuk degistikge degisebilir. Bu fonksiyon birkag
motor ayni yUku strdtiglnde glcl dengelemek igin kullanilir.

Ayar araligr: 0.00 - 50.00 Hz

0.00 Hz

P08.31

Motor 1 — Motor 2
Arasi Gegis Fonksiyonu

Ayar araligi: OxO0 — Ox14 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: Gegis kanali

O: Terminal

1: Modbus haberlesme

2: PROFIBUS/CANopen haberlesme
3: Ethernet haberlesme

4: PROFINET haberlesme

Onluk Dijit: Calisma sirasinda gegisi
O: Devre disi birak
1: Etkinlestir

0x00

P08.32

Frekans Denetimi FDT1

0.00 Hz - PO0.03 (Maks. Cikis Frekansi)

50.00 Hz

P08.33

FDT1 agma gecikmesi

0.0 - 100.0%

5.0%

P08.34

Frekans Denetimi FDT2

0.00 Hz - PO0.03 (Maks. Cikis Frekansi)

50.00 Hz

P08.35

FDT2 agma gecikmesi

0.0 - 100.0%

5.0%

P08.36

Frekansa Ulasti denetimi
araligi

“Frekansa ulasti” kontroltnu saglar. Cikis frekansi bu degere +/- olarak
ulastiginda sinyal alinabilir.

Ayar araligr: 0.00 Hz — P0O0.03 (Maks. Cikis Frekansi)

0.00 Hz

AN NN N BN

P08.39

Sogutma Fani Modu

Ayar araligr: Ox0000 - Ox0041 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: Calisma Modu
0: Normal Mod
1: Enerji geldiginde sUrekli calisma

Onluk Dijit: Rezerve
Yuzluk Dijit: Hiz Modu

0: Maks. Fan Hizi
1: Otomatik Hiz Regulasyonu

0x0100

P08.40

PWM Mod Segimi

Ayar araligi: OxO000 - 0x1121
(Sirasiyla Binlik, Ytzluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: PWM Mod Segimi
0: PWM Mod
1: 3PH ve 2PH modulasyon

Onluk Dijit: PWM Anahtarlama Frekans Limiti
0: Distk Hiz anahtarlama limit modu 1
1: DasUk Hiz anahtarlama limit modu 2

Yuzluk Dijit: PWM Anahtarlama Frekans Limiti
0: Kompanzasyon modu 1
1: Kompanzasyon modu 2

Binlik Dijit: PWM Yukleme Modu Sec¢imi
O: Kesintili Yukleme
1: Normal Yukleme

1000
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Parametre | Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

PO8.41 |Asir ModUlasyon Segimi

Ayar araligi: OxO000 - Ox1111
(Sirasiyla Binlik, Ytzluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: Etkinlestirme
O: Devre Disi
1: Etkin

Onluk Dijit: Modulasyon Modu
0: Hafif asin modulasyon
1: Derinlestirilmis asirt modtlasyon

Yuzluk Dijit: Anahtarlama Frekans Limitleme
0: Etkin
1: Devre Disi

Binlik Dijit: Cikis Voltaj Kompanzasyonu
O: Devre Disi
1: Etkin

1000

pP08.42 Panel Kontrol Modu

Ayar araligr: OxO000 — Ox1223
(Sirasiyla Binlik, Ytzluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: Dijital hiz arttirma kaynag

0: a vtuslari ve UP/DOWN sinyalleri etkin

1: Sadece a v tuslar etkin

2:Sadece UP/DOWN sinyalleri etkin

3: a v tuslarive UP/DOWN sinyalleri devre disi

Onluk Dijit: Frekans kontrol segimi

0: PO0.06 = 0 veya PO0.07 =0 iken etkin

1: Tim durumlarda etkin

2: Cok adimli hizli galisma dncelige sahip iken devre disi

Yazluk Dijit: Stop kontrol segimi

O: Girilmis olan hiz referans ayari gegerli
1: Durustan sonra sifirlanir

2: Stop komutundan sonra sifirlanir

Binlik Dijit: a »tuslarive UP/DOWN ile integral fonksiyonunun
etkinlestirme durumunu belirtir.

O: integral fonksiyonu devre disi

1: Integral fonksiyonu etkin

0x0000

P0O8.43 Panel Pot Ayar Orani

0.01-1000s

0.10s

P08.44 | UP/DOWN kontrol modu

Ayar araligi: OxO00 - 0x221
(Sirasiyla Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: UP/DOWN etkinlestirme
0: Devre disi
1: Etkin

Onluk Dijit: Frekans kontrol segimi

0: PO0.06 = 0 veya PO0.07 = 0 iken etkin

1: Tim durumlarda etkin

2: Cok adimli hizli galisma oncelige sahip iken devre disi

YuzlUk Dijit: Stop kontrol segimi

O: Girilmis olan hiz referans ayari gegerli
1: Durustan sonra sifirlanir

2: Stop komutundan sonra sifirlanir

0x000

P08.45 |UP Degisim Orani

0.01 -50.00 Hz/s

0.50 Hz/s

P0O8.46 |DOWN Degisim Orani

0.01 - 50.00 Hz/s

0.50 Hz/s
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

PO8.4T7

Enerji Kesilmesinde Frekans
Ayar Modu

Ayar araligi: OxO00 - Ox111
(Sirasiyla Yuzluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik Dijit: UP/DOWN ile ayarda enerji kesilmesi modu
O: Ayarlanmis deger kayitli kalsin
1: Ayarlanmis deger sifirlansin

Onluk Dijit: Modbus ile ayarda enerji kesilmesi modu
0: Ayarlanmis deger kayitli kalsin
1: Ayarlanmis deger sifirlansin

YuzlUuk Dijit: Profibus-DP ile ayarda enerji kesilmesi modu
0: Ayarlanmis deger kayitli kalsin
1: Ayarlanmis deger sifirlansin

0x000

4

P08.48

Enerji Tuketimi (MSB)
Baslangici

P08.49

Enerji Taketimi (LSB)
Baslangici

Baslangig elektrik tiketimini ayarlamak igin kullanilir.
Elektrik tiketimi = ( PO8.48 x 1000 ) + PO8.49

P08.48 ayar araligi: O — 59999 kWh (k)
P08.49 ayar araligi: 0.0 — 999.9 kWh

0 kWh

0.0 kWh

P08.50

Manyetik Aki Frenleme

0: Devre disi
100-150: Buytk bir katsay1 daha guglu frenlemeyi gosterir.

VFD, manyetik akiyi artirarak motoru hizla yavaslatabilir. Frenleme
sirasinda motor tarafindan Uretilen enerji, manyetik aki artirilarak isi
enerjisine dénusturulur. VED, bu sirada bile motorun durumunu strekli
olarak izler. Manyetik aki frenlemesi, motor hiz degisimlerinin yani sira
motor duruslarr igin de kullanilabilir.

Diger avantajlari sunlardir: Frenleme, durdurma komutu verildikten
hemen sonra gergeklestirilir. Manyetik akinin zayiflamasini beklemeden
frenleme baslatilabilir. Sogutma daha iyidir. Statorun akimi rotor
disindaki diger pargalar manyetik aki frenlemesi, statorun sogutulmasi
ise rotordan daha etkilidir.

P08.51

Giris GUg Faktoru

Bu fonksiyon kodu, AC giris tarafindaki mevcut gérinttleme degerini
ayarlamak igin kullanilir.

Ayar araligi: 0.00 - 1.00

0.56

P08.53

Tork Kontrolde Frekans Ust
limit sapma degeri

0.00 Hz - PO0.03 (Maks Cikis Frekansi)

0.00 Hz

P08.54

Tork Kontrolde Frekans Ust
limit ACC/DEC modu

O: Limit yok

1:ACC/DEC 1
2:ACC/DEC 2
3:ACC/DEC3
4: ACC/DEC 4

P08.55

Sicakliga gére Anahtarlama
frekans degisimi

Not: VFD sogutucu sicakliginin nominal sicakligr astigini tespit
ettiginde, sicaklik artisini distrmek igin anahtarlama frekansini
otomatik olarak azaltir. Sicaklik belirlenen bir degere dtstugunde,
taslyici frekansi ayara geri doner. Bu islev VFD asiri iIsinma arizasi
olasiligini azaltabilir.

O: Devre disi
1: Etkin

P08.56

Anahtarlama Frekans
distmu sicaklik noktasi

40.0-80.0°C

65.0°C

PO8.57

Anahtarlama Frekans
dlUsUumu bekleme suresi

0 - 30 min.

10 min.

P08.58

GCikis Faz Kaybi hatasi
denetim sUresi

0.0-3600s

50s
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P09 Grubu - PID Kontrol Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P09.00 | PID Referans Kaynagi 0: PO9.01 ile ayarlanir 0 v
1AL
2:AI2
3:AI3
4: Pulse Girisi (HDIA)
5: Cok Adimli Hiz
6: Modbus haberlesme
7: ProfiBus / CANopen haberlesme
8: EtherNet haberlesme
10: ProfiNet haberlesme
Not: Frekans komut kaynagi (P0O0.06, PO0.07) = 7 oldugunda veya voltaj
ayar kanali (PO4.27) = 6 oldugunda strtct PID Kontrol modunda
galisacaktir. Proses PID igin ayar hedefi, kontrol edilen sistemin geri
besleme sinyalinin %100'Une esit bir bagil degerdir. Sistem her zaman
goreceli bir deger kullanarak hesaplamalar yapar (0.0 = 100.0 %)
P09.01 PID Sabit Set Degeri P09.00 = 0 oldugunda panelden sabit olarak vermek igindir. 0.0% v
Ayar araligi: -100.0% ~ +100.0%
P09.02 PID Geri Besleme Kaynagi 0:AlLl 0 v
1:AI2
2:AI3
3: Pulse Girigi (HDIA)
4: Modbus haberlesme
5: ProfiBus / CANopen haberlesme
6: EtherNet haberlesme
8: ProfiNet haberlesme
Not: PID referans ve geri besleme kaynaklari ayni olamaz.
P09.03 | PID Cikis Modu 0: PID gikisi Pozitif. 0 v
Geri besleme sinyali PID referans degerinden bylk oldugunda, strtc
ctkis frekansi PID'yi dengelemek icin azalacaktir. Ornek: Agici
uygulamasi.
1: PID ¢ikisi Negatif.
Geri besleme sinyali PID referans degerinden blyUk oldugunda, strdci
ctkis frekansi PID'yi dengelemek icin artacaktir. Ornek: Sarici
uygulamasi.
P09.04 | PID Oransal Kazang (Kp) P degeri tum PID ayarlayicisinin giicini belirler. 100 degeri, PID geri 1.80 v
besleme degeri ile set degeri arasindaki fark %100 oldugunda, PID
regllatoru ¢ikis frekans komut araligi Maks. frekans olur. (integral
fonksiyonu ve diferansiyel fonksiyonu géz ardi ederek).
Ayar araligi: 0.00 - 100.00
P09.05 PID integral Stresi PID geri beslemesi ve referansinin PID regllatérinden sapmasi Gzerine 090s v
(T integral ayarinin hizini belirlemek igin kullanilir.
PID geri besleme ve referans sapmasi %100 oldugunda, integral
ayarlayici maksimum gikis frekansina (PO0.03) veya maksimum
gerilime (PO4.31) ulasmak igin bu stre boyunca strekli galisir (oransal
ve diferansiyel fonksiyonlari g6z ardi ederek). Daha kisa bir integral
suresi daha guclu ayarlamayi gosterir.
Ayar araligi: 0.00 - 10.00 s
P09.06 | PID Turev Suresi PID geri beslemesi ve referans sapmasi Uzerindeki degisim orani 0.00s v
(Td) ayarinin glcunu belirlemek igin kullanilir.
PID geri beslemesi zaman iginde %100 degisirse, diferansiyel
regllatérin ayari (oransal ve integral fonksiyonu goéz ardi edilerek)
Maks. gikis frekansi (PO0.03) veya Maks. voltajdir (PO4.31). Daha uzun
diferansiyel stresi daha guglu ayarlamayi gosterir.
Ayar araligi: 0.00 - 10.00 s
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P09.07 | Ornekleme Déngu Suresi Geri beslemenin 6rnekleme déngUsinu belirtmek igin kullanilir. 0.001s v
(Y Regulator her 6rnekleme déngulsinde hesaplama yapar. Daha uzun bir
ornekleme déngusU daha yavas bir yaniti gosterir.
Ayar araligi: 0.001 — 10.000s
P09.08 |PID Sapma Limiti PID sisteminin ¢ikisi, kapali gevrim referansinin maksimum sapmasina 0.0% v
baglidir. Asagidaki sekilde gosterildigi gibi, PID regtlatért sapma limiti
araliginda regtlasyonu durdurur. PID sisteminin dogrulugunu ve
kararliiginr ayarlamak icin bu parametre uygun sekilde ayarlanmalidir.
Ayar araligi: 0.0 — 100.0%
Sapma
Simirt
FID L 4
Referansi 5 : I‘ r
e e Bt 1 -\1._— —-|_ _________ v
: : : : Zaman
Cikis i i i i
Frekans: "—: ! _'
Zarnan_
P09.09 | PID gikis Ust limiti PID ¢ikis degerlerinin st ve alt sinirlarini belirler. 100.0 degeri Maks. 100.0% v
cikis frekansina (PO0.03) veya Maks. gerilime (PO4.31) karsilik gelir.
P09.10 | PID gikis Alt limiti Ayar araligr: 0.0% v
P09.09 igin P09.10 - 100.0%
P09.10 igin -100.0% - P09.09
P09.11 PID Cevrim disi denetleme PID geri besleme ¢cevrimdisi algilama degerini ayarlamak igin kullanilir. 0.0% v
degeri
Geri besleme degeri, geri besleme cevrimdisi algilama degerinden
kUguUk veya bu degere esit oldugunda ve stre P09.12 tarafindan
belirtilen degeri astiginda, strtct "PID geri besleme gevrimdisi hatas!”
P09.12 |PID cevrim disi denetleme rapor eder ve tus takiminda “PIDE” gértntulenir. 10s v
suresi
Ayar aralig::
P09.11 igin 0.0 — 100.0%
P09.12i¢in 0.0 - 3600.0 s
P09.13 PID Kontrol Segimi Ayar araligi: Ox0000-0x1111 (Sirasiyla Binlik, Yazltk, Onluk, Birlik dijit) 0x0001 v
Birlik Dijit:
O: Frekans limite ulastiktan sonra integral kontrole devam
1: Frekans limite ulastiktan sonra integral kontrolG durur
Onluk Dijit:
0: Ana referans yonu ile ayni
1: Ana referans yonUunun tersi
Yuzlak Dijit:
O: Limit = Maks. Frekans degeri
1: Limit = Referans-A degeri
Binlik Dijit:
0: A+B frekansi. Ana Referans-A rampasi gegersiz.
1: A+B frekansi. Ana Referans-A rampasi gegerlidir.
Not: Bu rampa P08.04 (ACC zamani 4) ile belirlenir.
P09.14 | Dusuk Frekans Kazang Orani | Dusutk frekansli anahtarlama noktasi: 5.00Hz, yUksek frekansli 1.00 v
(Kp) anahtarlama noktasi: 10.00Hz (P09.04 yuksek frekans parametresine
karsilik gelir) ve orta nokta bu iki nokta arasindaki dogrusal
enterpolasyondur.
Ayar araligi: 0.00 - 100.00
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P09.15 PID komut Rampasi 0.0-1000.0s 00s 4
P09.16 | PID Cikis Filtre suresi 0.000 - 10.000 s 0.000s v
P09.18 | Dusuk Frekans integral 0.00-10.00s 090s v
Suresi (TN

P09.19 | Dusuk Frekans Turev Suresi |0.00 - 10.00 s 0.00s v
(Td)

P09.20 | PID parametre degisimiicin |0.00 Hz - P09.21 5.00 Hz v
dUsuk frekans noktasi

P09.21 PID parametre degisimiicin | P09.20 — PO0.04 10.00 Hz v
yuksek frekans noktasi

P10 Grubu - Basit PLC ve Cok Adimli Hiz Kontrol Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim

P10.00 |Basit PLC Modu 0: Bir dongt tamamlaninca durur. Devam etmesi igin yeniden komut 0 v
verilmesi gerekir.
1: Bir ddngl tamamlandiginda hiz ve yon olarak son durumunu korur.
2:Surekli calisma. Cevrim tamamlandiginda otomatik olarak basa
donerek devam eder.

P10.01 |Basit PLC Hafiza Modu 0: Gug kesintisinde PLC adimlari sifirlanir ve basa doner. 0 v
1: GUuc kesintisinde PLC adimi kaldigi yerden devam eder.

P10.02 |Adim-0 Hiz degeri Basit PLC Olarak Calisma: 0.0% v
Referans A kaynagi (PO0.06) veya Referans B kaynagi (PO0.07) degeri 5

P10.03 |Adim-0Suresi olarak segilirse etkinlestirilir. llgili referans kaynagi etkinken verilen start | 0.0 s (/dk) v
komutunda Basit PLC déngusu baslar.

P10.04 |Adim-1 Hiz degeri 0.0% v
Tam adim hiz degerleri, PO0.03 (Maks Cikis Frekansi) parametresiyle

P1005 |Adim-1 Saresi tanimlanan deger Gzerinden belirlenir. 0.0s (/dk) v

P10.06 |Adim-2 Hiz degeri Ayar araligi: -100.0% ile +100.0% 0.0% v
Negatif deger ters yon olarak galismasini saglar.

P10.07 |Adim-2 Suresi 0.0s (/dk) 4
Tum adim sureleri P10.37 ile belirlenen saniye veya dakika cinsinden

P10.08 |Adim-3 Hiz degeri deger ile belirlenir. 0.0% v

P1009 |Adim-3 Siresi Ayar araligi: 0.0 — 6553.5 Saniye (veya Dakika) 0.0's (/dk) v

P10.10 |Adim-4 Hiz degeri S 0.0% v

P10.11 |Adim-4 Stresi g 00sUdk) | v

P10.12 |Adim-5Hiz degeri 0.0% v

P10.13 |Adim-5 Suresi ; . : 0.0's (/dk) v

P10.14 |Adim-6 Hiz degeri : E 0.0% v

R 5 i 1§ 8

P10.15 |Adim-6 Suresi {8 1 8 g b1 8 1 8 0.0's (/dk) v

P10.16 |Adim-7 Hiz degeri 0.0% v

P10.17 |Adim-7 Stresi Sabit Hiz Olarak Calisma: 0.0s (/dk) v
Tam hiz degerleri, PO0.03 (Maks Cikis Frekansi) parametresiyle

P10.18 |Adim-8 Hiz degeri tanimlanan deger Gzerinden belirlenir. 0.0% v
Ayar araligi: -100.0% ile +100.0%

P10.19 |Adim-8 Suresi 0.0s (/dk) 4
Sarict PO5.01 - PO5.06 parametreleriyle dijital girislerine atanacak

P10.20 |Adim-9 Hiz degeri fonksiyonlar sayesinde ikili (1-0) kodlama yaparak toplam 16 adet sabit 0.0% v
hiz yapilmasini destekler.

P1021 |Adim-9 Suresi 0.0s (/dk) v
Higbir dijital giristen komut gelmezse referans bilgisi PO0.06 veya

P10.22 |Adim-10 Hiz degeri P0O0.07 parametresi ile ayarlanir. 0.0% v
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P10.23 |Adim-10 Suresi Sabit hiz komutlar diger tim referans kaynaklarina gore éncelikli 0.0s (/dk) v
durumdadir. 4 Dijital giris ve ikili kodlama kullanilarak olusan sabit hiz
P10.24 |Adim-11 Hiz degeri tablosu asagidaki gibidir. (T harfi dijital girisi, 1 rakami dijital girise 0.0% v
komut geldigini, O ise gelmedigini belirtir.)
P10.25 |Adim-11 Suresi 0.0s (/dk) v
Adim T1 T2 T3 T4
P10.26 |Adim-12 Hiz degeri 0 0 0 0 0 0.0% v
P10.27 |Adim-12 Suresi 1 1 0 0 0 0.0 s (/dk) v
2 0 1 0 0
P10.28 |Adim-13 Hiz degeri 3 0 1 1 0 0.0% v
P1029 |Adim-13 Suresi 4 0 0 0 - 0.0s (/dk) v
5 0 1 0 1
P10.30 |Adim-14 Hiz degeri 6 0 1 1 0 0.0% v
P1031 |Adim-14 Sresi ! o 1 1 1 0.0's (/dk) v
8 0 0 0 1
P10.32 |Adim-15Hiz degeri 9 1 0 0 1 0.0% v
P10.33 |Adim-15 Suresi 10 0 1 0 1 0.0's (/dk) v
11 1 1 0 1
12 0 0 1 1
13 1 0 1 1
14 0 1 1 1
15 1 1 1 1
P10.34 |[Adim O-7 arasi Rampa Parametreler asagidaki hesaplamayla ayarlanir. Aciklamalar tablonun 0x0000 v
altindadir.
P10.35 |Adim 8-15 arasi Rampa 0x0000 4
Adim | ikiliKodBitleri | RL | R2 | R3 | R4
P10.34 parametre degeri kombinasyonu
0 Bitl BitO 00 01 10 11
1 Bit3 Bit2 00 01 10 11
2 Bit5 Bit4 00 01 10 11
3 Bit7 Bit6 00 01 10 11
4 Bit9 Bit8 00 01 10 11
5 Bitll | BitlO 00 01 10 11
6 Bitl3 | Bitl2 00 01 10 11
7 Bitl5 | Bitl4 00 01 10 11
P10.35 parametre degeri kombinasyonu
8 Bitl BitO 00 01 10 11
9 Bit3 Bit2 00 01 10 11
10 Bit5 Bit4 00 01 10 11
11 Bit7 Bit6 00 01 10 11
12 Bit9 Bit8 00 01 10 11
13 Bitll | BitlO 00 01 10 11
14 Bit13 | Bitl2 00 01 10 11
15 Bitl5 | Bitl4 00 01 10 11
ilgili hizlanma/yavaslama zamanini segin ve ardindan 16 bitlik ikili
saylyl onaltilik saylya dénustrin, ardindan ilgili islev kodlarini
ayarlayin. Rampa (ACC/DEC) sUrelerinin parametreleri asagidaki
gibidir;
Rampa 1 igin: POO.11 ve PO0.12
Rampa 2 icin: PO8.00 ve PO8.01
Rampa 3 igin: PO8.02 ve PO8.03
Rampa 4 igin: PO8.04 ve P0O8.05
Ayar araligi: OxO000 — OxFFFF
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P10.36 |PLC Restart Modu 0: Sifirdan baslatma. 0
VFD galisma sirasinda herhangi bir nedenle durursa yeniden
baslatmadan sonra ilk adimdan galisacaktir.
1: Devam Et.
Kesinti olustugunda yeniden baslatmadan sonra kaldigi adim ve kalan
streden devam eder.
P10.37 |Zaman Birimi 0: Saniye (s) 0
1: Dakika (dk)
P11 Grubu - Koruma Parametreleri
Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan | Degisim
P11.00 |FazKaybi Ayar araligi: OxO00 — Ox111 (Sirasiyla Yuzluk, Onluk, Birlik dijit) Ox011 v
Birlik dijit: Giris Faz Kaybi Korumasi
O: Devre disi
1: Etkin
Onluk dijit: Cikis Faz Kaybi Korumasi
O: Devre disi
1: Etkin
P11.01 |Anlk gUg kesintisinde O: Devre disi 0 v
frekans dustsu 1: Etkin
Gug kesintisi nedeniyle bara gerilimi ani frekans dlstsU noktasina
dUserse, strtct DC bara gerilimi kontrol ydntemini kullanarak galisma
frekansini dasurir ve bu da motoru gug Gretim durumuna gegirir.
Rejeneratif gug, gl¢ geri kazanilana kadar strGctnin normal
galismasini saglamak icin bara voltajini koruyabilir.
Gerilim Sinifi 220Vac | 380Vac | 660 Vac
Anlik Giie kesintisinde | 5610 | 460 vdce | 800 Vdc
frekans disUs noktasi
Not:
1) Bu fonksiyon, sebeke gegisinde koruma amaciyla yapilan VFD
durdurmasini 6nleyebilir.
2) Sadece giris faz kaybi koruma fonksiyonu devre disi birakildiginda
etkinlestirilebilir.
P11.03 |Asir Gerilim Durus Korumasi | O: Devre disi 1 v
1: Etkin
DC bara gerilimi tanimlanan esigi asip motor Uretim duruma
gecmemesi icin fonksiyon gikis frekansini dizenler.
A DC bara Genlimi
Asin / \ /
Geplmn oo fooe Yoo /____ ____}____'\___
Durma
i I | I
VA IR
: | I | : Stire (f)
1 1 1 L1 .
I I [
I - [
Cikis I I [
Frekansi : Lo ko
I Lo [
\‘—\ | [
I [
N S Sira (t)
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim

P11.04 |Asirn Gerilim Durusu igin 120 - 150% (Standart DC bara gerilimi Gzerinden) (380V) 136% v
Voltaj Seviyesi .
120 - 150% (Standart DC bara gerilimi Gzerinden) (220V) 120%
P11.05 |Akim Limit Modu Agir yuk ile motor ivmelenmesi esnasinda hizlanma orani ¢ikis 01

frekansindan dusuktur. Bu sirada strtcl asin akim arizasi vererek
galismayi durdurabilir. Bu durum igin bu fonksiyon kullanilir.

Ayar araligr: Ox00 — Ox11 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Akim limit aksiyon se¢imi
O: Akim Limiti Gegersiz
1: Akim Limiti Gegerli

Onluk dijit: Donanim akimi limit segimi
O: Akim Limiti Gegerli
1: Akim Limiti Gegersiz

P11.06 |Otomatik Akim Limit Sinir Akim-limit koruma fonksiyonu galisma sirasinda gikis akimini algilar ve 120.0%

P11.06 tarafindan tanimlanan akim-limit seviyesi ile karsilastirir, akim-

P11.07 Ak"'m, Limitindeyken Frekans limit seviyesini asarsa, VFD hizlandirilmis calisma sirasinda sabit 10.00 Hz/s
Dasus Orani frekansta galisir veya sabit hizda ¢alisma sirasinda dusuk frekansta
galisir; akim-limit seviyesini strekli olarak asarsa, VFD cikis frekansi alt
limit frekansina ulasana kadar surekli olarak dusecektir. Cikis akiminin
tekrar akim-limit seviyesinden dustk oldugu tespit edildiginde, ivmeli
calismaya devam edecektir.
A Cikis Akimi (A}
Akim
Limit ﬂ\_
Sinin \_{
Cikis Frekansi ESUre (i4]
[ | !
Hiz
Referansi
’ Hizlanma i SO HZ
Sire (I)'
Ayar araligi:
P11.06 icin 50.0 - 180.0%
P11.07 igcin 0.00 - 50.00 Hz/s
P11.08 |Surici/Motorigin Ayar araligi: OxO00-0x1132 (Sirasiyla Binlik, Yuzluk, Onluk, Birlik dijit) 0x000 v
Asiri/Dusuk Yak On Uyari
Segimi Birlik dijit: OL/UL 6n uyarisi.

0: Motor nominal akimina gore
1: SUrbct nominal akimina gore
2: Motor nominal torkuna gore

Onluk dijit: Calisma aksiyonu

0: Strdct OL ve UL arizasiigin galismaya devam eder.
1:Surtca UL icin devam eder OL igin ariza verir.
2:SUrGct OL igin devam eder UL igin ariza verir.

3. VFD bir OL/UL alarmrigin galismayi durdurur.

YUzluk dijit: Ariza algilama modu
0: Her zaman algilar.
1: Sabit hizda galisma sirasinda algilar.

Binlik dijit: VFD asiri yuk akimi referans segimi
0: Akim kalibrasyon katsayisina bagli olarak
1: Akim kalibrasyon katsayisindan bagimsiz

Not: OL: Asiri gerilim ve UL: DUsUk gerilim anlamina gelir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P11.09 |Asin Yuk On Uyari Seviyesi SUrdcl veya motor ¢ikis akimi asirt yik 6n alarmi algilama seviyesinden 120.0% v
(P11.09) buytkse ve stre asiri yik 6n alarmi algilama stresini (P11.10)
asarsa, asir yuk on uyari sinyali verilecektir.
P11.10 |Asiri Yuk On Uyari Stresi Ayar araligi: 10s v
P11.09igin P11.11 - 200.0%
P11.10i¢in 0.1 - 3600.0s
pP11.11 Dustk Yuk On Uyar Seviyesi | Suriict veya motor cikis akimi dusik yik én alarmi algilama 50.0% v
seviyesinden (P11.11) dusUkse ve stre asiri yuk 6n alarmi algilama
stresini (P11.12) asarsa, asiri yik 6n uyari sinyali verilecektir.
P11.12 Dusuk Yuk On Uyari Suresi Ayar araligr: 10s
P11.11igin 0.0% - P11.09
P11.12i¢in 0.1 - 3600.0s
P11.13 |Anza cgikis terminali eylemi Ayar araligi: OxO0 — Ox11 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit) 0Ox00 v
Birlik dijit: DusUk gerilim arizasindaki eylem
0: Ariza sinyali ver
1: Aniza sinyali verme
Onluk dijit: Otomatik reset anindaki eylem
0: Ariza sinyali ver
1: Ariza sinyali verme
pP11.14 Hiz Sapmasi Koruma 0.0 - 50.0% 10.0% v
Seviyesi
P11.15 Hiz Sapmasi Tespit Stresi 0.0-10.0s (0.0 igin koruma devre disi) 20s v
P11.16 | Gerilim dasimunde 0: Devre disi 0 v
otomatik frekans azaltma 1: Etkin
pP11.17 Dusuk gerilim engellemek Bara gerilimin oransal katsayisi. Ayar araligi: O - 1000 100 v
icin strlcU durusu sirasinda . o v
P11.18 gerilim ve akim Bara gerilimin integral katsayisi. Ayar araligi: O - 1000 40
p11.19 |duzenleyicileri Playarlar Aktif akimin oransal katsayisi. Ayar araligr: 0 — 1000 25 v
P11.20 Aktif akimin integral katsayisi. Ayar araligr: O — 2000 150 v
P11.21 |Yuksek gerilim engellemek Bara gerilimin oransal katsayisi. Ayar araligi: O - 1000 60 v
icin strlcU durusu sirasinda . o v
P11.22 gerilim ve akim Bara gerilimin integral katsayisi. Ayar araligi: O - 1000 10
p11.23 |duzenleyicileri Playarlar Aktif akimin oransal katsayisi. Ayar araligr: 0 — 1000 60 v
pP11.24 Aktif akimin integral katsayisi. Ayar araligr: O — 2000 250 v
P11.25 |Asir Yukintegral 0: Devre disi 1
fonksiyonunu etkinlestirme
Asirt ytk zamanlama degeri strict durdurulduktan sonra sifirlanir. Bu
durumda, asiri yakun belirlenmesi daha fazla zaman alir ve bu nedenle
strlcU etkin korumasi zayiflar.
1: Etkinlestir
Asir yik zamanlama degeri sifirlanmaz ve toplanarak devam eder. Bu
durumda, asirt yikun belirlenmesi daha az zaman alir ve bu nedenle
strlcU etkin korumasi hizlanir.
P11.27 | Skaler Salinim Kontrol Ayar araligi: OxO0 — Ox11 (Sirasiyla Onluk, Birlik dijit) Ox11
Secgenegi
Birlik dijit:
0:Yontem 1
1:Yontem 2
Onluk dijit: Rezerve
P11.28 | Girig Faz Kaybi Denetim O:Yontem 1 1 v
Secenegi 1:Yontem 2
P11.29 | Giris Faz Kaybi Seviyesi 0.0-200.0V 400V v
P11.30 |Giris Faz Kaybi Suresi 00-200s 20s v
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P1131

Ariza koruma segenekleri 1

Ayar araligr: OxO000 - 0x3313 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Motor igin asin yuk

O: Bosta durus

1: Durug moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Stracu igin asirn yuk
0: Bosta durus
1: Durus moduna bagli olarak dur

Yuzluk dijit: Giris Faz Kaybi (Birlik dijit segenekleriyle aynidir)
Binlik dijit: Cikis Faz Kaybi (Birlik dijit segenekleriyle aynidir)

0x0000

4

P11.32

Ariza koruma segenekleri 2

Ayar araligr: OxO000 - 0x3313 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Dogrultucu modul sicakligi
Onluk dijit: Strict gug ¢ikis modul sicakligi
Not: bu iki dijit igin sadece O (Bosta durus) segenegi vardir.

Yuzluk dijit: Harici ariza

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Binlik dijit: RS485 Haberlesme (Yuzluk dijit segenekleri ile aynidir.)

0x0000

P11.33

Ariza koruma segenekleri 3

Ayar aralig: OxO000 - 0x3300 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Akim denetimi arizasi
Onluk dijit: Motor tanitim arizasi
Not: bu iki dijit igin sadece O (Bosta durus) segenegi vardir.

Yuzluk dijit: EEPROM galisma arizasi
0: Bosta durus
1: Durus moduna bagli olarak dur

Binlik dijit: PID ¢evrim disi geri besleme arizasi
0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et

3: Calismaya devam et

0x0000

P11.34

Ariza koruma segenekleri 4

Ayar araligi: OxO000 — 0x1311 (Sirasiyla Binlik, Ytzlak, Onluk, Birlik dijit)
Birlik dijit: Rezerve

Onluk dijit: Calisma saat limiti korumasi (Rezerve)

YUzlUk dijit: Elektronik asiri yik korumasi

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2:0On uyari vererek gcalismaya devam et

3: Calismaya devam et

Binlik dijit: Panel haberlesme arizasi (Rezerve)

0x0000

P11.35

Ariza koruma segenekleri 5

Ayar araligi: OxO000 — 0x0300 (Sirasiyla Binlik, Yuzlak, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Strtictiden panele ylukleme hatasi
Onluk dijit: Panelden surtctye ytkleme hatasi
Not: bu iki dijit igin sadece O (Bosta durus) segenegi vardir.

Yuzluk dijit: DP Haberlesme arizasi

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Binlik dijit: Rezerve

0x0000
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P11.36

Ariza koruma segenekleri 6

Ayar araligr: OxO000 - 0x3003 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: CANopen Haberlesme arizasi
O: Bosta durus

1: Durug moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Toprak kisa devre korumasi 1
YUuzlUk dijit: Toprak kisa devre korumasi 2

Not: bu iki dijit igin sadece O (Bosta durus) segenegi vardir.

Binlik dijit: Hiz Sapma Hatasi (Birlik dijit segcenekleri ile aynidir.)

0x0000

4

P11.37

Ariza koruma segenekleri 7

Ayar araligr: OxO000 - Ox0300 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Dahili Hata Durumu
O: Bosta durus
1: Durug moduna bagli olarak dur

Onluk dijit: Elektronik disuk yUk hatasi
Not: Birlik dijit secenekleri ile aynidir.

YuzlUk dijit: Rezerve
Binlik dijit: Rezerve

0x0000

P11.42

Ariza koruma segenekleri 12

Ayar araligr: Ox0000 - 0x3303 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Cift opsiyon kart hatasi

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Rezerve
Yuzluk dijit: ProfiNet Haberlesme arizasi

Binlik dijit: CAN Haberlesme arizasi
Not: Birlik dijit secenekleri ile aynidir.

0x0000

P11.43

Ariza koruma segenekleri 13

Ayar araligi: OxO000 - Ox0333 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Motor asiri sicaklik hatasi
0: Bosta durus
1: Durug moduna bagli olarak dur

Onluk dijit: Opsiyon kart 1 tanimlama hatasi
O: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et

3: Calismaya devam et

YUzlUk dijit: Opsiyon kart 2 tanimlama hatasi
Not: Onluk dijit segenekleri ile aynidir.

Binlik dijit: Rezerve

0x0000

Pl1.44

Ariza koruma segenekleri 14

Ayar araligr: OxO000 - Ox0033 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Opsiyon kart 1 haberlesme zaman asimi hatasi
O: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et

3: Calismaya devam et

Onluk dijit: Opsiyon kart 2 haberlesme zaman asimi hatasi
Not: Birlik dijit secenekleri ile aynidir.

YuzlUk dijit: Rezerve
Binlik dijit: Rezerve

0x0000
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Parametre

Tanim

Aciklama

Varsayilan

Degisim

P11.45

Ariza koruma segenekleri 15

Ayar araligr: OxO000 - Ox0300 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Rezerve
Onluk dijit: Rezerve

YUzlUk dijit: Master/Slave senkronizasyonunda Can haberlesme Slave
hatasi

0: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et

3: Galismaya devam et

Binlik dijit: Rezerve

0x0000

4

Pl1.46

Ariza koruma segenekleri 16

Ayar araligr: OxO000 - 0x3300 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Rezerve
Onluk dijit: Rezerve

YUzlUk dijit: Donma Hatasi

O: Bosta durus

1: Durus moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et
3: Calismaya devam et

Binlik dijit: Kilittenme hatasi
Not: Yuzluk dijit secenekleri ile aynidir.

0x0000

P1L14T7

Ariza koruma segenekleri 17

Ayar araligr: OxO000 - OxO003 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Kuru Calisma Hatasi

O: Bosta durus

1: Durug moduna bagli olarak dur

2: On uyari vererek calismaya devam et
3: Galismaya devam et

Onluk dijit: Rezerve
YuzlUk dijit: Rezerve
Binlik dijit: Rezerve

0x0000

P1151

On Uyari varken Cikis frekans
secimi

Ayar araligr: OxO000 — OxO004 (Sirasiyla Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)

Birlik dijit: Kuru Calisma Hatasi

0: Mevcut galisma frekansinda galistir

1: Panel Gzerinden ayarlanan frekansta galisir
2: Frekans referans st limitinde galisir.

3: Frekans referans alt limitinde galisir.

4: istisnalar diginda yedek frekansinda galisir.

Onluk dijit: Rezerve
YuzlUk dijit: Rezerve
Binlik dijit: Rezerve

0x0000

P1152

istisnalar disindaki yedek
frekans degeri

0.00 Hz - PO0.03 (Maks ¢lkis frekansi)
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P12 Grubu - Motor 2 Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P12.00 | Motor Tipi 2 0: Asenkron motor (AM) 0
1: Senkron motor (SM)
P12.01 |Nominal Gigc AM-2 0.1 - 3000.0kw ™
P12.02 Nominal Frekans AM-2 0.01Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
P12.03 |Nominal HizAM-2 1 -60000 Rpm ™
P12.04 | Nominal Gerilim AM-2 0- 1200 Volt ™
P12.05 |Nominal Akim AM-2 0.8 - 6000.0 Amper ™
P12.06 |Stator Direnci AM-2 0.001 -65.535Q ™ v
P12.07 | Rotor Direnci AM-2 0.001 -65.535Q ™*) v
P12.08 |Kagak Endiktans AM-2 0.1 -6553.5mH ™ v
P12.09 |Karsilikl Endiktans AM-2 0.1 -6553.5mH ™ v
P12.10 | Yukstz Akim AM-2 0.1 -65535A ™*) v
P12.11 |AM-2 demir gekirdegi man. |0.0 - 100.0% 80.0% v
doygunluk katsayisi 1
P12.12 |AM-2 demir gekirdegi man. |0.0 - 100.0% 68.0% v
doygunluk katsayisi 2
P12.13 |AM-2 demir gekirdegi man. |0.0 - 100.0% 57.0% v
doygunluk katsayisi 3
P12.14 |AM-2 demir gekirdegi man. | 0.0 - 100.0% 40.0% v
doygunluk katsayisi 4
P12.15 |Nominal Gigc SM-2 0.1 - 3000.0 kW ™
P12.16 | Nominal Frekans SM-2 0.01 Hz - PO0.03 (Maks. ¢ikis frekansi) 50.00 Hz
pP12.17 Kutup Sayisi SM-2 1-128 2
P12.18 | Nominal Gerilim SM-2 0 - 1200 Volt ™
P12.19 |Nominal Akim SM-2 0.8 -6000.0A ™
P12.20 | Stator Direnci SM-2 0.001 -65.535Q ™* v
P12.21 |Direkt-Eksen EndiktansiSM-2 | 0.01 — 655.35 mH *) v
P12.22 |Karesel-Eksen Enduktansi SM-2 | 0.01 — 655.35 mH ) v
P12.23 | Karsi EMF Sabiti SM-2 0 - 10000 300 v
P12.26 | Motor 2 igin Asiri Yuk 0: Koruma yok 2
Korumasi 1: Ortak motor korumasi (dUsUk hiz kompanzasyonlu).
2: Degisken frekansli motor korumasi (distk hiz kompanzasyonsuz)
P12.27 | Motor 2 igin Asiri Yuk Motor asiri yuk katlart M=lout/(In*K)  Ayar araligi: 20 — 120% 100% v
Koruma Katsayisi In nominal motor akimi, lout VFD
ctkis akimi, K motor asiri yik koruma A sure ok
katsayisidir.
80— l
Daha kuguk bir "K" degeri daha buyuk i‘\
bir "M" degerini gésterir. M=%116 i'\
oldugunda, motor asiri yuka 1 saat H \.\
strdukten sonra koruma K
gergeklestirilir, M=%150 oldugunda, x
motor asiri yikinden sonra koruma \
gerceklestirilir 12 dakika strer; i Ré
M=%180 oldugunda, motor asiri _ Kasayis
yUku 5 dakika strdtkten sonra i : = -
koruma gergeklestirilir; M=%200 1163% To0%:: 30%: 200%
oldugunda, motor asiri yukt 60
saniye sUrdlkten sonra koruma
gergeklestirilir ve M2%400
oldugunda, koruma hemen
gerceklestirilir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P12.28 Motor 2 igin guig gbsterge Motor 2'nin glg gdsterge degerini ayarlamak igin kullanilabilir ancak bu 1.00 v
kalibrasyonu katsayisi sUrdcunun kontrol performansini etkilemez.
Ayar araligi: 0.00 - 3.00
pP12.29 Motor 2 parametre gosterim | O: Sadece segilen motor tipine ait parametreleri géster. 0] v
modu 1: Tum motor parametreleri gértnttlenir.
P12.30 |Motor 2 Sistem Ataleti 0 - 30.000 kgm? 0.000 v
P13 Grubu - Senkron Motor Kontrol Parametreleri
Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan | Degisim
P13.00 |SM uygulanan akim azaltma | Giris reaktif akimmin azaltma oranini ayarlamak igin kullanilir. Senkron 80.0% v
orani motorun aktif akimi bir dereceye kadar arttiginda, motorun gug
faktoranu iyilestirmek igin giris reaktif akimi azaltilabilir.
Ayar araligi: 0.0 — 100.0% (motor nominal akimi)
P1301 Baslangig kutbun algilama O: Algilama yok 0
modu 1: YUksek frekansli sUperpozisyon
2: Darbe stperpozisyonu
P13.02 |Cekmeakmi 1l Gekme akimi kutup konumu yonlendirme akimidir; cekme akimi 1, 20.0% v
gcekme akimi gegis frekansi esiginin alt sinin dahilinde gegerlidir.
Baslatma torkunu artirmaniz gerekiyorsa, bu fonksiyon parametresinin
degerini uygun sekilde artirin.
Ayar araligi: 0.0 — 100.0% (motor nominal akimi)
P13.03 |Cekmeakimi2 P13.02 ile agiklama aynidir. Cogu durumda degeri degistirmeniz 10.0% v
gerekmez.
Ayar araligi: 0.0 — 100.0% (motor nominal akimi)
P13.04 | Cekme akimi gecis frekansi | 0.00 Hz — PO0.03 (Maks Cikis Frekansi) 10.00 Hz v
P13.06 |Yuksek frekansli Darbe modundayken ilk manyetik kutup konumu algilandiginda darbe 100.0%
sUperpozisyon gerilimi akimi esigini ayarlamak icin kullanilir, Deger motorun nominal akimina
gore bir ylzdedir.
Ayar araligi: 0,0-300,0 (motor nominal geriliminin)
P13.08 Kontrol parametresi 1 0 - OxFFFF 0] v
P13.09 |Kontrol parametresi 2 P00.00 = 0 (SVC mod O) olarak ayarlandiginda karsi elektromotor 2.00 v
kuvveti faz kilitli dongusinu etkinlestirmek igin frekans esigini
ayarlamak amaciyla kullanilir.
Galisma frekansi fonksiyon kodunun degerinden distk oldugunda, faz
kilitli déngu devre disi birakilir ve galisma frekansi bundan ytksek
oldugunda, faz kilitli ddngu etkinlestirilir.
Ayar araligi: 0-655.35
P13.11 Uyumsuzluk algilama stresi | Hatali ayarlama énleme fonksiyonunun tepkisini ayarlamak igin 05s v
kullanilir. YUk ataleti bUytkse, bu parametrenin degerini uygun sekilde
artirin, ancak yanit verme buna bagli olarak yavaslayabilir.
Ayararaligi:0.0-100s
P13.12 |SMigin yuksek frekansli Motor hizi nominal hizi astiginda gegerlidir. Motorda salinim meydana 20.0% v
kompanzasyon katsayisi gelirse, bu parametreyi uygun sekilde ayarlayin.
Ayar araligi: 0.0 — 100.0%
P13.13 | Yuksek frekansli akim 0.0 - 300.0% 20.0%
déngusu
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P14 Grubu - Seri Haberlesme Parametreleri

Parametre

Tanim

Acgiklama

Varsayilan

Degisim

P14.00

Lokaliletisim adresi

Master strtcd, Slave iletisim adresini O'a yazdiginda, bir gergevede yayin
adresini belirtir, Modbus veri yolundaki tim Slave strtculer gerceveyi alir
ancak yanit vermez.

iletisim agindaki iletisim adresleri benzersizdir, bu da noktadan noktaya
iletisimin temelini olusturur. Bir Slave strtctndn iletisim adresi O olarak

ayarlanamaz.

Ayar araligr: 1 - 247

1

v

P14.01

iletisim Hizi (Baud-rate)

Ana kontrol noktasi ile strtcU arasindaki veri iletim hizini ayarlamak igin
kullanilir. (BPS = Baud Per Second)

0: 1200 BPS
1:2400 BPS
2:4800 BPS

3: 9600 BPS
4:19200 BPS
5: 38400 BPS
6: 57600 BPS
7:115200 BPS

Not: Strtictide ayarlanan iletisim hizi ana kontrol noktasindaki hiz degeriyle
ayni olmak zorundadir. Daha ylksek bir baud hizi daha hizli iletisimi g&sterir.

P14.02

Veri Bit Denetimi

Suructde ayarlanan veri formati ana kontrol noktasiyla tutarli olmalidir. Aksi
halde haberlesme hata verecektir. RTU icin denetim secenekleri asagidadir;

0: Denetim Yok (N, 8, 1)
1: Cift Denetim (E, 8, 1)
2: Tek Denetim (O, 8, 1)
3: Denetim Yok (N, 8, 2)
4: Cift Denetim (E, 8, 2)
5: Tek Denetim (O, 8, 2)

P14.03

Haberlesme yanit gecikmesi

Sarlcundn veri almayl tamamladigi andan ana kontrol noktasina yanit verisi
gonderdigi ana kadar gegen slreyi gosterir.

Yanit gecikmesi dogrultucu islem sUresinden kisaysa, redresor verileri
isledikten sonra yanit verilerini génderir. Gecikme dogrultucu islem
stresinden daha uzunsa, veri islenmis olmasina ragmen gecikmeye
ulasilana kadar dogrultucu yanit verilerini géndermez.

Ayar araligr: O — 200 ms.

5ms

P14.04

Haberlesme zaman asim
suresi

Fonksiyon kodu sifir olmayan bir degere ayarlandiginda, iletisim araligi
degeri asarsa sistem "485 iletisim hatasi" (CE) bildirir.

Genel olarak, fonksiyon kodu 0.0 olarak ayarlanir. Strekli iletisim
gerektiginde, iletisim durumunu izlemek igin islev kodunu ayarlayabilirsiniz.

Ayar araligi: 0.0 (gegersiz) -60.0 s

00s

P14.05

Haberlesme hatasi aksiyonu

0: Ariza kodu ver ve bosta durusa geg¢

1: Uyari vermeden calismaya devam et

2: Uyari vermeden Belirlenen modla durusa geg. (Sadece haberlesmeli
kontrol etkinken gegerlidir.)

3: Uyari vermeden Belirlenen modla durusa geg.

P14.06

Haberlesme isleme aksiyonu

Ayar araligr: OxO0 - Ox11

Birlik dijit:
0: Yazma islemlerine yanit verir
1: Yazma islemlerine yanit vermez

Onluk dijit:
O: lletisim parola korumasi gegersiz.
1: Iletisim parola korumasi gegerlidir.

0x00

P14.10

Uzaktan Genel Glncelleme

O: Devre disi
1: Etkin

P14.11

Uzaktan Firmware
Guncelleme

0-655.35
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P15 Grubu - Opsiyon Kart 1 Fonksiyon Parametreleri

Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P15.00 - | Detaylarigin opsiyon kart kullanim kilavuzlarina bakiniz.
P15.27
p15.28 Master / Slave kontroligin CAN 0-127 1
haberlesme adresleri
P15.29 Master / Slave kontroligin 0: 50 Kbps 2
Haberlesme hizi 1: 100 Kbps
2:125 Kbps
3:250 Kbps
4:500 Kbps
5:1 Mbps
P15.30 | Master/ Slave kontrolicin 0.0 (gegersiz) - 300.0 s 00s v
Haberlesme zaman asimi
P15.31 - | Detaylar igin opsiyon kart kullanim kilavuzlarina bakiniz.
P15.69
P16 Grubu - Opsiyon Kart 2 Fonksiyon Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P16.00 - | Detaylarigin opsiyon kart kullanim kilavuzlarina bakiniz.
P16.23
P16.24 |Slot L'e takilan kart 0.0 (tanimlama hatasi denetlenmez) - 600.0 s 00s v
tanimlama suresi
P16.25 |Slot 2'ye takilan kart 0.0 (tanimlama hatasi denetlenmez) - 600.0 s 00s v
tanimlama suresi
P16.27 |Slot liginzaman asimi 0.0 (zaman asimi denetlenmez) - 600.0 s 00s v
P16.28 |Slot2igin zaman asimi 0.0 (zaman asimi denetlenmez) - 600.0 s 00s v
P16.30 - | Detaylaricin opsiyon kart kullanim kilavuzlarina bakiniz.
P16.69
P17 Grubu - Durum (Status) izleme Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P17.00 |SetFrekansi 0.00 Hz - P0O0.03 50.00 Hz X
P17.01 Cikis Frekansi 0.00 Hz - PO0.03 0.00 Hz X
pP17.02 Rampa Referans Frekansi 0.00 Hz - P0O0.03 0.00 Hz X
P17.03 | Cikis Voltaji 0-1200V oV X
P17.04 | Cikis Akimi 0.0-5000.0A 0.0A X
pP17.05 Motor Dénis Hizi 0-65535Rpm ORpm X
P17.06 |Tork Akimi -3000.0 ~ +3000.0 A 0.0A X
P17.07 |Uyartim Akimi -3000.0 ~+3000.0 A 00A X
P17.08 | Motor Glcu -300.0 ~ +300.0 % (Motor nominal gliciiniin %100'tne gore) 0.0% X
P17.09 |Cikis Tork Orani -250.0 ~ +250.0 % (Motor nominal torkunun %100'Gne gore) 0.0% X
p17.10 Hesaplanan Motor Frek. 0.00 Hz - PO0.03 0.00 Hz X
P17.11 | DC Bara Gerilimi 0.0-2000.0V 0.0V X
P17.12 | Dijital Giris terminalleri Ayar Araligi: OxO000 — OxO03F (Sirasiyla: HDI, S4, S3,S2 ve S1) 0x0000 X
Not: Aciklamalar Bolum 6.3.5 ‘tekiyle aynidir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P17.13 Dijital Cikis terminalleri 0x0000 — OXOOOF (Sirasiyla Binlik, Yazltk, Onluk, Birlik dijit) 0x0000 X
Not: Birlik dijit disindakiler rezerve durumundadir.)

Not: Ariza aninda Bit =1 ise sinyal var, = O ise sinyal yok anlamindadir.
Value Bit4 Bit3 Bit2 Bitl
(RO2) (RO1) (HDO) (YD)
0 0 0 0 0
1 0 0 0 1
2 0 0 1 0
3 0 0 1 1
4 0 1 0 0
5 0 1 0 1
6 0 1 1 0
7 0 1 1 1
8 1 0 0 0
9 1 0 0 1
A 1 0 1 0
B 1 0 1 1
C 1 1 0 0
D 1 1 0 1
B 1 1 1 0
F 1 1 1 1
P17.14 |UP/DOWN ayari 0.00 Hz - P0O0.03 0.00 Hz X
P17.15 |Tork Referansi -300.0 ~ +300.0 % (Motor akiminin %100'Une gore) 20.0% X
P17.16 |Lineer Hiz Degeri 0-65535 0 X
P17.18 |Sayici Degeri 0-65535 0 X
P17.19 |All Voltaj degeri 0.00 - 10.00V 0.00V X
P17.20 |AI2 Voltaj degeri -10.00 ~+10.00V 0.00V X
pP17.21 HDIA Giris Frekansi 0.000 - 50.000 kHz 0.000 kHz X
P17.23 | PID Referans degeri -100.0~ +100.0 % 0.0% X
P17.24 | PID Geri Besleme degeri -100.0 ~+100.0 % 0.0 % X
P17.25 | Motor Gig Faktord -1.00~+1.00 1.00 X
P17.26 | Mevcut calisma sUresi 0 -65535 dk. 0 dk. X
pP17.27 Basit PLC adimi Basit PLC igin mevcuttaki adim numarasini gosterir. 0 X
1-15
P17.28 Motor ASR Kontrol ¢ikisi -300.0 ~ +300.0 % (Motor akiminin %100'Une gore) 0.0% X
P17.29 |Agik gevrim SMigin kutup Senkron motorun ilk tanimlama agisini gértntuler. 0.0
agisl 0.0-360.0
P17.30 |SM faz kompanzasyonu -180.0~+180.0 0.0
P17.31 |[SMicinyUksek frekans 0.0 - 250.0 % (Motor akiminin %100'Une gore) 0.0% X
sUperpozisyon akimi
P17.32 | Motor Aki Baglantisi 0.0-200.0% 0.0 % X
pP17.33 Uyartim akim referansi -3000.0 ~+3000.0 A 00A X
P17.34 | Tork akim referansi -3000.0 ~+3000.0 A 00A X
P17.35 |AC Giris Akimi 0.0 -5000.0 A 0.0A X
P17.36 |GuUncel Cikis Torku -3000.0 ~+3000.0 Nm 0.0ONm X
P17.37 | Motor Asir yik sayicisi 0-65535 0 X
pP17.38 Proses PID Cikisi -100.0~+100.0 % 0.0% X
P17.39 | Parametre YUkleme 0.00 -99.00 0.00 X
hatasinda fonksiyon kodu
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P17.40 | Motor Kontrol Modu Ayar Araligi: OxO00-0x123 (Sirasiyla Yuzluk, Onluk, Birlik dijit) 0x000 X
Birlik dijit: Kontrol modu
0: Sensorsuz vektor kontrol (SVC) modu O
1: Sensorsuz vektor kontrol (SVC) modu 1
2: Gelismis Skaler (V/F) kontrol
3: Kapali Cevrim vektdr kontrol
Onluk dijit: Kontrol durumu
0: Hiz Kontrol
1: Tork Kontrol
2: Pozisyon Kontrol
YuzlUk dijit: Motor segimi
0: Motor 1
1: Motor 2
P17.41 | EMF Tork Gst limiti 0.0 — 300.0 % (Motor nominal akiminin) 180.0%
P17.42 | Frenleme Tork Gst limiti 0.0 — 300.0 % (Motor nominal akiminin) 180.0%
P17.43 Tork Kontrol, ileri yon frekans | 0.00 Hz — P00.03 0.00 Hz
Ust limiti
P17.44 | Tork Kontrol, Geriyon 0.00 Hz - P00.03 0.00 Hz X
frekans Ust limiti
P17.45 |Tork kompanzasyon ataleti  [-100.0 ~ +100.0 % 0.0 % X
P17.46 |Tork komp. strtinmesi -100.0 ~ +100.0 % 0.0 % X
P17.47 Motor kutup cift sayisi 0 - 65535 (@) X
P17.48 |Asin Yuk Sayicisi 0 - 65535 0 X
P17.49 |Referans Aicin setdegeri 0.00 Hz - PO0.03 0.00 Hz X
P17.50 |Referans Bigin setdegeri 0.00 Hz - PO0.03 0.00 Hz X
P17.51 PID Kazang Degeri 0.0-100.0 % 0.0 % X
P17.52 |PID integral Degeri 0.0-100.0% 0.0% X
P17.53 | PID Tarev Degeri 0.0-100.0 % 0.0 % X
P17.54 | PID mevcut kazanci (P) 0.00 - 100.00 % 0.0 % X
P17.55 PID mevcut integrali (1) 0.00-10.00s 0.00s X
P17.56 | PID mevcut tarevi (T) 0.00-10.00s 0.00s X
P17.59 |PanelAnalog Voltaji (kiigik |0.00 - 10.00V 0.00V X
gUclt modeller igin)
P19 Grubu - Opsiyon Modil Durum (Status) izleme Parametreleri
Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan | Degisim
P19.00 [Slot 1 opsiyon modulu Ayar araligi: O - 65535 0 X
0: Modul yok
2:170 modul
5: EtherNet modul
6: ProfiBus-DP modul
P19.01 |Slot 2 opsiyon modulu 7: Bluetooth modul 0 X
9: CANopen modul
10: Wifi modul
11: ProfiNet modul
15: CAN Master/Slave modul
16: Modbus modul
18: BACnet modul
25: Pompa modulu
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P19.03 |Slot1liginyazilim sGrimu 0.00-655.35 0.00 X
P19.04 |Slot 2 iginyazilim sGramu 0.00 - 655.35 0.00 X
P19.06 |Terminalgiris durumu 0x0000 - OxO00F 0x0000 X
P19.07 | Terminal ¢ikis durumu 0x0000 - OxO00F 0x0000 X
P19.08 |HDI3 giris frekansi 0.000 - 50.000 kHz 0.000 kHz X
P19.09 |AI3Voltaj degeri 0.00-10.00V 0.00V X

P23 Grubu - Motor 2 icin Vektdr Kontrol Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P23.00 |HizPID 1 Kazang orani 0-200.0 20.0 v
p23.01 Hiz PID 1 integral stresi 0.000 - 10.000 s 0.200s v
P23.02 |Alt Frekans Limiti 0.00 Hz - PO3.05 5.00 Hz v
pP23.03 Hiz PID 2 Kazang orani 0-200.0 20.0 v
P23.04 |Hiz PID 2 integral stiresi 0.000 - 10.000 s 0.200s v
P23.05 |Ust Frekans Limiti P03.02 - PO0.03 (Maks. gikis frekansi) 10.00Hz v
P23.06 |Hiz Cikis Filtresi 0-8 (0-28/10ms) 0 v
p23.07 EMF kayma kompanzasyon | 50% - 200.0% 100.0% v
katsayisi

pP23.08 Fren kayma kompanzasyon | 50% - 200.0% 100.0% v
katsayisi

P23.09 |Akim ddngusU oransal 0-65535 1000 v
kazang katsayisi

P23.10 |Akim déngUsi integral 0-65535 1000 v
katsayisi

P23.11 | Hiz Kontrol Turevi 0.00-10.00s 0.00s v

P23.12 |Yuksek Frekans Akim 0-65535 1000 v
ddéngust oransal kazang
katsayisi

P23.13 | Yuksek Frekans Akim 0-65535 1000 v
déngusU integral katsayisi

P23.14 | Akim déngUsu yUksek 0.0-100.0% 100.0 % v
frekansli anahtarlama sinir

P25 Grubu - 170 Modiili Giris Fonksiyon Parametreleri
Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan | Degisim
P25.00 |HDI3 Giris Tipi 0: Yuksek hizli Pulse girisi 0
1: Dijital giris
P25.01 | S5 Fonksiyonu Secenekler PO5 parametre grubu ile aynidir. 0
P25.02 | S6 Fonksiyonu 0
P25.03 |S7 Fonksiyonu 0]
P25.04 | S8 Fonksiyonu 0
P25.05 | S9 Fonksiyonu 0
P25.06 |[S10 Fonksiyonu 0
pP25.07 HDI3 Fonksiyonu 0
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P25.08 | Giris Terminal Polaritesi Ox00 - Ox7TF 0x00 v
Not: Secim tablosu ve detaylar Bolum 6.3.6 ‘da belirtilmistir.
P25.09 |Sanal Giris Terminal Ayar araligi: OxO0 - Ox7F 0Ox00
Etkinlestirme Not: Secim tablosu ve detaylar Bolum 6.3.7 ‘de belirtilmistir.
P25.10 |HDI3 agma gecikmesi Aciklamalar ve ayar araligi P0O5.12 — PO5.21 ile aynidir. 0.000s v
p25.11 HDI3 kapama gecikmesi 0.000s v
P25.12 |S5agma gecikmesi 0.000s v
P25.13 | S5 kapama gecikmesi 0.000s v
P25.14 |S6 acma gecikmesi 0.000s v
P25.15 | S6 kapama gecikmesi 0.000s v
P25.16 |S7 agma gecikmesi 0.000s v
P25.17 |ST7 kapama gecikmesi 0.000s v
P25.18 |S8acma gecikmesi 0.000s v
P25.19 |S8kapama gecikmesi 0.000s v
P25.20 |S9acma gecikmesi 0.000s v
P25.21 |S9 kapama gecikmesi 0.000s v
P25.22 |S10acma gecikmesi 0.000's v
P25.23 |S10kapama gecikmesi 0.000s v
P25.24 | Al3 altlimit 0.00V - P25.26 0.00V v
P25.25 |Al3altlimit karsilig -300% ~ +300% 0.0% v
P25.26 |AI3 st limit p25.24-10.00V 100V v
pP25.27 | AI3 tst limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P25.28 | Al3filtre stresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P25.29 | Al4 altlimit -10.00V - P25.31 -10.00V v
P25.30 [Al4altlimit karsiligr -300% ~ +300% -100.0% v
P25.31 | Al4 Ustlimit p2529-10.00V 100V v
P25.32 | Al4 ust limit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P25.33 | Al4filtre sUresi 0.000 - 10.000 s 0.030s v
P25.34 | HDI3 Pulse Giris Fonksiyonu | O: Frekans referansi 0
1: Counter
P25.35 | HDI3 alt limit 0.00V - P25.37 0.00V v
P25.36 | HDI 3 alt limit karsilig -300% ~ +300% 0.0% v
P25.37 | HDI 3 Ustlimit pP25.35-10.00V 100V v
P25.38 | HDI 3 Ustlimit karsilig -300% ~ +300% 100.0% v
P25.39 | HDI 3filtre stresi 0.000 -10.000 s 0.030s v
P25.40 |Al3 Sinyal Tipi 0O: Voltaj 0 v
1: Akim
P25.41 | Al4 Sinyal Tipi 0: Voltaj 0 v
1: Akim
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P26 Grubu - Réle Moduilli Cikis Fonksiyon Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P26.00 |HIOZ Cikis Tipi O: Yuksek Hizli Pulse ¢ikisi 0
1: Dijital (Transistor) Cikis
pP26.01 HDO2 Fonksiyonu Aciklama ve segenekler PO6.01 parametresiyle aynidir. 0 v
P26.02 | Y2 Fonksiyonu 0 v
P26.03 | Y3 Fonksiyonu 0 v
P26.04 |RO3 Fonksiyonu 0 v
P26.05 |RO4 Fonksiyonu 0 v
P26.06 |RO5 Fonksiyonu 0 v
P26.07 |RO6 Fonksiyonu 0 v
P26.08 |RQO7 Fonksiyonu 0 v
P26.09 |RO8 Fonksiyonu 0 v
P26.10 | RO9 Fonksiyonu 0 v
P26.11 |RO10 Fonksiyonu 0 v
P26.12 | Role gikis polarite segimi 0Ox000 - Ox7FF 0Ox000 v
Not: Secim tablosu ve detaylar Bolum 6.3.8 ‘de belirtilmistir.

P26.13 HDO2 agma gecikmesi Ayar araligi: 0.000 - 50.000 s 0.000s v
P26.14 | HDOZ kapama gecikmesi Not: P26.13 ve P26.14 parametreleri, sadece P26.00 = 1 oldugunda 0.000s v
P26.15 |Y2agma gecikmesi gegerlidir. 0.000s v
P26.16 | Y2 kapama gecikmesi 0.000 s v
P26.17 | Y3 agma gecikmesi 0.000s v
P26.18 |Y3kapama gecikmesi 0.000s v
P26.19 |RO3acma gecikmesi 0.000s v
P26.20 |RO3 kapama gecikmesi 0.000 s v
pP26.21 RO4 agma gecikmesi 0.000s v
P26.22 | RO4 kapama gecikmesi 0.000s v
P26.23 | RO5 agcma gecikmesi 0.000s v
pP26.24 | RO5 kapama gecikmesi 0.000s v
pP26.25 RO6G agma gecikmesi 0.000s v
P26.26 |RO6 kapama gecikmesi 0.000's v
P26.27 |RO7 agma gecikmesi 0.000s v
p26.28 RO7 kapama gecikmesi 0.000s v
P26.29 |RO8 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.30 |RO8 kapama gecikmesi 0.000s v
P26.31 |RO9 acma gecikmesi 0.000s v
pP26.32 RO9 kapama gecikmesi 0.000s v
pP26.33 RO10 agma gecikmesi 0.000 s v
P26.34 |RO10 kapama gecikmesi 0.000's v
P26.35 |AO2 Fonksiyonu Aciklamalar ve segenekler PO6.14 parametresiyle aynidir. 0 v
P26.36 | AO3 Fonksiyonu 0 v
P26.38 |AO2 alt limiti -300.0% - P26.40 0.0% v
P26.39 |AO2 alt limit karsiligi 0.00-10.00V 0.00V v
P26.40 | AO2 Ust limiti P26.38 — 300.0% 100.0% v
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P26.41 |AO2 ustlimit karsilig 0.00 - 10.00V 10.00V v
P26.42 | AOZ Filtre sUresi 0.000 - 10.000 s 0.000s v
P26.43 |AO3 alt limiti -300.0% - P26.45 0.0% v
pP26.44 | AO3 alt limit karsiligi 0.00-10.00V 0.00V v
P26.45 | AO3 Ust limiti P26.43 - 300.0% 100.0% v
P26.46 |AO3 ustlimit karsilig: 0.00 - 10.00V 10.00V v
P26.47 | AO3 Filtre sUresi 0.000 -10.000s 0.000s v

P28 Grubu - Master/Slave Fonksiyon Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P28.00 |Master/Slave Mod Segimi 0: Master/Slave modu devre disi 0
1: Bu cihaz Master olarak ayarlanmistir.
2:Bu cihaz Slave olarak ayarlanmistir.
P28.01 |Master/Slave Haberlesme 0: CAN 0
secimi 1: Rezerve
p28.02 Master/Slave Kontrol Mod Ayar araligi: OxO00 - 0x112 0Ox001
Segimi
Birlik dijit: Master/Slave Mod Segimi
0: Mod-0
Master ve Slave Droop kontrolUyle glict dengeleyecek sekilde hiz
kontrolU kullanir.
1: Mod-1
Master Hiz, Slave Tork kontrol modunda galisir. Hem Master hem de
tUm Slave cihazlar ayni tip vektor kontrol modunda olmalidir.
2: Mod-2
Slave, bir frekans noktasina geldiginde Hiz modundan (Mod-0) Tork
moduna (Mod-1 ‘e) geger.
Onluk dijit: Slave start kaynagi
0: Master
1: PO0.01
YUzluk dijit: Master-Slave veri aligverisi
O: Etkin
1: Devre disi
P28.03 |Slave Hiz kazanci 0.0 -500.0 % 100.0 % v
pP28.04 |Slave Tork kazanci 0.0 -500.0 % 100.0 % v
p28.05 Mod-2 etkinken gegis igin 0.00 - 10.00 Hz 5.00 Hz v
tanimlanan frekans
P28.06 |Slave Sayisi 0-15 1
P89 Grubu - HVAC Durum izleme Parametreleri
Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P89.00 |HVAC Fonksiyonu O: Devre disi 0 X
1: Etkin
P89.01 |Suricu ile kontrol edilen Secenekler: 1 -8 1 X
motor numarasi
Not: Bu deger (1 — 8) Motor A — F ‘ye karsilik gelir. Eger strucu ile
kontrol edilen motor sabit ise bu deger 255 gérunar.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P89.02 | Coklu Motor gegerlilik Segenekler: OxO0 — OxFF 0x00 X
durumu
Not: Secim tablosu ve detaylar Bolum 6.3.9 ‘de belirtilmistir.
P89.03 | Sebekeden calisacak Segenekler: Ox0O0 — OxFF 0Ox00 X
Motorlarin galisma durumu
Not: Secim tablosu ve detaylar Bolim 6.3.10 ‘de belirtilmistir.
P89.04 | Siradaki direkt calisacak Secenekler: 1 -8 2 X
motor numarasi
P89.05 Degisecek motorigin kalan | 0.00 — 600.00 saat 0.00 h X
sure
P89.06 |Siradaki strlcuyle galisacak |Segenekler:1 -8 2 X
motor numarasi
P89.07 | Degisecek motorigin kalan | 0.00 — 600.00 saat 0.00 h X
sure
P89.08 PID1 Durumu BitO: Duruyor 0 X
Bitl: Duraklatildi
Bit2: Integral duraklatildi
Bit3: Olu boélgede
P89.09 |PID1 Referans Degeri -100.0 ~+100.0 % 0.0 % X
P89.10 PID1 Geri Besleme -100.0~+100.0 % 0.0% X
P89.11 |PID1 Turev Girisi -100.0 ~ +100.0 % 0.0 % X
P89.12 |PID1 Oransalgikisi -1000.0 ~ +1000.0 % 0.0 % X
P89.13 PID1 Integral gikisi -100.00 ~ +100.00 % 0.00 % X
P89.14 | PID1 turev cikisl -1000.0 ~+1000.0 % 0.0% X
P89.15 |PID1 kapsamligikisl -100.00 ~ +100.00 % 0.00 % X
P89.16 [PID2 Durumu O: Duruyor 1 X
1:Normal calisma
2: 0Olu bolgede
pP89.17 PID2 Referans Degeri -100.0 ~+100.0 % 0.0 % X
pP89.18 PID2 Geri Besleme -100.0~+100.0 % 0.0% X
P89.19 | PID2 Turev Girisi -100.0 ~ +100.0 % 0.0 % X
P89.20 |[PID2 oransal ¢ikisi -1000.0 ~+1000.0 % 0.0 % X
pP89.21 PID2 integral ¢ikisi -100.00 ~ +100.00 % 0.00 % X
P89.22 | PID2 turev gikisi -1000.0 ~+1000.0 % 0.0% X
P89.23 | PID2 kapsamli gikisl -100.00 ~ +100.00 % 0.00 % X
P89.24 | Motor A toplam galisma 0 - 65535 saat 0 X
pP89.25 Motor B galisma suresi 0-65535 saat 0 X
P89.26 | Motor C calisma suresi 0 -65535 saat 0 X
pP89.27 Motor D caligma sUresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.28 Motor E gcalisma sUresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.29 |Motor F calisma suresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.30 Motor G ¢alisma sUresi 0-65535 saat 0 X
pP89.31 Motor H ¢alisma suresi 0 - 65535 saat 0 X
P89.32 | Al/AO sicaklik dlgimu -20.0~+200.0°C 0°C X
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P90 Grubu - PID1 Kontrol Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P90.00 | Proses Birim Segimi 0: MPa 11:m3/h 0
1: KPa 12:Kg/s
2:Pa 13: Kg/min
3:A 14:Kg/h
4:V 15:°C
5:% 16:°F
6:m/s 17:bar
7: m/min 18: mbar
8:m/h 19:L/s
9:m3/s 20: L/min
10: m3/min 21:L/h
P90.01 Ondalik kademe sayisi 0-3 2
P90.02 PID1 Maks. degeri Deger: 0.000 - 30.000 1.000 v
Not: Varsayilan olarak ¢ ondalik basamakla gortnttlenir. P90.01
degistirilirse, ondalik basamak sayisi degisir.
P90.03 PID1 Referans Ust limit P90.04 - P90.02 1.000 v
P90.04 | PID1 Referans alt limit 0.000 - P90.03 0 v
P90.05 PID1 referans rampasi 0.0-1000.0s 00s v
P90.06 PID1 referans kaynagi 1 0: Sabit (P90.07) 0] v
1:AIL
2:AI2
3:AI3
4: Pulse Girisi (HDIA)
5: Rezerve
6: Haberlesme
P90.07 | PID1 Referansi 1 igin sabit P90.04 - P90.03 0.1000 v
deger
P90.08 |PID1 Geri Besleme kaynagi 1 | O: Sabit (P90.09) 0 v
1:AIL
2:AI2
3:AI3
4: HDIA
5: Rezerve
6: Haberlesme
P90.09 | PID1 Geri Besleme 1 igin P90.04 - P90.03 0.1000 v
sabit deger
P90.10 PID1 geri besleme kaynagi 1 | 0.000 - 60.000 1.000 v
kazanci
P90.11 |PID1 referans kaynagi 2 0: Sabit (P90.07) 0 v
1:AIL
2:AlI2
3:AI3
4: HDIA
5: Rezerve
6: Haberlesme
P90.12 PID1 Referansi 2 igin sabit P90.04 - P90.03 0.100 v
deger
P90.13 | PID1 Geri Besleme kaynagi 2 | O: Sabit (P90.09) 0 v
1:AIL
2:AlI2
3:AI3
4: HDIA
5: Rezerve
6: Haberlesme
P90.14 | PID1 Geri Besleme 2 igin P90.04 - P90.03 0.100 v
sabit deger
P90.15 PID1 geri besleme kaynagi 2 | 0.000 - 60.000 1.000 v
kazanci
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P90.16 | Geri Besleme Kombinasyonu | O: Sadece geri besleme kaynagi 1 0 v
Secimi 1: Geri besleme kaynaklari 1 ve 2'nin toplami
2: Geri besleme kaynaklari 1 ve 2 arasindaki fark
3: Geri besleme kaynaklari 1 ve 2'nin ortalamasi
4: Geri besleme kaynaklari 1 ve 2 arasindaki kiigUk olan
5: Geri besleme kaynaklari 1 ve 2 arasindaki bUyUk olan
6: Referans — Geri Besleme arasindaki farka gére grup segimi (A)
Referans kaynagi 1 ile geri besleme kaynadi 1 arasindaki farki ve
referans kaynagi 2 ile geri besleme kaynagi 2 arasindaki farki
hesaplarken birden fazla referans degeri arasinda Min. negatif fark veya
Maks. negatif fark, geri beslemenin referanstan blyuk oldugu duruma
oncelik verir. Referans degerlerinden buyUk olan bazi geri besleme
degerleri varsa, PID referansi ve geri besleme olarak Maks. negatif farka
sahip grubu seger. Tum geri besleme degerleri referans degerlerden
kugukse, PID referansi ve geri besleme olarak Min. pozitif farka sahip
grubu segin.
7: Referans — Geri Besleme arasindaki farka gore grup segimi (B)
Referans kaynagi 1 ile geri besleme kaynagi 1 arasindaki farki ve
referans kaynagi 2 ile geri besleme kaynagi 2 arasindaki farki
hesaplarken birden fazla referans degeri arasinda Maks. pozitif fark
veya Min. negatif fark, geri beslemenin referanstan daha az oldugu
duruma oncelik verin. Referans degerlerinden klicuk olan bazi geri
besleme degerleri varsa, PID referansi ve geri besleme olarak
maksimum pozitif farka sahip grubu secin. Tum geri besleme degerleri
referans degerlerden buyUkse, PID referansi ve geri besleme olarak min.
negatif farka sahip grubu secin.
P90.17 | Geri besleme Ust limit 0.0-100.0 % 100.0 % v
denetim degeri
P90.18 | Geri besleme alt limit 0.0 -100.0 % 0.0% v
denetim degeri
P90.19 | Geri besleme aralik disi 0.0-3600.0s 10s v
denetim sUresi
P90.20 | PID1 geri besleme filtre 0.000 -60.000 s 0.000s v
suresi
P90.21 PID1 turev giris limit degeri | 0.0 — 100.0 % 100.0 % v
P90.22 |PIDL Cikis Yanu 0: PID ¢ikis pozitif 0 v
1: PID c¢ikis negatif
P90.23 | PID1 Cikis Kazanci 0.000 - 60.000 1.000 v
P90.24 | PID1 Cikis filtresi 0.000 -60.000 s 0.100s v
P90.25 |PID1 Cikis tst limit P90.26 - 100.0 % 100.0 % v
P90.26 |PID1 cikis alt limit -100.0 % - P90.25 0.0% v
P90.27 | Oransal Kazang 0.000 - 60.000 1.000 v
P90.28 |integral suresi 0.000 - 60.000 s 5.000s v
P90.29 | Turev suresi 0.000 -60.000 s 0.000s v
P90.30 Ornekleme periyodu 0.001 - 60.000 s 0.100s v
P90.31 PID1 Kontrol Olu Bolge 0.0-100.0% 0.0%
P90.32 | Olu Bolge gecikmesi 0.0-3000s 10s X
P90.33 |integralayrim esigi 0.0-100.0% 100.0 % v
P90.34 | Turev filtre stresi 0-40 10 v
P90.35 |Turevislem onceligi 0O: Geri Besleme oncelikli 0 v
1: Sapma oncelikli
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P91 Grubu - PID2 Kontrol Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P91.00 |Proses Birim Segimi Segenekler P90.00 ile aynidir. 0
P91.01 |Ondalik kademe sayisi 0-3 2
P91.02 | PID2 Maks. degeri 0.000 - 30.000 1.000 v
P91.03 | PID2 Referans Ust limit P91.04 - P91.02 1.000 v
P91.04 | PID2 Referans alt limit 0.000 - P91.03 0 v
P91.05 PID2 referans rampasi 0.0-1000.0s 00s v
P91.06 |PID2 referans kaynagi 1 0: Sabit (P91.07) 0 v
Digerleri P90.06 ile ayni
P91.07 | PID2 Referansi 1 igin sabit P91.04 - P91.03 0.100 v
deger
P91.08 |PID2 Geri Besleme kaynagi 1 | O: Sabit (P91.09) 0 v
Digerleri P90.08 ile ayni
P91.09 |PID2 Geri Besleme 1 igin P91.04 - P91.03 0.100 v
sabit deger
P91.10 |[PID2 geri besleme kaynagi 1 | 0.000 - 60.000 1.000 v
kazanci
pPol1.11 PID2 Baslangig geri besleme | Ayar araligi: 0.0 - P91.02 1.000 v
degeri
Varsayilan olarak g ondalik basamakla gértnttlenir. P91.01 degerine
bagli olarak degisir.
P91.15 =1 olarak ayarlandiginda veya etkinlestirme terminali gegerli
oldugunda, gikis pozitifse, geri besleme bu fonksiyon kodunun
degerinden kuguktur; ¢ikis negatifse, geri besleme bu fonksiyon
kodunun degerinden buyuktar.
Durum P91.12 tarafindan belirtilen stre boyunca devam ettikten sonra,
PID2 otomatik olarak baslar.
P91.12 |PID2 Baslangi¢ gecikme 0.0-3000s 10s v
PO1.13 PID2 Durus geri besleme Ayar araligi: 0.0 - P91.02 1.000 v
degeri
Varsayilan olarak g ondalik basamakla gértnttlenir. P91.01 degerine
bagli olarak degisir. Cikis pozitifse, geri besleme bu fonksiyon kodunun
degerinden bUyUktur; ¢ikis negatifse, geri besleme bu fonksiyon
kodunun degerinden kiguktar.
Durum P91.14 tarafindan belirtilen stre boyunca devam ettikten sonra,
PID2 otomatik olarak durur.
P91.14 |PID2 Durus gecikme 0.0-3000s 10s v
PO1.15 PID2 etkinlestirme O Devre disi v
1: Etkin
P91.17 | Geribesleme Ust limit 0.0 - 100.0% 100.0 % v
denetim degeri
P91.18 | Geri besleme alt limit 0.0 -100.0 % 0.0% v
denetim degeri
P91.19 | Geribesleme aralik disi 0.0-36000s 10s v
denetim siresi
P91.20 |PID2 geri besleme filtre 0.000 - 60.000 s 0.000s v
suresi
P91.21 | PID2 turev giris limit degeri | 0.0 - 100.0 % 100.0 % v
P91.22 |PID2 Cikis Yonu O: PID ¢ikis pozitif 0 v
1: PID ¢ikis negatif
P91.23 PID2 Cikis Kazanci 0.000 - 60.000 1.000 v
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P91.24 | PID2 Cikis filtresi 0.000 - 60.000 s 0.000s v
P91.25 |PID2 Cikis Gst limit P91.26 - 100.0 % 100.0 % v
P91.26 |PID2 cikis alt limit -100.0% - P91.25 0.0% v
P91.27 |Oransal Kazang 0.000 - 60.000 1.000 v
P91.28 |integralsuresi 0.000 - 60.000 s 5.000s v
P91.29 |Turev suresi 0.000 -60.000 s 0.000s v
P91.30 Ornekleme periyodu 0.001 - 60.000 s 0.100s v
P91.31 PID2 Kontrol Olu Bolge 0.0-100.0% 0.0%

P91.32 | Olu Bolge gecikmesi 0.0-3000s 10s v
P91.33 |integralayrim esigi 0.0-200.0% 200.0 % v
P91.34 |Turev filtre suresi 0-40 10 v
P91.35 |Turevislem onceligi 0O: Geri Besleme oncelikli 0 v
1: Sapma oncelikli
P92 Grubu - Gergek Zaman Saati ve Zamanlayici Fonksiyon Parametreleri
(Sadece LCD Keypad ile kullanildiginda gecerlidir.)

Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan | Degisim
P92.00 | Goruntalenen Yil 2020 -2099YY 2020YY X
P92.01 |AyveTarih 01.01-12.31 MMDD 01.01 X
P92.02 | Hafta gun sayisi 1 -7 (Pazartesi, Sall, ..., Pazar ‘a karsilik gelir) 1 X
P92.03 |Saatve Dakika 00:00 - 23:59 HHMM 00:00 X
P92.04 | Calisma Gunleri 0: Bos 7: Pazar 0 v

1: Pazartesi 8: Herglin

2:Sal 9: Pazartesi — Cuma arasi

3: Carsamba 10: Cumartesi — Pazar arasi

4: Persembe 11: Pazartesi — Persembe arasi

5:Cuma 12: Cuma — Pazar arasi

6: Cumartesi 13: Pazar — Cuma arasi
P92.05 Baglatma Saati 00:00 - 23:59 HH:MM 00:00 v
P92.06 |Baslatma saniyesi 00-59s 00s v
P92.07 |Durdurma Saati 00:00 - 23:59 HH:MM 00:00 v
pP92.08 Durdurma saniyesi 00-59s 00s v
P92.09 |SaatHatasi 0: Devre disi 0 v

1: Etkin
P92.10 |Guncelsaniye 00-59s 00s X
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P93 Grubu - Yangin Modu Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P93.00 |Yangin Modu O: Devre disi 0
1:Yangin modu 1
2:Yangin modu 2
Mod-1: VFD hasar gérmedigi sGrece her zaman c¢alisir.
Mod-2: VFD her zaman galisir ancak asagidaki hatalarda durur: OUTL,
0OUT2,0UT3,0C1,0C2,0C3,0V1, 0V2, 0V3ve SPO.
P93.01 |Yangin modu aktifken 0.00 Hz - PO0.03 (Maks ¢likis frekansi) 50.00 Hz v
calisma frekansi
P93.02 |Yangin modu aktifken motor |O: Varsayilan yénde galisir. 0 v
yonu 1: Ters ydnde galisir.
P93.03 |Yangin Modu Bayragi Oveya 1l 0 X
Not: Yangin modu sUresi 5 dakikaya ulasirsa, bu deger 1 olarak
guncellenir ve cihaz garanti kapsami disina ¢ikar.
P93.04 |Ayve Tarih Yangin modu etkinlestirildigi zamani ay, tarih, saat ve dakika olarak 00.00
i gbstermektedir.
P93.05 |Saatve Dakika 00.00
P94 Grubu - HVAC Fonksiyonlari
Parametre [ Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P94.00 |Mod Etkinlestirme 0: HVAC Modu Devre Disi 0
1: HVAC Modu Etkin
P94.01 Uyku Mod Segimi O: Frekans alt limitinde baslat 0 v
1: Calisma frekansina bagli otomatik uykuya gegis
2: PID Sapma durumuna bagli otomatik uykuya gegis
P94.02 | Uyku Baslama Frekansi P00.05 - P0O0.04 (Frekans Ust limiti) 5.00 Hz v
Not: Calisma frekansi dedere esit veya daha az oldugunda ve bu durum
P94.04'ten daha uzun strdugunde, uykuya izin verilir.
P94.03 | Uyku Baslangi¢c Sapmasi Ayar araligi: 0.0 — 30.0 % 5.0% v
Not: PID1 Maks degeri ile baglantilidir.
Not: Cikis pozitif oldugunda, geri besleme referanstan buyukse, uykuya
yalnizca mutlak fark bu fonksiyon kodunun degerinden buyk
oldugunda ve durum P94.04'ten daha uzun strdtgunde izin verilir.
Gikis negatif oldugunda, geri besleme referanstan daha azsa, sadece
mutlak fark bu fonksiyon kodunun degerinden blyUk oldugunda ve bu
durum P94.04'ten daha uzun strdtgunde uykuya izin verilir.
P94.04 | Uyku Gecikmesi 0.0-3600.0s 60.0s v
P94.05 PID1 referans yUkseltme -100.0 ~+100.0 % 10.0% v
degeri
Not: PID1 referans degeri ile baglantilidir.
P94.06 | En uzun takviye suresi Ayar araligi: 0.000 - 6000.0 s 100s v
Bu fonksiyon, galisma frekansi Gst sinir frekansina ulastiginda ancak
geri besleme degderi yUkseltmeden sonra ayara ulasamadiginda surekli
VFD galismasi icin kullanilir. Bu durumda, VFED yukseltme stresinden
sonra hemen uyku moduna girer.
P94.07 | Uyanma Frekansi P00.05 - POO.04 (Frekans st limiti) 5.00 Hz v
Kapali dongt PID galismasinda VFD uyandintdiginda PID ¢ikisi
dogrudan bu frekansin karsilik gelen degerinden Ust Uste bindirilir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P94.08 |Uyanma Turev Degeri Ayar araligi: 0.0 — 30.0 % (PID1 Maks degeri ile baglantili) 50s v
Kapali dongt PID galismasinda, gikis pozitif oldugunda, geri besleme
referanstan klgUkse, uyandirmaya yalnizca gercek fark bu fonksiyon
kodunun degerinden blyUk oldugunda izin verilir ve bu durum
P94.09'dan daha uzun srer.
Gikis negatif oldugunda, geri besleme referanstan buyukse,
uyandirmaya yalnizca gergek fark bu fonksiyon kodunun degerinden
bUyUk oldugunda ve bu durum P94.09'dan daha uzun strdtgunde izin
verilir.
P94.09 |Uyanma gecikmesi 0.0-36000s 50s v
P94.10 | Motor Degisim Modu 0: Sabit Master (Her zaman Motor A, strlct ile digerleri dogrudan 1
sebeke Uzerinden galisir)
1: Degisken Master
P94.11 | Motor Sayisi 0 -8 (Motor A - H ‘e karsilik gelir) 1
P94.19 | Motor ekleme igin basing 10 -300% 50% v
toleransi Not: PID1 Maks. dederi ile baglantilidir.
P94.20 | Motor eklemeigin galisma P94.25 (Motor azaltma igin calisma frekansi) — PO0.03 50.00 Hz v
frekansi
pPo4.21 Motor ekleme gecikmesi 0.0-3600.0s 100s v
P94.22 | Surtcult motor eklemeigin | POO.0O5 (Frekans alt limiti) — PO0.03 50.00 Hz v
degisim frekansi
P94.23 Direkt motor eklenirken 0.0-3000s 100s v
SUrtcult motor yavaslama
suresi
P94.24 | Motor azaltmakigin Basing  |0.0 0.0 -30.0 % 4.0 % v
Toleransi Not: PID1 Maks. degeri ile baglantilidir.
P94.25 Motor azaltirken StrtcU P0O0.05 - P94.20 5.00 Hz v
Calisma frekansi (Motor ekleme igin calisma frekansi)
P94.26 | Motor azaltma gecikmesi 0.0-36000s 100s v
pPO4.27 Motor azaltirken strtculu O: Frekans degisimi olmadan galismaya devam eder 1 v
motor aksiyonu 1: Motor galisma frekansina hizlandirir
P94.28 Direkt motor eklenirken 0.0-3000s 100s v
SUrGculd motor hizlanma
sUresi
P94.29 | Coklu motor basing kaybi O: Devre disi 0 v
kompanzasyonu 1: Etkin
P94.30 |1 yardimci motorigin basing | 1.0 0.0-100.0 % 5.0% v
referans takviyesi
Not: PID1 referans degeri ile baglantilidir.
P94.31 |2yardimci motorigin basing |{2.0 - 100.0 % 10.0% v
referans takviyesi
Not: PID1 referans degeri ile baglantilidir.
P94.32 |3 yardimci motorigin basing |{0.0 - 100.0 % 15.0% v
referans takviyesi
Not: PID1 referans degeri ile baglantilidir.
pP94.34 Motor tarama déngusu 0.0 - 6000.0 saat 00h v
P94.35 | Tarama Frekans sinir P0O0.05 - P0O0.03 45.00 Hz v
P94.36 Kontaktor Kapama 0.2-100.0s 05s 4
gecikmesi
PO4.37 Kontaktér Acma gecikmesi 0.2-1000s 05s v
P94.38 Manuel yumusak baglatma |0.0 - P00.03 50.00 Hz v
frekansi
Not: Motorun dlizgtin galisip calismadigini kontrol etmek igin kullanilir.
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
P94.39 | Giris Havuzu Sinyal Girisi 0: Yok 0 v
Secimi 1: Dijital
2:AlL
3:AI2
4:AI3
5: Pulse Girigi (HDIA)
7:Haberlesme
P94.40 |Havuz Seviyesi Ust Limiti 0.0-100.0% 60.0 % v
PO94.41 | Havuz Seviyesi Alt Limiti 0.0-100.0% 40.0 % v
PO4.42 |Havuz su kagagdi seviyesi 0.0-100.0% 20.0 % v
PO4.43 |istisnalar tizerine yedek 0.0-100.0% 0.0% v
basing (PID1 Maks degeri ile baglantili)
PO4.44 | PID1 “geri besleme gok 0.0 -100.0 % 10.0 % v
dustk” koruma seviyesi (PID1 Maks degeri ile baglantili)
P94.45 PID1 “geri besleme gok 0.0-36000s 500.0s v
dUsUk” koruma gecikmesi
P94.46 | PID1 “‘geri besleme gok 0.0 -100.0 % 10.0% v
yuksek” koruma seviyesi (PID1 Maks degeri ile baglantili)
PO4.47 | PID1 “geri besleme gok 0.0-3600.0s 500.0s v
yUksek” koruma gecikmesi
P94.48 |Acilstopicin DEC 0.0-6000s 20s v
(yavaslama suresi)
P94.49 | Suricill pompa ACC 0.0-36000s ™*) v
(hizlanma stresi)
P94.50 | Surtculi pompa DEC 0.0-36000s ™* v
(yavaglama suresi)
P95 Grubu - Planlanmig Su Basinci Parametreleri
Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P95.00 |GuncelZaman 00:00 - 23:59 00:00 X
Zaman degerleri P20 icerisinde ayarlanmaktadir.
P95.01 Plan Sayisi 0 - 8 (O degeri fonksiyonu devre disi birakir) 0 v
P95.02 |T1 Baslangi¢c Zamani 00:00 v
. Notlar:
P95.03 |T1ligin Basing 0.0% v
P95.04 |T2 Baslangic Zamani e Tx gectikten sonra, su basinci Tx 'e karsilik gelen degere degisir. 23:00 v
P95.05 | TZigin Basing e T1'den énceki su basinci O olarak ayarlanir. 0.0% v
: v
P9506 |T3Baslangig Zamani e Bitis zamani segmentini ayarlamaniz gerekir. 2300
P95.07 |T3igin Basing 0.0% v
e P95.01 gecerli segment sayisini gosterir.
P95.08 | T4 Baslangig Zamani 23:00 v
P9509 | T4 icin Basinc e Segment araliginin disinda olan ayar gegersizdir. 00 % v
P95.10 |T5 Baslangi¢c Zamani e Tx'in baslangig zamani T(x+1) 'in bagslangig zamanindan sonra ise, 23:00 v
— T(x+1) otomatik olarak Tx 'e degisir.
P95.11 |T5igin Basing 0.0% v
P95.12 | T6 Baslangig Zamani 23:00 v
P95.13 | T6icin Basing 0.0% v
P95.14 | T7 Baslangic Zamani 23:00 v
P95.15 |T7igin Basing 0.0% v
P95.16 | T8 Baslangig Zamani 23:59 v
P95.17 | T8icin Basing 0.0% v
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P96 Grubu - HVAC Koruma Parametreleri

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P96.00 | Su borusu patlagi 0: Calismaya devam eder 0 v
durumunda islem 1: Durur
P96.01 |Boru patlagi tespit seviyesi Ayar araligi: 0.0 (Devre dis1) - 100.0 % 10.0% v
P96.02 Boru patlagi tespit stresi 0.0-6000.0s 1200s v
P96.03 Boru yumusak dolum O: Devre disi 0 v
fonksiyonu 1: Etkin
P96.04 | Yumusak dolum frekans 0.00 - PO0O.03 30.00 Hz v
referansi
P96.05 |Yumusak dolum igin 0.0-60000s 100s v
referansta calisma sUresi
P96.06 | Yumusak dolum sonu tespit | 0.0 — 100.0 % 30.0% v
seviyesi
PID fonksiyonu, geri besleme degerinin bu parametre degerinden
buyUk oldugunda aktif hale gelir.
P96.10 Donmaya karsi koruma Algilanan sicaklik koruma esiginden dusUk oldugunda donmaya karsi 0 v
koruma sinyali etkinlestirilir; VFD galisiyorsa bu sinyal g6z ardi edilir.
Koruma etkinlestirildikten sonra galistirma komutu alinirsa, koruma
sonlandirilir ve galistirma komutu yGratalar. Koruma etkinlestirildikten sonra
bir durdurma komutu alinirsa, motor durdurulur ve otomatik koruma devre
disi birakilir.
Otomatik koruma sadece sicaklik koruma esiginden ytksek oldugunda
etkinlestirilebilir.
O: Devre disi birak
1: Etkinlestir
P96.11 | Sicaklik sensor tipi 0: Yok 0 v
1: PT100
2: PT1000
3:KTY84
Bu sensorleri baglamak igin:
AO igin akim ¢ikisini segin, sicaklik direncinin bir ucunu All ve AO1'e ve diger
ucunu GND 'ye baglayin.
P96.12 Donma Koruma Siniri -20.0~+20.0°C -5.0°C v
P96.13 Dustik sicaklik On uyari sinir | -20.0 ~ +20.0 °C 0.0°C v
P96.14 | Donma Koruma frekansi 0.0 - PO0.04 0.0Hz v
P96.15 | Yogusma korumasini 0.0-100.0% 30.0 % v
tetikleme akimi
Harici bir terminal yogusma koruma sinyalini tetiklediginde, VFD DC akimini
aktarir ve sUre 40 saniyeye ulasirsa aktarimi durdurur. Yogusma korumasi
sinyalinin tekrar tetiklenmesi gerekir.
P96.20 Pompa temizleme ileri 0.00 Hz - POO.0O4 50.00 Hz v
calisma frekansi
P96.21 Pompa temizleme geri 0.00 Hz - PO0.04 50.00 Hz v
calisma frekansi
P96.22 Pompa temizleme ileri yon 0.0-36000s 50s v
hizlanma suresi
P96.23 Pompa temizleme geri yon 0.0-36000s 50s v
hizlanma suresi
P96.24 | Pompa temizleme ileriydn 1.0-10000s 50s v
calisma suresi
P96.25 Pompa temizleme geri yon 1.0-10000s 50s v
calisma suresi
P96.26 | Pompa temizleme yon 1.0-10000s 10s v
degisim bekleme sUresi
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Parametre | Tanim Aciklama Varsayilan | Degisim
pP9B.27 Pompa temizligi déngu 1-100 1 v
sayisl
P96.28 | Motor Sikisma Koruma O: Devre disi 0 v
Segimi 1: Uyar
2: Ariza
Not: Fonksiyonu se¢mek icin 6n kosul: VFD durma akimi limitini asar,
cikis frekansi durma frekansi Gst limitinden dasaktir ve bu durumun
sUresi durma sUresini asar.
P96.29 | Sikisma Akim Limiti 0.0 - 1600.0 % 200.0 % v
(100.0% = Motor nominal akimina karsilik gelir.)
P96.30 | Sikisma Frekans Ust limiti 0.0 Hz - PO0.06 150Hz v
(10.0 Hz. degerinden dustk olamaz)
P96.31 | Sikisma denetim sUresi 0.0-3600.0s 20s v
P96.32 Pompa kuru galisma koruma | O: Devre disi 0 v
segimi 1: Uyari
2:Ariza
P96.33 Kuru galisma akim limiti 0.0 - 100.0 % (Motor nominal akimina karsilik gelir.) 0.0% v
P96.34 Kuru calisma tespit sUresi 0.0-3600.0s 20s v
P96.35 Motor Asiri Sicaklik Koruma | Algilanan motor sicakligi bu parametre degerinden yUksek oldugunda, 110.0°C v
Noktasi bir ariza kodu ile rapor edilir.
6.3 —Degeri Kodlamayla Girilen Bazi Parametreler
6.3.1 - P05.08: Giris Terminal Polaritesi
Ayar araligi: OxO0-Ox3F (Sirasiyla: Ox Onluk, Birlik dijit)
Not: Bit = O ise giris terminali pozitif, 1 ise negatif olarak ayarlanir.
Secgenekler ve Degerler 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B E F
BIT 0-S1 1 1 1 1 1 1 1
X
3 BIT1-5S2 1 1 1 1 1 1 1 1
o
' BIT2-s3 1 1 1 1 1 1 1
BIT3-S4 1 1 1 1 1 1 1
BIT 4 — HDIA (Rezerve) 1 1 1 1 1 1 1 1
X
3 BIT 5 — Rezerve 1|1 1|1 11 1|1
% BIT 6 — Rezerve 1 (111 1 (11
BIT 7 - Rezerve 11|11 111]1
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6.3.2 - PO7.05: Calisirken Goriintiilenen Parametrelerin Segimi 1

Ayar araligi: OxXO000-0OxFFFF (Sirasiyla: Ox Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)
Not: v isareti panelde o dederin goranttlenecegdini belirtir.

Secgenekler ve Degerler 0 1 2 3 6 7 8 9 A B C D E F
(EglaTugma Frekansi (HZ on) ‘/ ‘/ ‘/ ‘/ ‘/ ‘/ \/
é Egt érekansw(HZ on) v I|vY v |V v |V v |v
'% E)lgéara Voltaji (V on) ViV AR AR AR
(E‘j:lwg\/ottaj\ (Von) v VIV IV|VIVI VY
(B;:IQAMml (Aon) v v 4 v v v v
§ (BglaTu?ma Hizi (RPM on) v I|v v |v v |V v | v
% (E;;:Lgeucu (% on) v |v v V| v Y
(B;:I\;Torku (% on) ‘/ ‘/ ‘/ ‘/ \/ \/ \/ \/
PID Referans: (% on) v v v v v v v
:§ E\lggGeri Besleme (% on) V|V ViV v I|v v |V
:5 gli-rris'cl')ermmat Durumu v |vY AR AR AR
E:Ié}rerminat Durumu v V|V IV IV IV |IVI|V
St Torw (9% om) Vi |V vi v |v| |v| |¥
= Pulce Counter Degeri v |V v v v v v|v
5 aeebaonSosten e vV ]
E::rClvi Mevcut adim no ‘/ ‘/ ‘/ \/ \/ \/ \/ \/
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6.3.3 - PO7.06 : Calisirken Gorilintiilenen Parametrelerin Segimi 2

Ayar araligi: OxXO000-0OxFFFF (Sirasiyla: Ox Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)
Not: v  isareti panelde o degerin gértntulenecegini belirtir.

Secgenekler ve Degerler

0

1

2

BiRLIiK

BIT O
AlL (Von)

v

3
v

BIT1
Al2 (Von)

v

AN

AN

AN

BIT2
Al3 (Von)

S

AN

<
AN
<

BIT 3
Pulse girisi (HDIA Frekansi)

<

ONLUK

BIT 4
Rezerve

<

AN

<
AN

<

BIT5
VFED Asiri Yuk Yazdesi (% on)

AN

S
A

BIT 6
Rampa Referans Frek. (HZ on)

S
A

AN
A
AN

BIT 7
Lineer Hiz

<
<
<
<
<

AN
<

YUZLUK

BIT 8
AC Girig Akimi (A on)

S

<

<
AN

S

BIT9
Frekans Ust Limiti (HZ on)

AN

AN
AN

AN

BIT 10
AIO (V on)

AN

AN
AN
AN

BIT11
Rezerve

S

S
DR NN NE U N N N I N N I N B NR BN

BiNLiK

BIT 12
Rezerve

BIT 13
Rezerve

BIT 14
Rezerve

BIT 15
Rezerve
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6.3.4 - PO7.07 : Duruyorken Goriintiilenen Parametrelerin Segimi

Ayar araligi: OxXO000-0OxFFFF (Sirasiyla: Ox Binlik, Yazluk, Onluk, Birlik dijit)
Not: v  isareti panelde o degerin gértntulenecegini belirtir.

Secgenekler ve Degerler

0

1

2

BiRLIiK

BIT O
Set Frekansi (HZ On)

v

3
v

BIT1
DC Bara Voltaji (V on)

v

AN

AN

AN

BIT2
Giris Terminal Durumu

S

AN

<
AN
<

BIT3
Gikis Terminal Durumu

ONLUK

BIT 4
PID Referansi (% on)

A

A

AN
A
A

BIT 5
PID Geri Besleme (% on)

AN

AN
AN

A

BIT 6
Set Tork Degeri (% on)

A

AN
A
AN

BIT7
All (Von)

A

YUZLUK

BIT 8
AlZ2 (Von)

S

<

AN
AN
AN

BIT9
AI3 (Von)

AN

AN
AN

AN

BIT 10
Pulse girisi (HDIA Frekansi)

AN

AN
AN

AN

BIT11
Rezerve

BINLiK

BIT 12
Pulse Counter Degeri

A

AN

BIT 13
PLC ve Mevcut adim no

A

A
A

A

BIT 14
Frekans Ust Limiti (HZ on)

AN
AN

A
AN
S

BIT 15
AlO (V on)

NN ENENENENENEN NN NN N NN N

S

6.3.5 - PO7.39 : Mevcut Ariza Anindaki Giris Terminallerinin Durumu

Ayar araligi: OxXO000-OxFFFF (Sirasiyla: Ox Binlik, YazlUk, Onluk, Birlik dijit)
Not: Bit = O ise ariza aninda giris terminalinde sinyal yoktur, 1 ise sinyal vardir.

Not: YuzlUk ve Binlik dijit alanlari rezerve durumundadir.

Secgenekler ve Degerler

0

1

2

BiRLIiK

BIT 0-S1

BIT1-S2

BIT2-S3

e e

BIT3-54

ONLUK

BIT 4 — HDIA (Rezerve)

=

BIT 5 — Rezerve

BIT 6 — Rezerve

BIT 7 — Rezerve

'—\
N = e N N TR
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6.3.6 - P25.08 : Genigleme 170 Modyiil Giris Terminal Polaritesi

Ayar araligi: OxXO0O-Ox7F (Sirasiyla: Ox Onluk, Birlik dijit) Not: Bit = O ise giris terminali pozitif, 1 ise negatif durumdadir.

Secenekler ve Degerler 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B c E F
BIT 0-S5 1 1 1 1 1 1
= ari-se 1)1 1)1 1)1 1|1
-% BIT2-57 11111 1 1)1
BIT3-S8 1 1 1 1 1 1 1
BIT 4 - S9 1 1 1 1 1 1 1
§ BIT5-S10 1|1 1|1 1|1 1)1
% BIT6 - HDI3 1)1 1 1|1
BIT 7 — Rezerve 11111 1)1
6.3.7 - P25.09 : Genisleme I/0 Modiil Sanal Giris Terminal Etkinlestirme
Ayar araligi: OxO0-0x7F (Sirasiyla: Ox Onluk, Birlik) Not: Bit = O ise sanal giris terminali devre disi, 1 ise etkin durumdadir.
Secgenekler ve Degerler 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C E F
BIT 0-S5 1 1 1 1 1 1
= airi-so 1)1 1)1 1)1 1|1
= B2 -5 1111 1 1|1
BIT3-S8 1 1 1 1 1 1 1
BIT 4 - S9 1 1 1 1 1 1 1
§ BIT5-S10 1 1 1 1|1
% BIT 6 — Rezerve 1 (111 1 1|1
BIT 7 - Rezerve IR R I A s 1
6.3.8 - P26.12: Role Modul Cikis Terminal Polaritesi
Ayar araligi: OxO00-Ox7FF (Sirasiyla: Ox Binlik, Yaizlik, Onluk, Birlik) Not: Bit = O ise terminali pozitif, 1 ise negatif durumdadir.
Secgenekler ve Degerler 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C E F
BITO-Y2 1 1 1 1 1 1
é BIT1L-Y3 1 1 1 1 1 1 1 1
= BT2-R03 1111 1 1|1
BIT 3 - RO4 1 1 1 1 1 1 1
BIT 4 - RO5 1 1 1 1 1 1 1
§ BIT 5 - R0O6 1|1 1|1 1|1 1|1
% BIT6 - RO7 1 (111 1 1|1
BIT 7 - RO8 1 (11|11 1|1
« BIT 8 - RO9 1 1 1 1 1 1 1
=3 BIT9-RO10 1] 1 1] 1 1] 1 111
S BIT 10 - Rezerve 1111 1 1]1
> BIT 11 - Rezerve 1 (1111 111
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6.3.9 - P89.02 : Coklu Motor Gegerlilik Durumu

Ayar araligi: OxOO-OxFF (Sirasiyla: Ox Onluk, Birlik) Not: Bit = O ise ilgili motor devre disidir, 1 ise ilgili motor etkindir.

Secenekler ve Degerler 0 1 2 3 4 6 7 8 9 A B c E F
BIT O — Motor A 1 1 1 1 1
é BIT L — Motor B 1|1 1|1 1)1 1|1
-% BIT 2 — Motor C 1 1|1 1 1|1
BIT 3 - Motor D 1 1 1 1 1 1 1
BIT 4 — Motor E 1 1 1 1 1 1
§ BIT 5 — Motor F 1 1 1 1 1 1 1 1
% BIT 6 - Motor G 1 1 1
BIT 7 — Motor H 1 1 1 1 1 1 1
6.3.10 - P89.03 : Sebekeden Calisacak Motorlarin Calisma Durumu
Ayar araligr: OxOO-OxFF (Sirasiyla: Ox Onluk, Birlik) Not: Bit = O ise ilgili motor duruyor., 1 ise ilgili motor calisiyor anlamindadir.
Secgenekler ve Degerler 0 1 2 3 4 6 7 8 9 A B C E F
BIT O — Motor A 1 1 1 1 1
= BiT1-Motor 8 1|1 I 1|1 1)1
= BIT2 - Motor C 1 11 1 1)1
BIT 3 - Motor D 1 1 1 1 1 1 1
BIT 4 — Motor E 1 1 1 1 1
§ BIT 5 - Motor F 1 1 1 1 1 1 1 1
% BIT 6 - Motor G 1 1|1 1 1|1
BIT 7 — Motor H 1 (11|11 1|1
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Bolum - 7: Sorun Giderme

7.1 — Bu bélim neleri igermektedir?

Bu boélum, hatalari sifirlamanin ve hata gegmisini kontrol etmenin nasil yapilacagini anlatir. Bu bélumde, alarm ve hata bilgilerinin tam
listesi, olasi nedenler ve duzeltici dnlemler sunulur.

Simge Tanim

A

7.2 — Alarm ve Hata Gostergeleri

Sadece egitimli ve yetkili profesyonellerin, bu bélumde bahsedilen islemleri gergeklestirmesine izin verilir.
Latfen islemleri “Bolim-1: Guvenlik Onlemleri” 'nde sunulan talimatlara gore gergeklestirin.

Hatalar, gostergelerle belirtilir. Bolum 5.3 ve 5.4 ‘deki gibi TRIP gdstergesi yaniyorsa, panel ekraninda gériinen alarm veya hata kodu,
strtcUndn anormal bir durumda oldugunu gosterir. Bu bolum ¢ogu alarm ve hatayi, olasi nedenleri ve duzeltici nlemleri kapsar. Alarm veya
hatalarin nedenlerini belirleyemezseniz, yerel satis ve destek ekibi ile gérusun.

7.3 - Hata Sifirlama

WD770, tus takimi STOP/RST tusuna basarak, dijital girisleri kullanarak veya giris beslemesini keserek sifirlanabilir. Hatalar kaldinldiktan

sonra motor tekrar galistirilabilir.

7.4 — Hata Gegmisi

PO7.27'den PO7.32'ye kadar olan islev kodlari, son alti hatanin tarlerini kaydeder. PO7.33-P07.40, PO7.41-P0O7.48, PO7.49-P0O7.56 islev

kodlari, son Ug hatada WD770 ‘in calisma verilerini kaydeder.

7.5 — Hatalar ve Céztimleri

VFED bir hatayla karsilastiginda asagidaki adimlari izleyin:

1) Tus takiminda herhangi bir istisna olup olmadigini kontrol edin. Eger varsa, yerel yetkili satis ve servis ofisi ile iletisime gegin.

2) Tus takimi duzgln galisiyorsa, PO7 grubundaki islev kodlarini kontrol ederek hata kayit parametrelerini kontrol edin ve hata meydana

geldigindeki gergek durumu belirleyin.
3) Ayrintili bir gdzim ve istisnalari kontrol etmek icin asagidaki tabloya bakin.
4) Hatayr duzeltin veya yardim isteyin.
5) Hatanin duzeltildiginden emin olun, hata sifirlamasini gergeklestirin ve strlclyd tekrar galistirin.

7.5.1 - Hatalar ve Coziimleri

Not: Asagidaki tabloda [1], [2] ve [3] gibi koseli parantezler igindeki numaralar, iletisim yoluyla okunan hata turt kodlarini gésterir.

Hata kodu Hata tipi Olasi sebep Co6zUm
OUtL [1] Invertér Unitesi
U-faz korumasi Hizlanma (ACC) suresi ¢ok kisa. ACC stresini artirin.
(2] invertor Gnitesi IGBT moduld hasar gérmus. Gug Unitesini degistirin.
out2 V-faz Korurmas! Parazit nedeniyle hatali calisma. Surtcl kablolarini kontrol edin.
Zayif kablo baglantisi. Cihazin etrafinda guglu bir parazit olup
[3] invertdr Unitesi Toprak kisa devre problemi. olmadigini kontrol edin.
out3 W-faz korumasi
[7T1ACC sirasinda
ovi asiri gerilim Giris glictinU kontrol edin.
(8] DEC sirasinda Yavaslama (DEC) suresi gok kisa. DEC suresinin ¢ok kisa olup olmadigini veya
ov2 o Giris geriliminde izin verilen aralik diginda. motorun dénerken VFD start komutu alip
asiri gerilim I~ e M .
Enerji geri donlsu ¢ok fazla. almadigini kontrol edin.
[9] Sabit hizda Frenleme direnci devre disi veya bagli degil. Dinamik frenleme bilesenleri takin.
ovVv3 calisma sirasinda ilgili islev kodlarinin ayarlarini kontrol edin.
asiri gerilim
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Hata kodu

Hata tipi

Olasi sebep

Co6zUm

[4] ACC sirasinda

ACC/DEC suresini artirin.

yUkleme hatasi

Genel veya ana kart haberlesme devre hatasi.

ACC/DEC gok hizli. N, .
OC1 asir akim Sebeke ge(r;ilimi cok dtistk Girig gtictnd kontrol edin.
o A ' Daha buyUk guce sahip bir VFD segin.
VFD glicu cok klicuk. Kisa devre olup olmadigini kontrol edin
oc2 [5]DEC sirasinda YUkte ani bir degisiklik veya istisnai bir durum P g
asirl akim olusturdu (toprakla veya hat-hat kisa devre)
To §rakla Rlsa devre veva cikis faz kavbi olustu Doéndstn dtzgin olup olmadigini kontrol edin.
[6] Sabit hizda pra - > veya i3 y Eh Gikis kablolarini kontrol edin.
0OC3 alisma sirasinda GUclh harici parazit kaynaklar meveut. Harici parazit olup olmadigini kontrol edin
calis Asir akim korumasi devre disi. R~ . ’
asir akim Ilgili parametre ayarlarini kontrol edin.
uv [10] DC-Bus Dusuk Sebeke gerilimi gok dustk. Sebeke girig glicinl kontrol edin.
Gerilim Asiri gerilim korumasi devre disl. Ilgili parametre ayarlarini kontrol edin.
Sebeke gerilimi gok daguk. Sebeke ger|l|m|r\| kontrol edin.
[11] Motor asiri ) Motorun nominal akisini sifirlayin.
OoL1 “ Motorun nominal akimi yanlis ayarlanmis. - . .
yuklenme . . f L YUk kontrol edin ve tork artis miktarini
Motor sikisti veya yUk ani bir sekilde degisti.
ayarlayin.
ACC ¢ok hizl. ACC sUresini artirin.
Doénen motor yeniden baslatildi. Durduktan sonra yeniden baglatmayi énleyin.
[12] VFD asiri e . e )
OoL2 aklenme Sebeke gerilimi gok dusuk. Sebeke gerilimini kontrol edin.
Y YUk gok buyUk. Daha buyUk guce sahip bir VFD segin.
VFD gUcU gok kUgUk. Uygun bir motor secin.
SPI [13] Giris tarafinda Giris R, S, T fazlarinda kayip veya siddetli Giris glcunu kontrol edin.
faz kaybi dalgalanma olustu. Kurulum kablolamasini kontrol edin.
SPO [14] Cikis tarafinda Cikis U, V, W fazlarinda kayip olustu veya Gikis kablolamasini kontrol edin.
faz kaybi motorun U¢ fazi simetrik degil. Motoru ve kablolari kontrol edin.
OH1 [15] Dogrultucu
mod il asir Isinma Hava kanali tikali veya fan hasar gérmus. Hava kanalini havalandirin veya fani degistirin.
- - — Ortam sicakligi gok yUksek. Ortam sicakligini dasuran.
OH2 [16] Invertér modald | Uzun sareli asir yik altinda calisma. YUkU ve galism hizini kontrol edin.
asir iIsinma hatasi
EF Harici hata Dijital girise tanimli Harici Hata sinyal aktiflesti Gelen harici sinyali kontrol edin.
Baud hizi yanlis ayarlanmis. Uygun bir baud hizi ayartayin. )
S S Haberlesme kablolamasini kontrol edin.
[18] RS485 iletisim lletisim hatti hatasi. Hoae o )
CE o ) Iletisim adresini dogru sekilde ayarlayin.
hatasi Yanlis iletisim adresi. o o
Haberlesme sinyali parazitten etkileniyor Kabloyu degistirin veya yenileyin.
2 yalp yor. Parazit engelleme yontemlerini iyilestirin.
Kontrol kartinin konektoérinde zayif baglanti. Konektorl kontrol edin ve tekrar takin.
[19] Akim algilama o ) RV
ItE hatasi Hall sensériinde hasar olustu. Hall bilesenini degistirin.
Elektronik komponentlerde hasar olustu. Ana kontrol kartini degistirin.
Motor kapasitesi VFD kapasitesi ile uyusmuyor. VFD modelini degistirin veya kontrolicin V/F
Bu hata, kapasite farki bes gug sinifini asiyorsa modunu kullanin.
ortaya ¢ikabilir. Uygun motor tipini ve etiket bilgilerini girin.
tE [20] Motor tanitma Yanlis motor parametre ayarlari. Motor yUkinU bosaltin ve tanitimi yenileyin.
hatasi Otomatik ayarlama ile elde edilen parametreler Motor kablolamasini ve parametre ayarlarini
standart parametrelerden keskin bir sekilde kontrol edin.
saplyor. Ust sinir frekansinin nominal frekansin
Otomatik ayarlama zaman asimina ugradi. 2/3'Unden blyUk olup olmadigini kontrol edin.
EEP [21] EEPROM islem Kontrol parametresi okuma/yazma hatasi. Sifirlamak igin STOP/RST tusuna basin.
hatasi EEPROM hasar gérmus. Ana kontrol kartini degistirin.
PIDE [22] PID geribesleme | PID geribeslemesi ¢cevrimdisi. PID geribesleme sinyal kablolarini kontrol edin.
cevrimdisi hatasi PID geribesleme kaynagi kaybolur. PID geribesleme kaynagini kontrol edin.
END [24] Calisma VFD'nin gergek galisma suresi, dahili olarak Tedarikgiden yardim isteyin ve ayarlanmis olan
sUresine erisildi ayarlanmis olan galisma siresinden daha uzun calisma suresini dlzenleyin.
oL3 %i]hilfak;romk @' | VFD, ayara gére asiri yuk 6n uyansi rapor eder. Yuki ve asirt yik 6n uyari ayarlarini kontrol edin.
Panel kablosu yanlis baglanmis veya cikarilmis. Panel kablosunu kontrol edin.
[26] Keypad ; o i N o
PCE haberlesme hatas Panel kablosu gok uzun, parazitten etkileniyor Parazit kaynagini tespit edin ve kaldirin.
3 Panel veya ana kart haberlesme devre hatasi. Paneli degistirin ve bakim igin yardim alin.
Panel kablosu yanlis baglanmis veya ¢ikariimis. S N . .
UPE [27] Parametre Panel kablosu cok uzun, parazitten etkileniyor Harici girisim kaynagini tespit edin ve kaldirin.

Donanimi degistirin ve bakim igin yardim alin.
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Hata kodu

Hata tipi

Olasi sebep

Co6zUm

[28] Parametre

Panel kablosu yanlis baglanmis veya cikarilmis.

Parazit kaynagini tespit edin ve kaldirin.

zaman asimi hatasi

DNE indirme hatas! Panel kablosu ¢ok uzun, parazitten etkileniyor Paneli degistirin ve bakim igin yardim alin.
Panelde veri depolama hatasi olustu. Paneldeki veriyi yeniden yedekleyin.
ETH1 [32] Toprakla kisa VFD ¢ikisi toprakla kisa devre durumunda. Motor kablosunu kontrol edin.
devre hatasi 1 Akim algilama devresinde hata var. Hall bilesenini degistirin.
[33] Toprakla kisa Gergek motor glict ayan VFD glctnden keskin Ana kontrol kartini degistirin.
ETH2 devre hatas! 2 bir sekilde farkl. Motor parametrelerini uygun sekilde sifirlayin.
YUkUn uygun oldugunu kontrol edin ve tespit
[34] Hiz sapma . N sUresini artirin.
dEu hatasi Yk ok agir veya durmug durumda. Kontrol parametrelerinin dogru sekilde
ayarlandigindan emin olun.
Yanlis SM kontrol parametre ayarlart. Yuku kontrol edin ve yikiun normal oldugundan
[35] Yanlis ayar . : emin olun.
STo Otomatik tanitma parametreleri yanlis o )
hatasi VED motorla baglantil dedil Kontrol parametrelerini kontrol edin.
g gt Yanlis ayarlama tespit stresini artirin.
[36] Elektronik dusuk . PR YUkU ve dustk yuk 6n uyari ayarlarini kontrol
LL yik hatasi VFD, ayara gore distk yik én uyarisi rapor eder. edin.
Motor asir sicaklik giris terminalinin
Motor asiri sicaklik giris terminali gegerli. kablolamasini kontrol edin.
oT [59] Motor asir Sicaklik algilama direng degeri normal degil. Sicaklik sensérintn uygun olup olmadigini
sicaklik hatasi Uzun sureli asin yuk altinda galisma veya kontrol edin.
istisnai durum olustu. Motoru kontrol edin ve motor Uzerinde bakim
yapin.
. . Ayni tipte iki karti takmamalisiniz. Genisletme
E-Err [55] Mkerrer Modit Takilan genisletme karti da ayni tiptedir. kartinin tipini kontrol edin ve gug kapaliyken bir
Hatasi
karti gikarin.
[60] Yuva-1'deki
F1-Er modul Kart yuvasi 1 araylzinde veri iletimi vardir,
tanimlanamadi ancak kart tipini okuyamaz.
hatasi
[61] Yuva-2'deki Bu yuvadaki g'eun'i?letme kartlmn desteklenip
F2-Er modul Kart yuvasi 2 arayUzlerinde veri iletimi vardir, dezsteklenmedlglm kontrol e‘dln
tanimlanamadi ancak kart tipini okuyamaz. Gug kapandiktan sonra genigletme karti
hatasi arayUzlerini stabilize edin ve hatanin bir sonraki
- gUc acgilisinda devam ediyormu kontrol edin.
[63] Yuva-l'deki Takma yeri hasar gérmus mu, evet ise glg
Cl-Er moduliin haberlesme | Kartyuvasi 1 araylzlerinde veriiletimi yok. kapandiktan sonra takma yeri degistirin.
zaman agimi
[64] Yuva-2'deki
C2-Er moduliin haberlesme | Kartyuvasi 2 araylzlerinde veri iletimi yok.
zaman asimi
[29] PROFIBUS
E-DP modul haberlesme
zaman asimi hatasi
[30] Ethernet modul
E-NET haberlesme zaman
asimi hatasi
[31] CANopen modul
E-CAN haberlesme zaman
asimi hatasi Haberlesme modull ile ana kontrolér arasinda Haberlesme modul kablosunun gevsek veya
[57] ProfiNET modal | Veri iletimi yok. dismuUs olup olmadigini kontrol edin.
E-PN haberlesme zaman
asimi hatasi
[67]1 BACNet modul
E-BAC haberlesme zaman
asimi hatasi
[68] DeviceNet
E-DEV modul haberlesme
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Haberlesme modullerini ve kablolarini kontrol

[58] CAN
Master/Slave modul | CAN — Master/Slave modulleri arasinda veri Gllerini
iletimi yok. edin.
. CAN bagiml VFD'sini tespit edin ve VFD'nin ilgili
' hata nedenini analiz edin.
. Motor sicakligini kontrol edin.

ESCAN haberlesme zaman
asimi hatasi
[69] Master/Slave
S-Err senkronizasyonunda | CAN bagimmli VFD'lerden birinde hata olustu
CAN bagimli hatasi
FrOST [73]1 Donma hatasi Motor sicakligi donma koruma esiginin altinda
BLOCK [74] Sikisma hatasi Akim sikisma akimindan buytk Sikisma durumunu kontrol edin
Dr [75] Kuru Pompa Akim, motor kuru pompalamasi icin akim Kuru pompalama durumunu kontrol edin
hatasi sinirinin altinda
7.5.2 - Diger Durumlar
PoFF Sistem Glg Hatasi Sistem kapatilmis veya DBus gerilimi gok dlistk. | $Sebeke kosullarini kontrol edin
7.6 - Ortak Arnizalarin Céziimleri
7.6.1 - Motor Calismiyor
Maotor calismiyer
Gilg gostergesi Hayir Giris tarafindaki Hayir
yaniyor mu? Kantaktord
Panal bu durii kesich ds:;:er:gntaktﬁr » kapatin
garintiliyor mu? i
— Narmal
‘i‘;i‘:f[l' ::L%':’: Evet Ariza bilgisi RST gerilim prma N VED
duzeltin garintdleniyoer mu? Glgtimind yapin Arizasi
H
Haberlesme i Istisna
Terminal Sebeke gerilimini Dazgan
kontrol edin Caligiyor
i
Marmal

Calistirma komutlarinin
kanalini belirlayin

Dilzgiin
Caligiyor

Normal

Haberlegme
parametraler
dogru ayarland) mi?

Keypad

A

Paramatreler

sifirlamnca dogru
galizyor mu?
Istisna
Normal ___ Narmal
Haberlegme — -
kablolamasi Dizgun Calistirmak igin
Caligiyor RUM tusuna basin
Istisna
Y Hayir

Hiz kormutu
dizgun bir sekilde
ayarlandi mi?

Dizgian
Galistyor dogru yapildi mr?
istisna ‘
Evet
U, V. W fazlarnimin
gerilimini alelin
Mormal

Motor uygun bir
sekilde bagland) nmi?

l Evat

Yok aqirhiar
cok fazla alabilir mi?

Motor Hayir
Arizasi
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dodru durumda mi

No Terminal
kapaninca dagru
caligiyor mu? -

Istisna

o  Mormal
Galisiyor

»

Marmal

Hiz komutu

duzgln kir gekilde ayarlaninca

dogru caligiyor mu?

VFD
Arizas!

totoru dogru
baglayin

Evet

A4
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7.6.2 — Motor Titriyor

Mtor titrigor veya
angimadik birsss
CIaryor

SR

/" Motor paramatrelori -, HAYIR  Metorporametrslori
{ veya motar tpl el we matortip
\\. degruayarland mi? /'/ deiiru ayarayin
l EVET
s ~
(f) MWinlor Lantma AR Motor tan ma
. vapild mi? L YA
. e
l EVET
s S
HariR . WFKentraligin %\ - pevg R
& Titregim parametralari . Kontral madu Vektsr mi? ps
~ Hedru ayarlandim? 7 e o
. p ' -
) ’ EVET
v EVET
’ ™,
Pamamctreleri .r‘/ ASR ws ACR poramctrels:i e HATIR Parcmztreler
dotra awarlayin K\\ dogmu ayarland ™ E dodru ararleyn
1 EVET
~7 Setfrekansindagabgwiean . oy
< olagan disidalgal=nmalar \)—P S:;{rakrn:_|n\
‘\ meyelana geliyor mud /' e adin
HAY I
s =
- ¥ikte olafan 4 dalgalanmelar ™
; L .
M mevdans gelivor mu? ,r> P ikl kemsral edin
.
l HAYTR
o -
<_/‘ Eder VFD anzali ise ‘\}
», desekekibivie leisimegecin
“ o
7.6.3 - Yuksek Gerilim
Agir Gerilinm
Hatasi
. h 4
.. HAYIR
e Besterne ger ilimi S, b Besteme gerilimini
\-\ standart aralikta mi? P kentrol edin

EVET
v

\
J WFD clkagindaki UNY fazlar

# toprekla kisa devre mi? ~ EVET Kisa dewre arzasiniwe
{ Gilig kaholamas: — 3 blolamayi dizeltin
\ dodru bir sekilde 7 "
kS yapildimi?* 7
\ /
EVET
- M ., EVET =
- ~ Rampa cireleri e _,// Rampa siireleri e EVET. Rampa siirele rini
‘\\ COK Ki1sa mi? - .. artumlabilirmi? o arttinn
HAYIR i HAYIR
S . = N e — ~.. EMET
Vild kontrol edin EVET - Yitklii motar geriye o / Fren Onitesi o ™~ @  Fren@nitesi ehleyin
ve dizeltin . dogru Gall&lyﬂf mu? s \\ kulla nalabeilir mi? e
o d

HAYIR

¢ HAaYIR

Eder wED anzalise dastek Frem iinitesini ayarlapn

chibiyla iletigime gegin
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7.6.4 - Disuk Gerilim

DUsUKR Gerilim Hatasi

v !
r 4 S, EVET
g Sezleme gerilimi " -
\ standartaraliita mi? -
\, .
HAYIR
- L4 R
{,/ Girig kesicis! ackm BV
|, vaya bir arizasi var mi'? y
- s
HAYIR
v
Sebekaye bagh ve \ EVET
gerilim seviyacini digiren —p
QUG i i cihaz varm ,
HAYIE
v
4 .
,(J Galigma sirasinda N, VT
S VD enetiisi kapall sz ~
" e
" -
IR
v

Edcr ¥FD arizal ise destek
ek biyle il=tizime gegin

7.6.5 — Motor Isiniyor

Motorun olagan
digiisinmasi

.

- .,
(/ Moter parametreleri = ™.
\\ dofru ayarlanmis mi? 7

EVET

i

A Motor tanitma
e

\1‘1 islemi yapildi m

EVET

’ ™

e

Baslerie gerilimin
kontral edin

Girig kesicisinl kapatin
we anzay giderin

Besleme gerilimini
direltin

YO kapan masinm
medenlerin dizeltin

HAVIR .
Parametreleri

dogru ayarlayin

HAYIR
Motor tantma

islemiyapin

PAMIR 7 Motor srekli digak .
‘\\ hizda migaligiyor? /ﬂ
L EVET
T HAVIR
{‘/ Motor WVFD ile ~, Uygun metotla
., calismaya uygun mu? ﬂ/’ degistirin
EVET
o .. EVET
—h-f(\ Yik ok agwr mi? {)-—b Yk azaltin

.

L HAYIR

-

e Maotorun 3 faz

baglantis dengeli mi degistirin
EVET
" anahtarlama frekansi \\ EVET Anahtarlaima
AN cok dlisik ma S Frekansim
s o dofjru ayarlayin
(,/‘ Maotor kablosu L Yes Gilag Filtrosi
N ok uzun mu? L akleyin

HAYIR

{,

Uygun metorla

ekikiyle iletisime gecin

Eger VFD anizaliise destek
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7.6.6 — VFD Isiniyor

Shrich
A3Ir!ISINyar

&

Yiik agirmi? veya

strich gicl dasik ma?

<

HAYIR

Yikd azaltin veya
daha yuksek gagli
surdced kullanin

Ortam sicaklLign
cok ylksek mi?

JERNE

Ortami sogutun veya
sricia ghcOnd azaltin

HAYIR
h 4
Sogutma fani EVET | _. .
R e
~ cikanyor my? /
HAYIR
A
~. EVET
Sogutucu blagu Soqutucu blogunu
tikal mi? temizleyin
HAYIR
Y
e EVET
< Anahtarlama frekansi \\ ’ Anahtarlama frekansim
. gok ylksek mi? e digarin
HAYIR
h J
Eger VFD arizali ise destek
ekibiyle iletisime gegin
7.6.7 - Motor hizlanma sirasinda sikigiyor
Hizlanma da
molor sikigiyar
/ l . EVET
(' Hizlanma (ACC) > Hzlanma (ACC)
suresi kisami? alireaini arttirin
l HAYIR
Moo “E¥ET | paha bayiik kablolar kullanin,
s . i, kablalama masafesini azaltin,
<\_‘ terminallerindeli gerilim .),—b <ikig reaktérindn
s_\ normal arabikta mi? wolto] digigin ayarlaymn
HAYIR
/—" .
# EVET . EVET
/ ik uveya Atalet s » Ozel hir motor mu Destek
\\ gok yiksek mi? <\ kullaralyar? / alin
HAYIR l HAYIR
g ™,
Yikiin torkunu EVET ik torku Y Yikin ataletini
azaltn vaya VFD ok fazla mi? ) azaltn veya VFD
kapasitesini arttnn \-\ § // kapasitesini arttinn
i HAYIR
| Havir | .
Eg:;s\i:kn:;i:f;;w / Tark artis \_‘ EVET "/ Kontral madu N
letlgime gezin cokylksekmi? / Q\ Skalar (V/F)I mi? /
EVET HAYIR
¥
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7.6.8 — Asiri Akim Arizasi

Agirl Aim Arizas)
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7.7 — Yaygin Parazitlere Karsi Onlemler
7.7.1 - Kesiciler ve Sensorlerde Parazit

Parazit olgusu:

L Hayrr

Destak ekibiyle
iletisime gegin

Bir sensdrun basing, sicaklik, yer degistirme gibi sinyalleri bir insan-makine etkilesim cihazi tarafindan toplanir ve gértntulenir. Degerler,
VFD baslatildiktan sonra asagidaki gibi yanlis bir sekilde goértnttlenir:

Degerlerin gérintlsu sabit, ancak bUyUk bir sapma var, 6rnegin sicaklik, genel sicakliktan onlarca derece daha yUksek gérinuyor

Bir sensor tarafindan toplanan bir sinyal gérintilenmez ancak bir tahrik sistemi galisma geri besleme sinyali olarak islev gorur.

Ornegin, VFD'nin kompresérin Ust basing sinirina ulasildiginda yavaslamasi beklenir, ancak gercek galismada Ust basing sinirina

VFD baslatildiktan sonra, VFD'nin analog ¢ikis (AO) terminaline bagli olan frekans élger ve akim dlger gibi gesitli 6l¢u aletlerinin

1)  Ustveya alt sinir yanlis géruntaleniyor, drnegin 999 veya -999.
2) Degerlerin gértinttsu atliyor (genellikle basing sensérlerinde meydana gelir).
3)
(genellikle termokupllarda meydana gelir).
4)
ulagilmadan yavaslamaya baslar.
5)
gorunttsu ciddi sekilde etkilenir, degerleri yanlis géruntuler.
6)

tersine dénuyor.

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu
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Cozimler:

1) Sensoérsinyal kablosunun motor kablosundan en az 20 cm uzakta oldugundan emin olun.

2)  Motorun toprak kablosunun VFD'nin PE terminaline bagli oldugundan emin olun (e§er motorun toprak kablosu toprak bloguna
baglandiysa, toprak blogu ile PE terminali arasindaki direncin 1.5 Q 'dan dusuk oldugunu multimetre ile dlgerek saglayin).

3) Sensoérin geri bildirim sinyali terminalinin sonuna 0.1 pF ‘lik bir gGvenlik kapasitori eklemeyi deneyin.

4)  Sensorln gug terminaline 0.1 pyF 'Lik bir glvenlik kapasitdrt eklemeyi deneyin (gug¢ kaynaginin gerilimi ve kondansatérin gerilim
dayanimina dikkat edin).

5) VFD'nin analog gikis terminaline bagli 6lgu aletlerindeki mtdahaleler igin, 0-20 mA akim sinyal kullaniliyorsa, AO ve GND
terminalleri arasina 0.47 uF 'lik bir kapasitor ekleyin; 0-10 V gerilim sinyali kullaniyorsa, AO ve GND terminalleri arasina 0.1 pF 'Lk
bir kapasitor ekleyin.

Notlar:

1) Birayirma kapasitort gerektiginde, bunu sensére bagli cihazin terminaline ekleyin. Ornegin, bir termokupl, O ila 20 mA sinyallerini
bir sicaklik dlcere iletmek icin kullanilacaksa, kapasitort sicaklik dlgerinin terminaline eklemek gerekecektir; bir elektronik cetvelin
Oila 30V sinyallerini bir PLC sinyal terminaline iletmek icin kullanilacaksa, kapasitort PLC'nin terminaline eklemek gerekecektir.

2) Eger birgok 6lgl aleti veya sensor olumsuz etkileniyorsa, VFD giris glg sonuna harici bir Kategori C2 olan bir EMC filtresi
eklemeniz 6nerilir. Detaylar igin D.7 Filtre bolumune bakiniz.

7.7.2 - RS485 Haberlesmesinde Parazit

Bu bélimde RS485 iletisimindeki midahale genellikle iletisim gecikmesi, senkronizasyon disi kalma, ara sira kapanma veya VFD
baslatildiktan sonra meydana gelen tamamen kapanma gibi iletisim sorunlarintigerir.

Eger iletisim dlzgln bir sekilde gergeklestirilemiyorsa, VFD galisip galismiyor olmasina bakilmaksizin, istisna mutlaka mtdahaleye bagli
degildir. Asagidaki gibi nedenleri bulabilirsiniz:

1) RS485 haberlesmenin kesilip kesilmedigini ve baglantinin zayif olup olmadigini kontrol edin.
2) Aveya B hatlarinin iki ucunun ters yoénde bagli olup olmadigini kontrol edin.
3) VFED'niniletisim protokolintn (6rnegdin boud hizi, veri bitleri ve kontrol biti) kontrol Unitesi ile uyumlu olup olmadigini kontrol edin.

Eger iletisim istisnalarinin mtdahaleden kaynaklandigindan eminseniz, asagidaki 6nlemlerle sorunu ¢ézebilirsiniz:

1) Basit bir kontrolyapin.

2) Haberlesme ve motor kablolarini farkli kablo taslyicilarinda bulunmasini saglayin.

3) Coklu VFD uygulama senaryolarinda, VFD'ler arasinda iletisim kablosunu baglamak igin krizantem baglanti modunu kullanarak
anti-parazit yetenegini artirabilirsiniz.

4)  Coklu VFD uygulama senaryolarinda, master strtict kapasitesinin yeterli oldugunu kontrol edin ve saglayin.

5) Coklu VFD baglantisinda, haberlesme hattinin her iki ug sonuna da birer 120 Q terminal direnci eklemelisiniz.

Coziimler:

1) Motorun toprak kablosunun VFD'nin PE terminaline bagli oldugundan emin olun (eger motorun toprak kablosu toprak bloguna
baglandiysa, toprak blogu ile PE terminali arasindaki direncin 1.5 Q 'dan dtstk oldugunu multimetre ile 6lgerek saglayin).

2) VFD ve motoru ana denetleyici (6rnegin PLC veya HMI) ile ayni toprak terminaline baglamayin. VFD ve motoru glg topragina
baglamaniz ve Ust kontrol Unitesini de ayri bir topraga baglamaniz énerilir.

3) VFD'nin sinyal referans toprak terminalini (GND), ana denetleyicinin sinyal referans toprak terminali ile birbirine baglayin. Boylelikle
kontrol karti ve ana denetleyicinin haberlesme yongalarinin toprak potansiyelleri esitlenecektir.

4)  VFD kontrol kartindaki J9 jumper pinini 1/2 yerine 2/3 olarak degistirmeyi deneyin.

5) Ana kontrol Unitesinin (PLC, HMI vb.) gl¢ terminaline 0.1 pF 'lik bir glvenlik kapasitért eklemeyi deneyin. Bu stregte, glg
kaynagini ile kondansatorin gerilim dayanma kapasitesine dikkat edin. Alternatif olarak, bir manyetik halka (Ferit nGve / Toroid)
kullanabilirsiniz (Fe bazli nano kristal miknatis halkalar) dnerilir. Ana kontrol Gnitesinin L/N veya +/- hattini manyetik halkadan ayni
yoénde gegirin ve manyetik halkanin etrafina 8 sarim yapin.

7.7.3 — Motor Kablosu Baglantisi Nedeniyle Gdstergenin Durmamasi ve Titremesi
Parazit olgusu:

1) Durmama arizast: Bir S terminalinin baslatma ve durdurmayi kontrol etmek igin kullanildigi bir VFD sisteminde, motor kablosu ve
kontrol kablosu ayni kablo tasiyicisinda dlzenlenir. Sistem uygun sekilde baslatildiktan sonra, S terminali kullanilarak invertor
durdurulamaz.

2) Gosterge titremesi: VFD baslatildiktan sonra role géstergesi, gl dagitim kutusu gostergesi, PLC gostergesi ve gosterge biyigi
beklenmedik sekilde titrer, yanip sbnme yapar veya olagandisi sesler gikarir.
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Gozim:

1) Haricisinyal kablosunu kontrol edin ve motor kablosundan en az 20 cm uzakta oldugundan emin olun.

2) Dijital giris terminali (S) ile COM terminali arasina 0.1 pF 'lik bir glivenlik kondansatoru ekleyin.

3) Baslatma ve durdurmayi kontrol eden dijital giris terminallerini (S) diger bos dijital giris terminallerine paralel olarak baglayin.
Ornegin, S1 baslatma ve durdurmayi kontrol etmek igin kullaniliyorsa ve S4 bossa, S1'i S4 ile paralel olarak kisa devre yapmayi
deneyebilirsiniz.

Not: Eger sistemdeki denetleyici (6rnedin PLC), dijital giris terminalleri (S) araciligiyla ayni anda 5'ten fazla VFD 'yi kontrol ediyorsa, bu
yontem uygulanabilir degildir.

7.7.4 — Kagak Akim ve Koruma Cihazindaki Parazit

VFD'ler motorlari stirmek igin ylUksek frekansta PWM gerilimi Uretirler. Bu stregte, VFD'nin dahili IGBT 'si ile sogutucu arasindaki ve
motorun statoru ile rotoru arasindaki dagitilmis kapasite, VFD'nin yUksek frekansta topraga dogru kagak akimi Gretmesine neden olabilir.
Kacak akim koruma cihazi (RCD) bir devrede topraklama hatasi meydana geldiginde guglu-frekansli kagak akimini algilamak igin kullanilir.
Bir VFD'nin kullanilmasi, RCD'nin yanlis galismasina neden olabilir.

1) RCD Segim Kurallar
a. VFD sistemleri 6zeldir. Bu sistemlerde, tim seviyelerdeki yaygin RCD'lerin derecelendirilmis kalici akiminin 200 mA 'den buyUk
olmasi ve VFD 'lerin glvenilir bir sekilde topraklanmasi gerekmektedir.
b. RCD 'lerigin bir eylemin zaman siniri, bir sonraki eylemin zaman sinirindan daha uzun olmalidir ve iki eylem arasindaki zaman
farki 20 ms 'den uzun olmalidir. Ornegin, 1s, 0.5s ve 0.2s gibi.
c. VFD sistemlerindeki devreler icin elektromanyetik RCD 'ler dnerilir. Elektromanyetik RCD 'ler gucll anti-parazit yetenegine
sahiptir ve bu nedenle yUksek frekanstaki kagak akiminin etkisini dnleyebilir.

Elektronik RCD:
Dusuk maliyet, yUksek hassasiyet, kiigUk hacim, elektrik sebekesinin gerilim dalgalanmalarina ve gevre sicakligina duyarli, zayif anti-parazit
kabiliyeti olan.

Elektromanyetik RCD:
Son derece hassas, dogru ve kararli sifir-faz sirali akim trafosu gerektiren, permalloy ylksek gegirgenlikli malzemeler kullanimi, karmasik
islemli, yUksek maliyet, gli¢c kaynaginin voltaj dalgalanmasina ve ortam sicakligina duyarli olmayan, glclu anti-parazit 6zelligi olan.

2) RCD yanlis galismasinin ¢ozUmu (VFD'nin kullanimi)
a. VFD'nin "EMC/VDR" boliumundeki EMC vidali veya jumperi gikarmayi deneyin.

Voltage sensitive jumper screw

EMC jumper screw

b. Anahtarlama frekansini 1,5 kHz'e distrmeyi deneyin (P00.14=1,5).
c. Modulasyon modunu "3PH modulasyonu ve 2PH modulasyonu" olarak degistirmeyi deneyin (P08.40=00).

3) RCD 'nin hatali galismasina ¢ézim (pano igi sistem dagitimi tarafinda)

GUg kablosunun suya batmadigr kontrol edip emin olun.

Kablolarin hasarli veya eklenmis olmadigini kontrol edip emin olun.

Notr tel Gzerinde ikincil topraklama yapilmadigini kontrol edip emin olun.

Ana glg kablosu terminalinin kesici Gnitesiyle temasinin iyi oldugunu (tim vidalar sikilmis) kontrol edip emin olun.
1 Fazile galisan cihazlari kontrol edin ve bu cihazlarda nétr kablo olarak toprak hatti kullanilmadigindan emin olun.
VFD gug kablolari ve motor kablolari olarak blendajli kablolar kullanmayin.

"o Q0 oo
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7.7.5 - Kagak Akim ve Koruma Cihazindaki Parazit

VFD baslatildiktan sonra, sasi Gzerinde hissedilebilir bir gerilim bulunur ve sasiye dokundugunuzda elektrik garpmasi hissedebilirsiniz.
Ancak, VFD galismiyor durumdayken gug verildiginde sasi canli degildir (veya gerilim insan gtvenligi geriliminden gok daha dtstktar).

Gozim:

D
2)

bolumundeki jumperin kisa devre oldugundan emin olmaniz gerekmektedir.

Bolim - 8:

8.1 - Bu Béliim Neleri icermektedir?

Bu bolim, VFD Gzerinde onleyici bakim nasil yapilacagini aciklar.

8.2 - Periyodik inceleme

Bakim

Eger yerinde gli¢ dagitim topraklamasi veya toprak somu varsa, VFD kabin sasisini gu¢ topragi veya somu araciligiyla topraklayin.
Eger yerinde topraklama yoksa, motor kasasini VFD topraklama terminali PE 'ye baglamaniz gerekmekte ve VFD'nin "EMC/VDR"

VFD, gereksinimleri karsilayan bir ortamda kuruldugunda pek fazla bakim gerektirmez. Asagidaki tablo, WellDrive tarafindan ¢nerilen
rutin bakim periyotlarini agiklar.

Kapsami Kontrol Edin

Kategoriyi Kontrol Edin

Yoéntem

Kriter

Ortamda Sicaklik, Nem, Titresim, Toz, Gaz,
Yag spreyi ve Su damlaciklari var mi kontrol
edin.

Gorselinceleme ve 6lgiim cihazi
kullanimu.

Bu kilavuzda belirtilen
gereklilikler kargsilanmaktadir.

Ambiyans / Gevre Yakinlarinda alet gibi yabanci maddeler Yakinlarda herhangi bir alet
veya tehlikeli maddeler olup olmadigini Gorselinceleme veya tehlikeli madde
kontrol edin. bulunmamaktadir.

Voltai Ana devre ve kontrol devresinin voltajini Olgum igin multimetre veya diger |Bu kilavuzda belirtilen

) kontrol edin. aletleri kullanin. gereklilikler karsilanmaktadir.

Bilgi ekranini kontrol edin. Gorselinceleme K?r?kte"rler‘dogru sekilde

Keypad gorintulenir.
Karakterlerin tam gértntulenip Gérsel inceleme Bu kilavuzda belirtilen
gorinttlenmedigini kontrol edin. gereklilikler karsilanmaktadir.
Civatalarin gevseyip gevsemedigini veya ) P
yerinden cikip ctkmadigini kontrol edin. Onlan vidalayin Biristisna yok.
Urtintin deforme olup olmadigini, hasar
gorgpgormeudlglm,a§|rv|_|s.|nr_na Ve Gorselinceleme Bir istisna yok.
eskimeye bagli renk degisimi olup

Ortak olmadigini kontrol edin.

Leke ve toz olup olmadigini kontrol edin.

Gorselinceleme

Bir istisna yok.

Not: Bakir cubuklarin renginin
degismesi, dlzgln
calisamayacagi anlamina
gelmez.

jletken ve Kablo
Ana

Devre

iletkenlerin deforme olup olmadigini veya
asiri isinma nedeniyle renk degisimi olup
olmadigini kontrol edin.

Gorselinceleme

Bir istisna yok.

Tel kiliflarinin gatlayip gatlamadigini veya
renklerinin degisip degismedigini kontrol
edin.

Gorsel inceleme

Bir istisna yok.

Terminal Blok

Hasar olup olmadigini kontrol edin.

Gorsel inceleme

Bir istisna yok.

Elektrolit sizintisi, renk degisikligi, catlak ve
kasa genislemesi olup olmadigini kontrol
edin.

Gorsel inceleme

Bir istisna yok.

Direnglerin baglantisinin kesilip
kesilmedigini kontrol edin.

Filtre Emnivet valflerinin acik olub olmadidin: Servis dmrinU bakim bilgilerine
Kapasitoru yetve ¢ P g gore belirleyin veya elektrostatik |Bir istisna yok.
kontrol edin. ) R
kapasiteye gore 6lcun.
Elektrostatik kapasitenin gerektigi gibi Kapasiteyi 6lgmek icin élgtim Elektrostatik kapasite =
olctlup dlgtlmedigini kontrol edin. cihazlari kullanin. baslangic degeri x 0,85
Asiriisinma nedeniyle yer degistirme olup . o
olmadigini kontrol edin. Koku ve gorsel muayene Bir istisna yok.
Direng Gorselinceleme yapin veya

baglanti kablosunun bir ucunu
cikarin ve bir multimetre ile dlcUn.

Direng araligr: +%10 (standart
direncin)
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Kapsami Kontrol Edin

Kategoriyi Kontrol Edin

Yontem

Kriter

Trafo, Reaktor

Olagandisi titresim sesleri veya kokulari
olup olmadigini kontrol edin.

isitsel, koku ve gérsel muayene

Bir istisna yok.

Elektromanyetik
Kontaktor ve
Réle

isitsel, kokusal ve gérsel muayene Atélyede
titresim sesleri olup olmadigini kontrol
edin.

isitsel muayene

Bir istisna yok.

Baglantilarin iyi temas halinde olup
olmadigini kontrol edin.

Gorsel inceleme

Bir istisna yok.

Vidalarin ve konektorlerin gevsek olup
olmadigini kontrol edin.

Onlari vidalayin

Bir istisna yok.

Alisilmadik bir koku veya renk degisikligi
olup olmadigini kontrol edin.

Koku ve gorsel muayene

Bir istisna yok.

Kontrol Kontrol Karti ve Gatlak, hasar, deformasyon veya pas olu
Devresi Konnektoér " ' sy yap P |Gerselinceleme Bir istisna yok.
olmadigini kontrol edin.
Elektrolit sizintisi veya deformasyon olup GlorAselAmcelt?me ve bakﬂm - A
M : bilgilerine gore servis dmrind Bir istisna yok.
olmadigini kontrol edin. A
belirleyin.
Olagandisi ses veya titresim olup isitsel ve gorsel olarak kontrol e
olmadigini kontrol edin. edin ve fan kanatlarini elle cevirin. Donds dizgan.
} C|\{atalar|n gevsek olup olmadigini kontrol Onlari vidalayin Bir istisna yok.
Sogutma Fani  |edin.
. Gorselinceleme ve bakim
Asiri isinma nedeniyle renk bozulmasiolup | ., © ™. - AP I
M M : bilgilerine gore servis dmrin Bir istisna yok.
Sogutma olmadigini kontrol edin. A
Sistem| belirleyin.

Havalandirma
Kanali

Sogutma fanini, hava girislerini veya hava
cikislarini tikayan veya bunlara yapisan
yabanci madde olup olmadigini kontrol
edin.

Bagli yabanci cisimlerin olup olmadigini
kontrol edin.

Gorsel inceleme

Bir istisna yok.

Not: Bakim hakkinda daha fazla ayrintiigin yerel yetkili satis ve servis ofisi ile iletisime gecin veya www.HoneywellVED.com.tr web sitemizi
ziyaret edin ve Destek > Hizmetler segcenegini secin.

8.3 - Sogutma Fani

VED'nin sogutma faninin hizmet 6mrt 25.000 saatten fazladir. Sogutma faninin gergek hizmet 6mrd, VFD'nin kullanimina ve ortam
ortaminin sicakligina baglidir. VED'nin galisma sUresini PO7.14 (Toplam galisma suresi) araciligiyla gortnttleyebilirsiniz.

Rulman yatak guralttstndn artmasi fan arizasini gosterir. VFD kilit 6neme sahip konumunda uygulaniyorsa, fan alisilmadik bir ses
ctkarmaya basladiginda fani degistirin. Fanlarin yedek parcalarini yerel satis ve servis ortagimizdan satin alabilirsiniz.

Sogutma fani degisimi:

Simge | Tanim

A

Bolim-1 Guvenlik 6nlemlerini dikkatlice okuyun ve islemleri gergeklestirmek igin talimatlari izleyin. Bu
guvenlik 6nlemlerinin dikkate alinmamasi fiziksel yaralanma veya 6lUme ya da cihazin hasar gérmesine
neden olabilir.

Fan kablosunu gevsetmek icin kablo kelepgesini agin.

D)
bekleyin.
2)
3) Fan kablosunun baglantisini kesin.
4)  Fani bir tornavida ile gikarin.
5)
oldugundan emin olun.
6) Guce baglayip galistirin.
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Straight

Straight
sorew driver

1) Fan kablosunu duz tornavida 2) Fankapagini diz tornavida ile 3) Fanigikarin ve yerine takin.
araciligiyla ¢ikarin. cikarin.

Sekil 8-1: 2.2 — 7.5 kW VFD modelleri igin fan bakimi (aletlerle sokme)
Not: 1.5 kW VFD, dogal sogutma tasarimina sahiptir.

——

Rolafing direcion  AF d¥ection

N _

Air direction
direction

Air direction

o

SARAARRREERRLAAER

Sekil 8-2: Fan bakimi. 11-200kW VFD modelleri igin. Sekil 8-3: Fan bakimi. 220kW ve Uzeri VFD modelleri igin.

8.4 — Kapasitor
8.4.1 - Kapasitér Yeniden Yapilandirma

Eger VED uzun bir stre kullanilmamissa, onu kullanmadan énce DC sebeke kondansatérint reforme etmek igin talimatlari izlemeniz
gerekebilir. Depolama stresi, VFD'nin Gretim tarihinden itibaren hesaplanir.

Depolama suresi;
. 1 yildan az: Sarj islemi gerekli degildir.
. 1 -2 yilarasi: VFD'nin ilk calistirma komutundan énce 1 saat boyunca gug verilmesi gerekmektedir.
. 2 - 3yilarasi: VFD'yi sarj etmek icin bir gerilim kontrollt gtic kaynagi kullanin:
VFD 'yi nominal gerilimin sirasiyla %25'inde 30 dakika, %50'sinde 30 dakika, %75'inde 30 dakika, son olarak nominal
gerilimin %100'unde 30 dakika boyunca sarj edin.
. 3yildan fazla: VFD 'yi sarj etmek icin bir gerilim kontrollt gug kaynagi kullanin:
VFD 'yi nominal gerilimin sirasiyla %25'inde 2 saat, %50'sinde 2 saat, %75’inde 2 saat ve son olarak nominal gerilimin %100'Gnde 2
saat boyunca sarj edin.

VFD 'yi sarj etmek igin gerilim kontrolld bir gl¢ kaynagr kullanma yontemi asagida agiklanmistir:
Gerilim kontrollt bir glig kaynagimnin segimi, VFD'nin gli¢ kaynagina baglidir. Gelen gerilimi 1 faz / 3 faz 230 Vac olan VFD'ler igin 230 Vac

/ 2A gerilim regulatord kullanabilirsiniz. Hem 1 faz hem de 3 faz VFD'ler, 1 faz gerilim kontrollt bir glic kaynagiyla (L+ ile R'yi baglayarak ve
N'yi S veya T'ye baglayarak) sarj edilebilir. Tum DC sebeke kondansatérleri bir dogrultucuyu paylasir, bu nedenle hepsi sarj edilir.
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Yuksek gerilim sinifina ait VFD'ler i¢in, sarj islemi sirasinda gerilim gereksinimi (6rnegin, 380 Volt gibi) karsilandigindan emin olun.
Kondansatérln sarj olmast igin az miktarda akim gereklidir ve bu nedenle kigUk kapasiteli bir gu¢ kaynagi (2 A yeterlidir) kullanabilirsiniz.
VED 'yi sarj etmek icin bir direng (akkor lamba) kullanma yéntemi asagida agiklanmistir:

VFD 'yi DC sebeke kondansatériini sarj etmek igin dogrudan bir glig kaynagina baglarsaniz, en az 60 dakika boyunca sarj edilmesi

gereklidir. Sarj islemi normal bir ic mekan sicakliinda ve yliksUz bir durumda gergeklestirilmelidir ve gl kaynaginin 3FAZ devresine seri
modda bir direng baglamalisiniz.

380 Voltluk bir VFD cihaziigin, 1 k Q / 100 W direng kullanin. Eger glg kaynaginin gerilimi 380 Volttan yUksek degilse, ayni zamanda
100W'lik bir akkor lamba da kullanabilirsiniz. Eger bir akkor lamba kullaniliyorsa, lamba sénebilir veya i1sik cok zayif olabilir.

Direng: 1kQ/ 100W R U

Giig Kaynag
380 Vac

Direng: 1kQ / 100W S wD770 V

[ 1]
L]

Direng: 1 kQ /7 100W T W

Sekil 8-4: 380 Voltigin Pre-sarj devresi 6rnegi.

8.4.2 - Elektrolitik Kapasitér Degistirme

WD770 ‘in elektrolitik kondansatory, 35.000 saatten fazla kullanilmissa degistirilmelidir. Degisim hakkinda detayli bilgi igin yerel yetkili
satis ve servis ofisi ile iletisime gegin.

Simge | Tanim

Bolim-1 Guvenlik 6nlemlerini dikkatlice okuyun ve islemleri gergeklestirmek igin talimatlari izleyin. Bu
A guvenlik dnlemlerinin dikkate alinmamasi fiziksel yaralanma veya 6lUme ya da cihazin hasar gérmesine
neden olabilir.

8.5 - Giig Kablosu

Simge | Tanim

Bolum-1 Guvenlik dnlemlerini dikkatlice okuyun ve islemleri gerceklestirmek igin talimatlari izleyin. Bu
A gUvenlik 6nlemlerinin dikkate alinmamasi fiziksel yaralanma veya 6lUme ya da cihazin hasar gérmesine
neden olabilir.

1) VFD 'yidurdurun, gug kaynagi baglantisini kesin ve VFD Uzerinde belirlenen bekleme suresinden daha kisa olmayan bir stre
bekleyin.

2) Gug kablosunun baglantisini kontrol edin. Baglantilarinin saglam oldugundan emin olun.
3) Glce baglanin.
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Bolim - 9: Haberlesme Protokolu

9.1 - Bu Béliim Neleri icermektedir?

WD770, RS485 haberlesme araytzleri saglar ve uluslararasi standart Modbus haberlesme protokoltine dayali Master/Slave iletisimi
benimser. Ozel uygulama gereksinimlerini karsilamak icin PC/PLC, ana kontrol tinitesi veya diger cihazlar araciligiyla merkezi kontrol (VFD ‘yi
kontrol etmek igin komutlari, galisma frekansini ve ilgili islev kodu parametrelerini degistirme ve VFD 'nin ¢calisma durumunu ve hata
bilgilerini izleme) gergeklestirebilirsiniz.

9.2 - Modbus Protokol Tanitimi

Modbus, elektronik denetleyicilerle kullanilmak Gzere tasarlanmis bir iletisim protokolUdar. Bu protokolt kullanarak bir denetleyici, iletim
hatlari araciligiyla diger cihazlarla iletisim kurabilir. Bu, genel bir endUstri standardidir. Bu standart sayesinde farkli Greticiler tarafindan
Uretilen kontrol cihazlari bir endUstriyel ag olusturmak ve merkezi bir sekilde izlemek i¢in baglanabilir.

Modbus protokold, Amerikan Standart Kod Degisimi (ASCII) ve uzak terminal Uniteleri (RTU) olmak Gzere iki iletim modu saglar. Bir
Modbus agi Uzerinde tim cihaz iletim modlari, veri iletim hizlari, veri bitleri, kontrol bitleri, durdurma bitleri ve diger temel parametreler tutarli
bir sekilde ayarlanmalidir.

Bir Modbus agi, bir ana bilgisayar ve birden fazla bagimli cihazdan olusan bir denetim agidir, yani bir Modbus agi Gzerinde yalnizca bir
cihaz ana bilgisayar olarak gorev yapar ve diger cihazlar bagimli cihazlardir. Ana bilgisayar, herhangi bir tek bir bagimli cihazla iletisim
kurabilir veya tim bagimli cihazlarla iletisim kurabilir. Ayri erisim komutlari i¢in bir bagimli cihazin bir yanit vermesi gereklidir. Yayinlanan
bilgiler igin bagimli cihazlarin yanit vermesine gerek yoktur.

9.3 - Modbus Uygulamasi

WD770, Modbus RTU modunu kullanir ve RS485 arayUzleri Gzerinden iletisim saglar.

9.3.1 - RS485

RS485 arayuzleri yari gift ydonld modda galisir ve veri sinyallerini diferansiyel iletim yoluyla ileterek dengeli iletim olarak da adlandirilir.
RS485 arayuzu, bir gift bukimlu tel kullanir, burada bir tel A (+) olarak tanimlanirken digeri B (-) olarak tanimlanir. Genellikle, iletim structler
Ave B arasindaki pozitif elektrik seviyesi +2V ila +6V arasinda ise mantik "1" olarak kabul edilir ve eger -2V ila -6V arasinda ise mantik "0"
olarak kabul edilir.

VED'nin terminalli blogundaki 485+ terminali A'ya, 485- terminali ise B'ye karsilik gelir. Baud yani haberlesme veri hizi (P14.01), bir
saniyede gonderilen bit sayisini belirtir ve birimi bit/s (bps) seklindedir. Daha ylksek bir veri hizi, daha hizli iletimi ve daha zayif parazit
onleme yetenegdini gosterir. 0.56 mm (24 AWG) gift bakimld kablonun kullanildigi durumda, maksimum iletim mesafesi veri hizina gore
degisir ve asagidaki tabloda agiklanmistir.

Uzun mesafe RS485 iletisiminde, blendajli kablolar kullanmaniz ve blendajli katmanini toprak hatti (glg topraklamasi disinda) olarak
kullanmaniz énerilir. Daha az cihaz oldugunda ve iletim mesafesi kisa oldugunda, tim ag terminalli yuk direnglerine intiyag duymadan iyi
galisir. Ancak performans, mesafenin artmasiyla kotulesir. Bu nedenle iletim mesafesi uzunsa 120 Q terminal direnci kullanmaniz énerilir.

Baud Rate Maks. iletim Mesafesi Baud Rate Maks. iletim Mesafesi
2400 bps 1800 m 9600 bps 800 m
4800 bps 1200 m 19200 bps 600 m

9.3.1.1 - Tek bir VFD ‘ye Uygulama

Sekil 9-1, bir VFD ve bir PC'nin Modbus kablo baglanti semasini gosterir. ) Ekranl Bartkma CIft |
Genellikle PC'ler R$485 arayiizii saglamaz, bu nedenle bir PC'nin R$232 (] ":.;:'"“;:.::"'“:;::"I)
araylGzini veya USB portunu RS485 arayUzlne cevirmeniz gerekebilir. s RS485 Hath
Toprak

Toprak

RS485 araylzinin A ucunu WD770 ‘in terminalli blogundaki 485+ ve B RS232 - RS485

ucunu 485- portuna baglayin. Blendajli ¢ift bukamld kablo kullanmaniz Gevirlci
onerilir. RS232-RS485 dénUsturtcd kullanildiginda, PC'nin RS232 araytzu ile
doénustirict arasindaki kablo 15 m'den uzun olmamalidir. MUmkUnse kisa bir I
kablo kullanin. DénUstartctyld mimkinse dogrudan PC'ye takmaniz énerilir. j’___.#
Benzer sekilde, USB-RS485 donusturict kullaniliyorsa, mimkinse kisa bir
kablo kullanin. =
pC VFD

Kablolari bagladiktan sonra, Ust bilgisayarda dogru portu secin (6rnegin
RS232-RS485 donusturiclyt baglamak icin COM1 gibi) ve veri hizi, veri biti
ve kontrol biti gibi temel parametreleri VFD'nin parametreleriyle tutarli bir

sekilde ayarlayin Sekil 9-1: Bir VFD'nin RS485 baglantisi
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9.3.1.2 - Birden Fazla VFD ‘ye Uygulama

Birden fazla VFD 'ye pratik uygulamalarda, genellikle krizantem baglantisi ve yildiz baglantisi kullanilir. RS485 EndUstriyel Haberlesme
standartlarina gore, tm cihazlar krizantem baglanti modunda baglanmalidir ve Sekil 9-2'de gosterildigi gibi her iki ucunda 120 Q’lik bir
terminal direnci olmalidir. Sekil 9-3, basitlestirilmis baglanti semasidir ve $Sekil 9-4, pratik uygulama semasidir.

e
1# 2# 3# 4#

32#
Sekil 9-2: Sahada krizantem baglantisi
A+
B-
A+ B-
S — —¥
Master 1# 2# 3# 31#

Sekil 9-3: Basitlestirilmis krizantem baglantisi

Shielded twisted pair

e Y —= ——r ==~ —= —_——r== —= -

773 N s N N e N N N

ol e < 4855 < |85l ><C 485+ _ 1200

i S S--b-1 S S--b1r S "~ -t--- Terpfinal resistor
[ | 485- [ 1] 4ss- [ = 485-

RS232-RS4g5 |0 Barth | .. Earth
PC

Address 1 Address 2 Address N

Sekil 9-4: Pratik krizantem baglanti uygulamasi

1#

304 % %

15#

Sekil 9-5: Yildiz baglanti uygulamasi

Yildiz baglanti modu benimsendiginde, hat Gzerinde birbirine en uzak iki cihazin bir terminal direnci ile baglanmasi gerekmektedir (bu iki
cihaz #1 ve #15'ir).

Goklu cihaz baglantisinda, mimkinse blendajli kablolardan kullanin. RS485 hattindaki tim cihazlarin veri hizlari, veri biti kontrol ayarlari
ve diger temel parametreleri tutarli bir sekilde ayarlanmalidir ve adresler tekrarlanmamalidir.
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9.3.2 - RTU Modu
9.3.2.1 - RTU Haberlesme Cergeve Yapisi

Bir denetleyici, bir Modbus agi Gzerinde RTU iletisim modunu kullanacak sekilde ayarlandiginda, mesajdaki her bayt (8 bit), 2 onaltilik
karakteri (her biri 4 bit igerir) igerir. ASCIl moduna kiyasla, RTU modu ayni veri hiziyla daha fazla veri iletimi yapabilir.

Kodlama Sistemi:

1 baslangig biti

7 veya 8 veri biti; en dUsUk gegerli bit 6nce iletilir. 8 bitlik her gergeve alani 2 onaltilik karakteri (0-9, A-F) igerir.
1 tek/cift kontrol biti; kontrol gerekmiyorsa bu bit saglanmaz.

1 durdurma biti (kontrol ile birlikte), 2 bit (kontrol olmadan)

Hata Algilama Alan::
Dongusel tekrarlamali kontrol (CRC). Asagidaki tablo, veri formatini agiklar:

11-bit karakter gergevesi (1 ila 8. bitler veri bitleridir)

| startbit | BiT1 | Bim2 | 813 | B7a | Bi7s | BiT6 | BIT7 | BIT8 | Checkbit | Stopbit |

10-bit karakter gergevesi (1 ila 7. bitler veri bitleridir)

| startoit | Bi11 | Bm2 | 813 | Br1a | BiTS | BITE | BIT7 | Check bit | Stopbit |

Bir karakter gergevesinde, yalnizca veri bitleri bilgi tasir. Baslangig biti, kontrol biti ve durdurma biti, veri bitlerinin hedef cihaza iletimini
kolaylastirmak igin kullanilir. Pratik uygulamalarda, veri bitlerini, ¢ift/tek kontrol bitlerini ve durdurma bitlerini tutarli bir sekilde ayarlamaniz
gerekmektedir.

RTU modunda, yeni bir cergevenin iletimi her zaman bos bir zaman araligindan baslar (3.5 byte'in iletim stresi). iletim hizinin baud
hizina dayali olarak hesaplandigi bir agda, 3.5 byte'in iletim sUresi kolayca elde edilebilir. Bog zaman araligi sona erdikten sonra, veri alanlan
asagidaki sirayla iletilir: bagimli adres, islem komut kodu, veri ve CRC kontrol karakteri. Her bir alan iginde iletilen her byte, 2 onaltilik
karakteri (0-9, A-F) icerir. Ag cihazlari iletisim verisini strekli izler. itk alani (adres bilgisi) aldiktan sonra, her ag cihazi byte 'lari tanir. Son byte
iletim yapildiktan sonra, benzer bir iletim araligi (3.5 byte'in iletim stresi) yeni bir gergevenin iletiminin bittigini géstermek igin kullanilir.
Ardindan, yeni bir gergevenin iletimi baslar.

RTU data frame format

’17 Modbus packet 4)'

Start with an idle time (at Slave Function End with an idle time (at
least the transmission address domain Data Check least the transmission
time of 3.5 bytes) time of 3.5 bytes)

Bir gergevenin bilgileri strekli bir veri akisiiginde iletilmelidir. Eger gergevenin tam iletimi tamamlanmadan dnce 1.5 byte'lik iletim
sUresinden daha uzun bir aralik bulunursa, alici cihaz eksik bilgiyi siler ve sonraki byte'i yeni bir gergevenin adres alani olarak yanlislikla
algilar. Benzer sekilde, iki cergeve arasindaki iletim araligi 3.5 byte'in iletim stresinden daha kisa ise, alici cihaz bunu son gergevenin verisi
olarak yanlislikla algilar. Cercevelerin duzensizligi nedeniyle CRC kontrol degeri yanlistir ve boylece iletisim hatasi meydana gelir.

Asagidaki tablo, bir RTU gergevesinin standart yapisini agiklar:

START (Cergeve baslign) T1-T2-T3-T4 (3.5 byteigin iletim stresi)

Haberlesme adresi: 0-247 (Desimal sistem)
(O yayin adresidir)

ADDR (Slave adres alani)

O3H: Slave parametrelerini okuma

CMD (Fonksiyon alani) O6H: Slave parametrelerini yazma

Veri alani 2xN baytlik veri, iletisimin ana icerigi ve veri
DATA (N-1) ... DATA(O) alisverisinin gekirdegi
CRC CHK LSB
Algilama degeri: CRC (16 Bitlik)
CRC CHK MSB
END (Cergeve kuyrugu) T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim stresi)
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9.3.2.2 - RTU Haberlesme Cercevesi Hata Tespit Metotlari

Veri iletimi sirasinda gesitli faktorler nedeniyle hatalar meydana gelebilir. Kontrol olmadan, veri alma cihazi veri hatalarini tanimlayamaz
ve yanlis bir yanit verebilir.

Yanlis yanit ciddi sorunlara yol agabilir. Bu nedenle veri kontrol edilmelidir.

Kontrol su sekilde gerceklestirilir: Gonderici, belirli bir algoritmayla temel alinarak iletilmesi gereken verileri hesaplar, sonucu iletiye ekler
ve birlikte iletilir. lletiyi aldiktan sonra alici, ayni algoritmayi temel alarak verileri hesaplar ve sonucu génderici tarafindan iletilen sonugla
karsilastirir. Sonuclar ayniysa ileti dogrudur. Aksi halde ileti hatali kabul edilir.

Bir cergevenin hata kontrolt iki bolimden olusur, yani bireysel byte'larin bit kontrolt (yani karakter gergcevesindeki kontrol bitini
kullanarak tek/gift kontrold) ve tim veri kontrolt (CRC kontrold).

Bireysel byte’larin bit kontrolii (tek/gift kontrol)

istenildigi gibi bit kontrol modunu secebilir veya kontrolti gergeklestirmemeyi tercih edebilirsiniz, bu her byte'in kontrol biti ayarini
etkileyecektir.

Gift kontroltin tanimi: Veri iletilmeden 6nce, iletilmesi gereken verideki "1" sayisinin tek mi yoksa ¢ift mi oldugunu belirtmek igin gift
kontrol biti eklenir. Eger giftse, kontrol biti "O" olarak ayarlanir ve eger tekse, kontrol biti "1" olarak ayarlanir.

Tek kontroltn tanim: Veri iletilmeden dnce, iletilmesi gereken verideki "1" sayisinin tek mi yoksa ¢ift mi oldugunu belirtmek igin tek
kontrol biti eklenir. Eger tekse, kontrol biti "O" olarak ayarlanir ve eger giftse, kontrol biti "1" olarak ayarlanir.

Ornegin, iletilmek tizere olan veri bitleri '11001110" seklinde, bu icerisinde bes adet '1' bulundurur. Eger ¢ift kontrol uygulanirsa, gift
kontrol biti "1 olarak ayarlanir ve eger tek kontrol uygulanirsa, tek kontrol biti ‘0" olarak ayarlanir. Veri iletimi sirasinda, tek/cift kontrol biti
hesaplanir ve gergevenin kontrol bitine yerlestirilir. Veriyi aldiktan sonra alici cihaz, tek/¢ift kontrolinU gergeklestirir. Eger verinin tek/gift
paritesinin 6nceden belirlenmis bilgiyle uyumsuz oldugunu tespit ederse, iletisim hatasi oldugunu belirler.

CRC

RTU formatinda bir gergeve, CRC hesaplamasina dayali bir hata tespit alani igerir. CRC alani gergevenin tim igerigini kontrol eder. CRC
alani iki byte'dan olusur ve 16 ikili bit igerir. Gonderici tarafindan hesaplanir ve gergeve tzerine eklenir. Alici, aldigi gergevenin CRC 'sini
hesaplar ve sonucu aldigi CRC alanindaki degerle karsilastinr. Eger iki CRC degeri birbirine esit degilse, iletimde hatalar meydana gelir.

CRC hesaplamasi sirasinda dnce OxFFFF degeri saklanir, ardindan mevcut kayittaki icerige dayali olarak cercevedeki en az 6 ardisik byte
islemek icin birislem cagrilir. CRC yalnizca her karakterdeki 8-bit veri icin gegerlidir. Baslangig, bitis ve kontrol bitleri icin gegerli degildir.

CRC degerleri olusturulurken her 8-bit karakter ve kayittaki icerik Uzerinde 'eXclusive OR' (XOR) islemi gergeklestirilir. Sonug en az
anlamli bit (LSB) den en gok anlamli bit (MSB) e kadar olan bitlere yerlestirilir ve MSB'ye O yerlestirilir. Ardindan LSB algilanir. LSB 1 ise,
kayittaki mevcut deger ile dnceden belirlenmis deger Gzerinde XOR islemi gergeklestirilir. LSB O ise islem gergeklestirilmez. Bu islem 8 kez
tekrarlanir.

Son bit (8. bit) algilandiktan ve islendikten sonra, XOR islemi bir sonraki 8-bit byte ve kayittaki mevcut icerik Gzerinde gergeklestirilir.
Kayittaki son degerler, gergevedeki tim byte’lar Gzerinde islemler gerceklestirildikten sonra elde edilen CRC degerleridir.

Hesaplama uluslararasi standart CRC kontrol kuralini kullanir. ihtiyaca gére CRC hesaplama programini derlemek icin ilgili standart CRC
algoritmasina basvurabilirsiniz. Asagidaki 6rnek, referans igin basit bir CRC hesaplama fonksiyonudur (C programlama dili kullanilarak):

unsigned int crc_cal_value(unsigned char*data_value,unsigned char data_length)

{
inti;
unsigned int crc_value=0xffff;
while(data_length--)
{
crc_value=*data_value++;
for(i=0;i<8;i++)
{
if(crc_value&0x0001)
crc_value=(crc_value>>1)"0xa001;
else
crc_value=crc_value>>1;
t
t
return(crc_value);
t

Ladder program mantiginda, CKSM, gergevedeki icerige gore CRC degerini hesaplamak igin tablo gérinttleme yéontemini kullanir. Bu
ydntemin programi basit ve hesaplama hizlidir, ancak ROM alani bUyUk bir yer kaplar. Bu programi, programlarda yer kaplama
gereksinimlerinin oldugu senaryolarda dikkatli bir sekilde kullanin.

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu www.HoneywellVFD.comtr | 165/201


http://www.honeywellvfd.com.tr/

9.4 — RTU Komut Kodu ve Haberlesme Verileri
9.4.1 - Komut Kodu 03H, N Word Okuma (En Fazla 16 Kelimeye Kadar Siirekli)

Komut kodu O3H, Ust cihazin VED 'den veri okumast igin kullanilir. Okunacak veri sayisi, komut igindeki “veri sayisi” ‘na baglidir. En fazla
16 veri okunabilir. Okunan parametrelerin adresleri ardisik olmalidir. Her bir veri pargasi 2 byte, yani bir kelime alir. Komut formati onaltilik
sistemde sunulur (bir sayidan sonra 'H' onaltilik bir degeri belirtir). Bir onaltilik degeri bir byte'l kaplar.

03H komutu, VFD'nin parametreleri ve calisma durumu dahil olmak tizere bilgi okumak igin kullanilir. Ornegin; ana tnite, 01H adresine
sahip VFD'den ardisik olarak iki veri pargasi okursa (yani OOO4H ve OOO5H veri adreslerinden igerik okursa), gergeve yapisi asagidaki gibi

aciklanir.

RTU master komutu (Master ’dan VFD'ye).

START T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim sUresi)
ADDR (Adres) O1H
CMD (Komut kodu) O3H
Start Adres MSB OOH
Start Adres LSB 04H
Data Sayisi MSB OOH
Data Sayisi LSB 02H
CRCLSB 85H
CRC MSB CAH
END T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim stresi)

START ve END degerlerindeki "T1-T2-T3-T4 (3.5 bayt iletim sUresi)" degeri, RS485'in en az 3.5 bayt iletim stresi boyunca bosta kalmasi
gerektigini belirtir. Iki iletiyi birbirinden ayirt etmek ve bu iki iletinin bir olarak algilanmamasini saglamak igin bir bosta bekleme sUresi
gereklidir.

. "ADDR" degeri "O1H" olarak belirtilmistir, bu da komutun adresi O1H olan VFD'ye génderildigini gosterir. ADDR bilgisi bir byte yer

kaplar.

. "CMD" degeri ise "O3H" olarak belirtilmistir, bu da komutun VFD'den veri okumak igin kullanildigini gésterir. CMD bilgisi de bir byte yer
kaplar.

. "Baslangi¢ adresi’, adresten veri okuma anlamina gelir ve sol tarafta LSB, sag tarafta ise MSB olarak dtzenlenir.

e "Verisayisl’, okunacak veri miktarini belirtir (birim: kelime). "Baslangig adresi” "O004H" ve "Veri sayis!” ise "O002H" olarak belirtilmistir;
bu da verinin 0004H ve OO05H veri adreslerinden okunacagini gosterir.
. CRC kontrolu iki byte yer kaplar ve sol tarafta LSB, sag tarafta ise MSB olarak dtzenlenir.

RTU Slave yaniti (VFD'den ana Uniteye).

START T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim slresi)
ADDR O1H
CMD O3H
Number of bytes O4H
MSB of data in 0004H 13H
LSB of data in 0004H 88H
MSB of data in 0005H OOH
LSB of data in OO05H OOH
CRCLSB TEH
CRC MSB 9DH
END T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim stresi)
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Yanit bilgilerinin tanimi su sekilde agiklanmaktadir:

"ADDR" degeri "O1H" olarak belirtilmistir, bu da mesajin adresi O1H olan VFD tarafindan génderildigini gdsterir. ADDR bilgisi bir
byte yer kaplar.

"CMD" degeri ise "O3H" olarak belirtilmistir, bu da mesajin ana Uniteden gelen O3H komutuna VFD yaniti oldugunu goésterir. CMD
bilgisi de bir byte yer kaplar.

"Byte sayis!”, bir byte'in (dahil degil) ve CRC byte'in (dahil degil) arasindaki byte sayisini belirtir. "O4" degeri, "Byte sayisi” ile "CRC
LSB" arasinda dort byte'lik veri oldugunu belirtir. Bu dort byte, sirasiyla "O004H adresindeki verinin MSB'si", "O004H adresindeki
verinin LSB 'si", "O005H adresindeki verinin MSB'si" ve "O005H adresindeki verinin LSB 'sini igerir.

Bir veri parcasi iki byte icerir ve sol tarafta MSB, sag tarafta ise LSB olarak bulunur. Yanittan alinan verilere gore, O004H
adresindeki veri 1388H'dir ve 00O05H adresindeki veri OOOOH'dir.

CRC kontrolu iki byte yer kaplar ve sol tarafta LSB, sag tarafta ise MSB olarak bulunur.

9.4.2 - Komut Kodu O6H, Bir Word Yazma

Bu komut ana Unite tarafindan VFD'ye veri yazmak igin kullanilir. Bir komut yalnizca bir veri pargasini yazmak icin kullanilabilir. Bu,
VFD'nin parametrelerini ve calisma modunu degistirmek i¢in kullanilir.

Ornegdin, master (inite 02H adresine sahip VFD'nin 0004H adresine 5000 (1388H) yazarsa, gerceve yapisi asagidaki gibi olur.

RTU Master komutu (master tiniteden VFD’ye)

RTU Slave yaniti (VFD’den master Uniteye)

START T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim sUresi)
ADDR 02H
CMD 06H
Data yazma adresinin MSB'si OOH
Data yazma adresinin LSB'si O4H
Data MSB'si 13H
Data LSB'si 88H
CRCLSB C5H
CRC MSB 6EH
END T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim sUresi)

START T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim sUresi)
ADDR 02H
CMD 06H
Data yazma adresinin MSB'si OOH
Data yazma adresinin LSB'si O4H
Data MSB'si 13H
Data LSB'si 88H
CRCLSB C5H
CRC MSB 6EH
END T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim sUresi)

Not: 9.4.1 ve 9.4.2 bolumleri temel olarak komut formatlarini agiklar. Detayli uygulama igin 9.4.8 béliumundeki drnekleri inceleyiniz.
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9.4.3 - Komut Kodu 10H, Surekli Yazma

Ana Unite tarafindan VFD'ye veri yazmak icin kullanilan komut kodu 10H'dir. Yazilacak veri miktari "Veri miktar® tarafindan belirlenir ve en
fazla 16 veri pargasi yazilabilir. Ornegin, 02H bagimli adresine sahip VFD'nin 0004H adresine sirasiyla 5000 (1388H) ve 50 (0032H) yazmak
icin, gergceve yapisi asagidaki gibidir.

RTU Master komutu (master Giniteden VFD’ye)

START T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim stresi)
ADDR 02H
CMD 10H
Data yazma adresinin MSB'si OOH
Data yazma adresinin LSB'si O4H
MSB veri sayisi OOH
LSB veri sayisi 02H
Byte numarasi O4H
0004H'ye yazilan MSB verisi 13H
0004H'ye yazilan LSB verisi 88H
0O005H'ye yazilan MSB verisi OOH
0004H'ye yazilan LSB verisi 32H
CRCLSB C5H
CRC MSB 6EH
END T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim stresi)

RTU Slave yaniti (VFD’den master liniteye)

START T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim stresi)
ADDR 02H
CMD 10H
Data yazma adresinin MSB'si OOH
Data yazma adresinin LSB'si O4H
MSB veri sayisi OOH
LSB veri sayisi 02H
CRCLSB C5H
CRC MSB 6EH
END T1-T2-T3-T4 (3.5 byte igin iletim stresi)

9.4.4 — Komut kodu 10H, Sirekli yazma

Bu bolum iletisim verilerinin adres tanimini agiklar. Adresler, VED'nin galistirilmasini kontrol etmek, durum bilgilerini almak ve ilgili islev
parametrelerini ayarlamak igin kullanilir.

9.4.4.1 - Veri adresi tanimi

Bir islev kodunun adresi iki byte'tan olusur, yUksek dereceli byte solda ve dustk dereceli byte sagda bulunur. Yuksek dereceli byte 00 ila
ffH araliginda, dustk dereceli byte da yine OO ila ffH araligindadir. Yuksek dereceli byte, nokta isaretinden énce gelen grup numarasinin
onaltilik bicimindedir ve dustk dereceli byte, nokta isaretinden sonraki sayinin onaltilik bigimidir. Ornek olarak P05.06 alalim: Grup numarasi
05'tir, yani parametre adresinin MSB'si O5'in onaltilik bigcimidir ve nokta isaretinin arkasindaki say1 06'dir, yani LSB 06'nin onaltilik bigimidir.
Bu nedenle, islev kodu adresi onaltilik bicimde 0506H'dir. P1L0.01 icin ise parametre adresi OAOLH'dir.

Parametre | Tanim Acgiklama Varsayilan | Degisim
P10.00 Basit PLC Modu O: Bir déongl tamamlaninca durur. Devam etmesi igin yeniden komut 0] v
verilmesi gerekir.
1: Bir ddngl tamamlandiginda hiz ve yon olarak son durumunu korur.
2:Surekli calisma. Cevrim tamamlandiginda basa dénerek devam eder.
pP10.01 Basit PLC Hafiza Modu 0: Gug kesintisinde PLC adimlari sifirlanir ve basa doner. 0 v
1: GUc kesintisinde PLC adimi kaldigi yerden devam eder.
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Not:

. P99 grubundaki parametreler okunamaz veya degistirilemezler. VFD galisirken bazi parametreler degistirilemez; bazilari ise VFD
durumundan bagimsiz olarak degistirilemez. Bir parametreyi degistirirken ayar araligina, birime ve aciklamasina dikkat edin.

. Elektrikle Silinebilir Programlanabilir Salt Okunur Bellegin (EEPROM) hizmet 6mrd, sik kullanim durumunda azalabilir. Bazi islev
kodlarriletisim sirasinda depolanmaya ihtiyag duymaz. Uygulama gereksinimleri, yonga ici RAM 'in degerini degistirerek karsilanabilir;
yani ilgili islev kodu adresinin MSB'sini 0'dan 1'e degistirerek. Ornegin, P00.07 EEPROM 'da depolanmamaliysa, yalnizca RAM 'in
degerini degistirmeniz gerekecektir; yani adresi 8007H olarak ayarlamaniz gerekecektir. Bu adres yonga ici RAM 'e veri yazmak icin
kullanilabilir ve veri okuma igin kullanildiginda gegersizdir.

9.4.4.2 - Modbus Fonksiyon Adresleri

VFD'nin parametrelerini degistirmenin yani sira, ana Unite ayni zamanda VFD 'yi baslatma, durdurma gibi kontrol edebilir ve VFD 'nin

calisma durumunu izleyebilir.

Fonksiyon Adres | Veri agiklamasi 8:::;(5/5;
0001H: ileri galisma
0O002H: Geri calisma
O003H: Jog ileri
0004H: Jog geri
Haberlesme tabanli 2000H 99 R/W
kontrol komutu 0005H: Durus
OO06H: Bosta durus
OOOTH: Ariza reset
0O008H: Joglama durus
2001H |Haberlesme tabanli frekans ayari (O—Fmax; Birim: 0.01 Hz) R/W
2002H | PID referans (0-1000) (1000 degeri 100.0% ‘Gne karsilik gelir)
2003H | PID geri besleme (0O-1000) (1000 degeri 100.0% ‘Gne karsilik gelir) R/W
- ~ 'e i 7 0/n ‘(]
20044 Tork ayari (_ 3000 ~ +3000) (1000 degeri motor nominal akiminin 100.0% ‘tine R/W
karsilik gelir)
2005H | ileri calisma frekansi Gst limiti (O—Fmax; Birim: 0.01 Hz) R/W
2006H | Geri galisma frekansi st limiti (O—Fmax; Birim: 0.01 Hz) R/W
o - ; o
20074 !\__/Iotor Tork Ust l_lmltl (0-3000) (1000 degeri motor nominal akiminin 100.0% R/W
Une karsilik gelir)
e . ; o
2008H Fren Tork qst limiti (0-3000) (1000 degeri VFD nominal akiminin 100.0% ‘Gne R/W
karsilik gelir)
OzelCW
e BitO-Bitl
=00: Motor 1
=01: Motor 2
. Bit2
Haberlesme tabanli = 0: Hiz/Tork Kontrol mod gegisi devre disi
ayar adresi =1 Hiz/Tork Kontrol mod gegisi etkin
. Bit3
2009H = 0: Elektrik tUketim verisini sakla R/W
=1 Elektrik tiketim verisini sifirla
. Bit4“
=0: On Uyartim devre dig!
=1 On Uyartim etkin
. Bitb
=0: DC Frenleme devre disi
=1 DC Frenleme etkin
200AH Sanal Giris terminal komutu (OxO00-0x3FF) R/W
(Sirasiyla karsilik gelir: S8/S7/56/S5/Rezerve/HDIA/S4/ S3/ S2/51)
Sanal Cikis terminal komutu (0x00-0xOF)
2008H (Sirasiyla karsilik gelir: RO2/R0O1/Rezerve/Y1 RIW
Voltaj ayari (V/F egrisi uygulandiginda kullanilir)
200CH (1000 degeri motor nominal voltajinin 100.0% ‘Gne karsilik gelir) RIW
200DH [AO 1 ayari (-1000 ~+1000) (1000 degeri 100.0% ‘Une karsilik gelir) R/W
200EH |AO 2 ayari (-1000 ~+1000) (1000 degeri 100.0% ‘Gne karsilik gelir) R/W
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Okuma (R)

Fonksiyon Adres | Veri agiklamasi Yazma (W)
0001H: ileri calisma
0O002H: Geri calisma
OOO3H: Durdu
VFD Status Word 1 2100H R
0004H: VFD Hata kodu verdi
OOO5H: POFF
0006H: On Uyartim
. BitO . Bit7: Rezerve
=0: Calismaya Hazir degil . Bit8
=1: Calismaya Hazir =0: Hiz kontrol
. Bitl-2 = 1: Tork kontrol
=00: Motor 1 . Bit9
=01: Motor 2 =0: Pozisyon kontrol yok
. Bit3 =1:Pozisyon kontrol var
= 0: Asenkron motor . Bit10 - Bitl1:
VED Status Word 2 2101H = 1: Senkron motor =0: VektdrO R
. Bit4 =1:Vektor 1
=0: Asirtylk 6n uyarisi yok = 2: Kapali gevrim Vektor
= 1: AsiriyUk 6n uyarisi var = 3: Skaler (V/F)
o Bit5-Bit6
= 00: Keypad kontrolu
=01: Terminal kontrolu
= 10: Haberlesme kontrolt
VFD Hata Kodu 2102H | Hata tipleri agiklamalarina bakin R
VFD Tanim Kodu 2103H |WD770----- 0x01cO R
Galisma Frekansi 3000H | 0-Fmax; Birim: 0.01 Hz R
Set Frekansi 3001H | O-Fmax; Birim: 0.01 Hz R
Bus Voltaji 3002H | 0.0-2000.0V (Birim: 0.1V) R
Cikis Voltaji 3003H [ 0-1200V (Birim: 1V) R
Gikis Akimi 3004H [0.0-3000.0A (Birim: 0.1A) R
Donus Hizi 3005H |0-65535 (Birim: 1RPM) R
Cikis Guct 3006H [-300.0 ~ +300.0% (Birim: 0.1%) R
Gikis Torku 3007H [-250.0 ~ +250.0% (Birim: 0.1%) R
Kapali gevrim ayari 3008H |[-100.0 ~+100.0% (Birim: 0.1%) R
Kapali gevrim geri beslemesi| 3009H |-100.0 ~+100.0% (Birim: 0.1%) R
Dijital Giris durumlar 300AH [ 000-3F (Sirasiyla karsilik gelir: Rezerve/HDIA/S4/53/52/S1) R
Dijital Cikis durumlari 300BH | O00-OF (Sirasiyla karsilik gelir: RO2/RO1/Rezerve/Y1) R
Analog Giris 1 300CH |0.00-10.00V (Birim: 0.01V) R
Analog Giris 2 300DH |0.00-10.00V (Birim: 0.01V) R
Analog Giris 3 300EH |-10.00 ~+10.00V (Birim: 0.01V) R
Analog Giris 4 300FH R
Pulse Giris (HDIA) 3010H |[0.00-50.00kHz (Birim: 0.01Hz) R
Rezerve 3011H R
Goklu hiz aktiel adim 3012H |[0O-15 R
Harici uzunluk degeri 3013H |0-65535 R
Harici sayici degeri 3014H | 0-65535 R
Tork ayari 3015H |-300.0 ~+300.0% (Birim: 0.1%) R
VFD tanimlama kodu 3016H |Hata tipleri agiklamalarina bakin R
Hata Kodu 5000H |WD770----- 0x01cO R
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Okuma (R) / Yazma (W) 6zellikleri, bir fonksiyon parametresinin okunup yazilabilecegini gésterir. Ornegin, "iletisim tabanli kontrol
komutu" yazilabilir ve bu nedenle O6H komut kodu VFD 'yi kontrol etmek igin kullanilir. R 6zelligi, bir islev parametresinin yalnizca
okunabilecegdini, W ise bir islev parametresinin yalnizca yazilabilecegini belirtir.

Not: Onceki tablodaki bazi parametreler yalnizca etkinlestirildikten sonra gegerlidir. Calistirma ve durdurma islemlerini ele alalim, "Calistirma
komut kanali" ‘ni (PO0.01) "lletisim" olarak ayarlamaniz ve "Calistirma komutlarinin iletisim modu” ‘nu (PO0.02) Modbus olarak ayarlamaniz
gerekebilir. Baska bir 6rnek olarak, "PID referansini” degistirirken "PID referans kaynagi” ‘ni (P09.00) Modbus iletisimine ayarlamaniz
gerekebilir.

Asagidaki tablo, cihaz kodlarin (VFD'nin tanimlama kodu 2103H'ye karsilik gelen) kodlama kurallarini agiklar.

8 MSB Anlami 8 LSB Anlami
0x01 WD OxcO WD770 vektor VFD

9.4.5 - Haberlesme Olcegi

Pratik uygulamalarda iletisim verileri onaltilik bicimde temsil edilir, ancak onaltilik degerler ondaliklari temsil edemez. Ornegin, 50.12 Hz
onaltilik bigimde temsil edilemez. Bu tir durumlarda, 50.12'yi 100 ile carpip tam sayi olan 5012'yi elde ederek, 50.12 onaltilik bicimde
1394H olarak temsil edilebilir (ondalik bigimde 5012).

Bir tamsayi olmayan bir degeri tam sayi elde etmek igin carptigimizda, carpana "haberlesme 6lgegi" adi verilir.

Haberlesme olgegi, "Ayar araligl” veya "Varsayilan" boliumunde belirtilen degerdeki ondalik basamak sayisina baglidir. Degerden
(6rnegin, 1) ondalik basamak varsa, haberlesme 6lgedi m (sonug olarak m=10), n 'in 10 Gzeri degeridir. Asagidaki tabloyu érnek olarak alalim:

Parametre | Tanim Agiklama Varsayilan | Degisim
P0O1.20 |Uyanma gecikmesi 0.0 - 3600.0 s (P0O1.19 = 2 oldugunda gegerlidir) 0.0s v
PO1.21 |Yeniden enerji verildiginde O: Devre disi birak 0 v

Restart segimi 1: Etkinlestir

"Ayar araligr” veya "Varsayilan' bolumunde belirtilen deger bir ondalik basamaga sahiptir, bu nedenle haberlesme dlgegi 10'dur. Ust
bilgisayar tarafindan alinan deger 50 ise, VFD'nin "Uykudan uyanma gecikmesi” degeri 5.0 olur (5.0=50/10).

"Uykudan uyanma gecikmesi" ‘ni Modbus ile iletisim yoluyla 5.0 saniye olarak ayarlamak igin énce 6lgege gore 5.0 10 ile gcarparak tam
sayl olan 50'i elde etmeniz gerekecektir, yani onaltilik bicimde 32H'dir, ardindan asagidaki yazma komutunu géndermeniz gerekecektir:

01-VFD adresi, 06-Yazi komutu, Ol 14-Parametre adresi, 00 32-Parametre verisi, 49 E7- CRC

Komutu aldiktan sonra VFD, alan haberlesme 6lgegine dayanarak 50 'yi 5.0'a dénusttrir ve ardindan "Uykudan uyanma gecikmesi" ‘ni
5.0 saniyeye ayarlar. Baska bir ¢rnek olarak, st bilgisayar "Uykudan uyanma gecikmesi" parametresi okuma komutunu génderdikten sonra
ana Unite asagidaki yaniti VFD'den alir:

01-VFD adresi, 03-Okuma komutu, 02-2 byte veri, 00 32-Parametre verisi, 39 91-CRC

Parametre verisi 0032H'dir, yani 50, bu nedenle alan otobUsu 6lgegdine dayanarak 5.0 elde edilir (50/10=5.0). Bu durumda, ana Unite
"Uykudan uyanma gecikmesi' ‘nin 5.0 saniye oldugunu tanir.
9.4.6 - Hata Mesaj Yaniti

Haberlesme tabanli kontrolde islem hatalari ortaya ¢ikabilir. Ornegin, bazi parametreler yalnizca okunabilirken bir yazma komutu

génderilir. Bu durumda, VFD bir hata mesaji yaniti déner. Hata mesaji yanitlari VFD'den ana Uniteye gonderilir. Asagidaki tablo hata mesaji
yanitlarinin kodlarini ve tanimlarini listeler.

Kod isim Tanim

Ana denetleyici tarafindan alinan komut kodunun ytrtttlmesine izin verilmez. Olasi nedenler
sunlar olabilir:

. islev kodu yalnizca yeni cihazlarda uygulanabilir ve bu cihazda uygulanmamistir.

. Bagiml, bu istegi islerken arizali durumdadir.

O1H Gegersiz komut

VFD igin, Ust bilgisayarin istegindeki veri adresine izin verilmez. Ozellikle, kayit adresi ile
gbnderilecek byte sayisinin kombinasyonu gecerli degildir.

Alinan veri alani izin verilmeyen bir degeri icerir. Bu deger, birlestirilmis istegin kalan yapisinin

O3H Gegersiz veri degeri hatasini belirtir. Bu, kayitta depolanmak Uzere sunulan veri 6gesinin, program tarafindan
beklenmeyen bir deger icerdigi anlamina gelmez.

Yazma islemi sirasinda parametre gegersiz bir degere ayarlanmistir. Ornegin, bir islev giris terminali
tekrar tekrar ayarlanamaz.

O5H Yanls sifre Parola dogrulama adresine girilen sifre, PO7.00'de ayarlanan sifreden farklidir.

02H Gegersiz veri adresi

04H Operasyon basarisizligi
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Kod isim Tanim

Ana kontrolin génderilen veri gergevesi uzunluk agisindan yanlis veya RTU formatinda, CRC

O6H Hatali veri cercevesi kontrol bitinin degeri alt bilgisayar tarafindan hesaplanan CRC degeriyle uyumsuzdur.

o7H Parametre salt-okunur Ana kontroliin yazma islemi sirasinda degistirilmek istenen parametre salt okunur bir parametredir.

08H Parametre calisirken Ana kontroliin yazma islemi sirasinda degistirilmek istenen parametre, VFD'nin galismasi sirasinda
degistirilemez degistirilemez.

09H Sifre koruma Eger Ust bilgisayar, sistemi okuma veya yazma islemi yapmak icin dogru sifreyi saglamazsa, "sistem

kilitli" hatasi rapor edilir.

Bir yanit donduaraltrken, bagiml bir islev kodu alani ve hata adresi kullanilir; bdylece normal bir yanit (hata olmadan) mi, yoksa istisna
yaniti (bir hata meydana geldi) mi oldugunu belirtir. Normal bir yanitta, bagiml ilgili iglev kodunu ve veri adresini veya alt islev kodunu
doéndurur. Bir istisna yanitinda, bagiml normal bir kod déndUrur, ancak ilk bit mantiksal 1'dir. Ornegin, ana Unite, bir bagimliya islev kodu
adresi verisi grubunu okuma istedi génderdiginde, asagidaki kod Uretilir:

00000011 (onaltilik bigimde O3H)
Normal bir yanitta, bagimli ayni islev kodunu déndirtr. Istisna bir yanitta, bagiml asagidaki kodu dondurir:
10000011 (onaltilik bigimde 83H)

Koda yapilan degisikliklerin yani sira, bagiml, istisna durumunun nedenini agiklayan bir istisna kodu byte'i déndirar. istisna yaniti
alindiktan sonra ana Unitenin tipik islemi, istegi tekrar gdndermek veya komutu hata bilgilerine gére degistirmektir. Ornegin, adresi O1H olan
VED igin "GCalistirma komutlarinin kanali" ‘ni (PO0.01, parametre adresi 0OO0O0H) O3 olarak ayarlamak igin komut asagidaki gibidir:

01-VFD adresi, 06-Yazma komutu, 00 Ol-Parametre adresi, 00 O3-Parametre verisi, 98 OB-CRC

Ancak, "Calistirma komutlarinin kanali" O ile 2 arasinda bir deger alir. Deger 3, ayar araliginin disindadir. Bu durumda, VFD asagidaki gibi
bir hata mesaji yaniti déndurur:

O01-VFD adresi, 86-istisna yanit kodu, O4-Hata kodu, 43 A3-CRC
istisna yaniti kodu olan 86H (yazma komutu 0O6H'nin en yUksek sira biti "1" temel alinarak olusturulmustur), yazma komutuna (O6H)
istisna bir yanit oldugunu gosterir. Hata kodu O4H'dir ve "Islem basarisizlig1" ‘ni gdsterir.
9.4.7 - Okuma / Yazma islem Ornekleri

Okuma ve yazma komutlarinin bicimleri igcin bélim 9.4.1 ve 9.4.2'ye bakiniz.

9.4.7.1 - Okuma Komutu 03H Ornekleri

Ornek 1: Adresi 01H olan VFD'nin Status Word 1 'i okuyun. Tablo 9-1'deki diger Modbus islev adresleri tablosuna gére, VFD'nin Status
Word 1 'in parametre adresi 2100H'dir. VFD'ye iletilen okuma komutu asagidaki gibidir.

01-VFD adresi, 03-Okuma komutu, 21 00-Parametre adresi, 00 01-Veri adedi, 8E 36-CRC
Asagidaki yanitin dondugunt varsayalim:
01-VFD adresi, 03-Okuma komutu, 02-Byte numarasi, 00 03-Veriigerigi, F8 45-CRC
VED tarafindan déndurulen veri igerigi OOO3H'dir, bu da VFD'nin durdugu durumu gésterir.
Ornek 2: Adresi 03H olan VFD'nin " Su anki hata tiri" (PO7.27) ile " énceki hata tira' (PO7.32) dahil olmak Gzere bilgilerini géruntileme.
Bu parametre adresleri 071BH ile 0720H arasinda yer alir (07 1BH'den baslayarak ardisik 6 parametre adresi). VFD'ye iletilen komut
asagidaki gibidir:
03-VFD adresi, 03-Okuma komutu, 07 1B-Start adresi, 00 06-Toplamda 6 parametre, B5 59-CRC
Asagidaki yanitin dondugunt varsayalim:
03-VFD adresi, 03-Okuma komutu, OC- Byte numarasi, 00 23-Mevcut hata, 00 23-Son hata, 00 23-Mevcut hata,
00 23-Sondan bir 6nceki hata, 00 23- Sondan iki 6nceki hata, 00 23- Sondan Ui¢ 6nceki hata,
00 23- Sondan dort 6nceki hata, 5F D2- CRC

Doénen veriden, tim hata turlerinin 0023H, yani ondalik formda 35 oldugunu gérebiliriz, bu da ayarlama hatasi (STo) anlamina gelir.
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9.4.7.2 - Yazma Komutu 06H Ornekleri

Ornek 1: Adresi 03H olan VFD 'yi ileri yénde calisacak sekilde ayarlayin. Diger islev parametreleri Tablo 9-1'e gére, "iletisim tabanli kontrol
komutu" adresi 2000H'dir ve OO01H ileri ydnde galismayi gosterir. Asagidaki tabloya bakiniz:

Fonksiyon Adres Veri agiklamasi gak;r;naa(ils%

0001H: iceri calisma
0O002H: Geri calisma
0003H: Jog ileri

Haberlesme tabanli 0004H: Jog geri

kontrol komutu 2000H 0005H: Dur RIW

0O006H: Bosta durus
0007H: Ariza reset
0008H: Joglama durdurma

Ana Unite tarafindan génderilen komut asagidaki gibidir:
03-VFD adresi, 06-Yazma komutu, 20 00-Parametre adresi, 00 Ol-ileri calisma, 42 28-CRC
Egerislem basarili ise, asagidaki yanit (ana Gnite tarafindan iletilen komutla ayni) déner:
03-VFD adresi, 06-Yazma komutu, 20 00-Parametre adresi, 00 O1-ileri calisma, 42 28-CRC
Ornek 2: Adresi 03H olan VFD igin maksimum cikis frekansini 100 Hz. olarak ayarlayin. Ondalik basamak sayisina gére, "Maksimum cikis
frekans!” ‘nin (PO0.03) alan haberlesme 6lgedi 100 'dur. 100 Hz.'yi 100 ile garpin. L0000 degeri elde edilir ve onaltilik formda 27 10H 'dir. Ana
Unite tarafindan génderilen komut asagidaki gibidir:
03-VFD adresi, 06-Yazma komutu, 00 O3-Parametre adresi, 27 10-Paramertre verisi, 62 14-CRC
Egerislem basarili ise, asagidaki yanit (ana Unite tarafindan iletilen komutla ayni) déner:

03-VFD adresi, 06-Yazma komutu, 00 O3-Parametre adresi, 27 10-Paramertre verisi, 62 14-CRC

Not: Yukaridaki komut agiklamasinda, komuta agiklama amacl bosluklar eklenmistir. Uygulamada komutlarda bosluk gerekli degildir.

9.4.7.3 - Suirekli Yazma Komutu 10H Ornegi

Ornek 1: Adresi O1H olan VFD 'yi 10 Hz. frekansta ileri yénde calisacak sekilde ayarlayin. Tablo 9-1'e bakiniz, "iletisim tabanli kontrol
komutu" adresi 2000H'dir, O0O01H ileri ydnde galismayi gosterir ve "lletisim tabanli deger ayari” adresi 2001H olarak belirtilir. 10 Hz, onaltilik
formda O3E8H'dir.

Fonksiyon Adres Veri agiklamasi \?akzur:]aa(w))
0001H: igeri calisma
O002H: Geri galisma
Haberlesme O003H: Jog ileri
tabanli 2000H 0004H: Jog geri R/W
kontrol 0005H: Dur
komutu 0O006H: Bosta durus
0O00T7H: Ariza reset
0O008H: Joglama durdurma
;adbrzg‘lléraiy ar [2002H PID referans (0-1000) R/W
(1000 degeri 100.0% ‘Une karsilik gelir)

Gergek islemde, PO0.01'i 2 olarak ve PO0.06'y1 8 olarak ayarlayin. Ana Unite tarafindan génderilen komut asagidaki gibidir:

01-VFD adresi, 10-Surekli yazma komL_Jtu, 20 00-Parametre adresi, 00 02-Parametre adedi,
04-Bit numarasi, 00 O1-lleri galisma, 03 E8- 10 Hz, 3B 10- CRC

Egerislem basarili olursa, asagidaki yanit déner:

01-VFD adresi, 10-Surekliyazma komutu, 20 00-Parametre adresi, 00 02-Parametre adedi, 4A 08- CRC
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Ornek 2: Adresi 01H olan VFD'nin "Hizlanma stresi" degerini 10 saniye ve "Yavaslama stiresi" degerini 20 saniye olarak ayarlayin.
P0O0.11'in adresi O00B, 10 saniye onaltilik formda O064H ve 20 saniye ise onaltilik formda OOC8H'dir. Ana Unite tarafindan génderilen komut
asagidaki gibidir:

01-VFD adresi, 10-Surekli yazma komutu, 00 OB-Parametre adresi, 00 02-Parametre adedi,
04-Bit numarasi, 0064-10s, 00 C8-20s,

Egerislem basarili olursa, asagidaki yanit déner:

F2 55- CRC

01-VFD adresi, 10-Surekli yazma komutu, 00 OB-Parametre adresi, 00 02-Parametre adedi, 30 OA- CRC

Not: Yukaridaki komut agiklamasinda, komuta agiklama amacl bosluklar eklenmistir. Uygulamada komutlarda bosluk gerekli degildir.

9.4.7.4 — Modbus iletisim Devreye Alma Ornegi

Bir PC ana tnite olarak kullanilirken, sinyal dontGstmua igin bir
RS232-RS485 donustirtcU kullanilir ve dontstirtcu

tarafindan kullanilan PC seri portu COM1 (bir RS232 portudur).

Ana Unite devreye alma yazilimi olan seri port devreye alma
yardimcisi “Commix” kullanilmaktadir; bu yazilimi internetten
indirebilirsiniz. Otomatik olarak CRC kontrol fonksiyonunu
yarttebilen bir sGrimunt indirin. Asagidaki sekilde Commix
arayUzU gosterilmektedir.

Oncelikle seri portu COM1 olarak ayarlayin. Daha sonra P14.01
ile tutarli bir sekilde baud oranini ayarlayin. Veri bitleri, kontrol
bitleri ve durma bitleri P14.02 ile tutarli olarak ayarlanmalidir.
RTU modu segildiyse, onaltilik form Input HEX i segmeniz
gerekecektir. Yazilimi otomatik olarak CRC islemini
gerceklestirecek sekilde ayarlamak icin Modbus-RTU 'yu segin,
CRC16 (MODBUS RTU) segin ve baslangig byte degerini 1
olarak ayarlayin. Otomatik CRC kontrol fonksiyonu
etkinlestirildikten sonra komutlarda CRC bilgisi girmeyin. Aksi
takdirde, tekrarlanan CRC kontrolll nedeniyle komut hatalari
meydana gelebilir.

= Commiz 1.4

Port: 1 COM1 - =]
DataRils 18 =

Anputtibes showibn
Pt ASC | Shaw ASC

BaudR ate: |90 '1*"\!39'?] I DIR RIS

Party: [More 'l StonBits:ll ~|  omecRC

i Ignome Space & Mewlne ¥ Showlrerd

Pauze

Crar

[z] Send |
¥ b Enter

Adresi O3H olan VFD 'yi ileri yénde galisacak sekilde ayarlamak icin devreye alma komutu asagidaki gibidir:

03-VFD adresi, 06-Yazma komutu, 20 00-Parametre adresi, 00 Ol-ileri calisma, 42 28-CRC

Not:

VED'nin adresini (P14.00) 03 olarak ayarlayin.

"Calistirma komutunun kanalini" (PO0.01) "Haberlesme" olarak ayarlayin ve "Calistirma komutlarinin Haberlesme kanali" (P00.02)

Modbus haberlesme kanalina ayarlayin.

Gonder'e tiklayin. Eger hat konfiglrasyonu ve ayarlari dogruysa, VFD tarafindan iletilen bir yanit asagidaki gibi alinir:

03-VFD adresi, 06-Yazma komutu, 20 00-Parametre adresi, 00 Ol-ileri calisma, 42 28-CRC

9.5 - Genel iletisim Hatalari

Geneliletisim hatalari sunlari igerir:

Herhangi bir yanit alinmaz.
VFED bir istisna yaniti déner.

Yanit ainamamasinin olasi nedenleri sunlar igerir:
Seri port yanlis sekilde ayarlanmistir. Ornegin, adaptér seri port COM1'i kullaniyorsa, iletisim icin COM2 secilmistir.
Baud hizi, veri bitleri, durma bitleri ve kontrol bitleri ayarlar VFD 'de ayarlananlarla tutarli degildir.

RS485 veri hattinin pozitif (+) ve negatif (-) kutuplar ters sekilde baglanmistir.
VFD'nin terminal blogundaki 485 terminallerine baglanan direng yanlis sekilde ayarlanmistir.
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EK - A: Genigsleme Modiilleri

A.1 - Model Tanimi

WDM (1)-BC(2)-1(3)

Bolium | Aciklama

Uriin kategorisini belirtir.

WDM: WellDrive Modul

Modul kodunu belirtir.
o |O: Dijital & Analog giris — gikis modulu
e RO: Role gikis modulu

e PB: ProfiBus haberlesme modulu

e PN: ProfiNET haberlesme modulu

e BC: BACnet haberlesme modulu

e CO: CANopen (Master/Slave) haberlesme modulu
e EN: Ethernet haberlesme modulu

e MT: Modbus TCP haberlesme modulu

e EC: EtherCAT haberlesme moduld

2 e PW: PowerlLink haberlesme moduli

e CC: CC-Link haberlesme modulu

e El: Ethernet IP haberlesme modulu

o WF: Wifi haberlesme modulu

e BT: Bluetooth haberlesme modulu

e ML: Mechatrolink haberlesme modulu

e 24:Harici 24 Vdc besleme giris terminali
o BOP: Temel Operator Paneli

o LCD: Gelismis LCD Operatér Paneli

e EXT: Operatér Paneli igin Pano montaj kiti
e MRL: Montaj ray modulu

3 Moduldn versiyon numarasini belirtir.

A.2 - Boyutlar ve Kurulum

Tam genisleme modulleri ayni boyutlara sahiptir (108x39 mm.) ve ayni sekilde kurulabilirler. Tam VFD modelleri iki genisleme modul
yuvasi sunar. Bir genisleme modulint kurarken veya ¢ikarirken asagidaki hususlara dikkat edin:

. Genisletme modulint kurmadan énce herhangi bir glic uygulanmadigindan emin olun.
. Kablolama kolayligi icin asagidaki yonergeleri takip edin:
o 15-7.5kW modellerigin:
Slot-2 yuvasina haberlesme modulinu takin. Bir haberlesme moduld takmadan dnce, orta gévdeden ve alt gdvdeden darbe
deligi kapagini ¢ikarin.
o 11 -500kW modellerigin:
Slot-1 yuvasina haberlesme modulund takmaniz onerilir.

Asagidaki sekiller, kurulum diyagramini ve genisleme modulleri takilmis VFD 'yi gostermektedir.

Sekil A-1:1.5 - 7.5 kW Kapasiteli Genigsletme modulleri Takilmis VED 'ler.
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ECinstallation diagram ECsinstalled

Sekil A-2: 11-500 kW Kapasiteli Genisletme Kartlan Takilmis VFD'ler.

Sekil A-3, Genisleme modulu kurulum islemi.
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A.3 - Kablolama

1) Bir blendajli kabloyu asagidaki gibi topraklayin:

Grounding position of the
i bl

Grounding position of shielded_cable
the shielded cable v

Sekil A-4 Genisleme moduld topraklama kablosu baglantisi.

2) Genisletme kartini asagidaki gibi baglayin:

1) Telkopmasiveya kuvvet
uygulandiginda gevseme durumunu
onlemek icin telleri yan tarafa tespit
noktasina baglayin.

2) DisplayPort basligiicin delik kapagini
ctkarin. DP konektorant baglayin.

3) Telkesisim delik kapagini gikarin.

G DP bead coasccton Kabloyu baglayin.

Sekil A-6: 11 - 500 kW VFD 'ler igin genisleme moduli kablolama dizeni

A4 - Giris/Cikis Modadilleri
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A4.1-WDM-I0-1

CME ve COM, varsayilan olarak J3 Uzerinden kisa devre konumundadir ve J5, AO2'nin ¢ikis tUrtn (gerilim veya akim) segmek icin
kullanilan bir baglanti kdprasudur. Terminaller asagidaki gibi duzenlenmistir:

AI3 AO2 GND
coM CME v2 S5 | rosa | ross | Rmosc
PW 24V s6 s7 s8 | RO4A RO4C

Gosterge tanimlar:
. LED1 (Durum gostergesi)
o Agik: Genisleme moduld kontrol kartiyla baglanti kuruyor.
o  Yanip sontyor (Agik: 500 ms; Kapali: 500 ms): Genisleme moduli kontrol kartina dizgtin sekilde baglanmistir.
o  Kapali: Genisleme moduliintn kontrol kartiyla baglantisi kesilmistir.
. LED4 (Gug gostergesi)
o Agik: Genisleme modulinde glg var
o Kapali: Genisleme modulunde gug yok.

WDM-I0-1, VFD'nin I/0 arabirimlerinin uygulama gereksinimlerini karsilayamadigi senaryolarda kullanilabilir. 4 dijital giris, 1 dijital gikis,
1 analog giris, 1 analog ¢ikis ve 2 role gikisi saglayabilir. Avrupa tipi vida terminalleri araciligiyla role ¢ikislar sunarak kullanici dostudur ve
diger giris ve gikislari yayli terminaller araciligiyla sunar. Fonksiyon agiklamalari asagidaki gibidir:

Kategori | Terminal isim Agiklama
G e Harici kaynaktan igeriye dijital galisma glcU saglamak igin kullanilir.
ka gna“| PW Harici gl¢ o Gerilimaraligi: 12-24V
ynag e Varsayilan olarak PW ve +24V kisa devre yapilmistir.
e Girig araligi: Al3 igin, 0O(2)-10V veya O(4)-20mA
e Giris empedansi: Gerilim girisi icin 20kQ; Akim girisi icin 250Q
A3 —GND Analog Giris 1 e Giriste gerilim miyoksa akim mi kullanilacagi ilgili parametre ile ayarlanir.
Analog e Cozunurlik: 1OV 50Hz'e karsilik geldiginde 5mV
S'L@ e Hata: 25°C'de giris 5V veya 10mA'nin tzerindeyse +0.5%
ikis
e Cikisaraligr 0O(2)-10V veya O(4)-20mA
AO2 — GND | Analog Cikis 1 o Cikista gerilim miyoksa akim mi kullanilacagdi baglanti koprust J5 ile ayarlanir.
e Hata: 25°C'de ¢ikis 5V veya 10mA'nin tzerindeyse +0.5%
S5—COM Digital Girls L e Dahiliempedans: 3.3kQ
S6 — COM Digital Girig 2 *  12-30V gerilim girisi kabul edilebilir
Dijital S7 — COM Digital Giris 3 ¢ Ikiyonld giris terminali
SIF S8 — COM Digital Giris 4 e Maksimum giris frekansi: 1kHz
iki
$ e Anahtar kapasitesi: 200mA/30V
Y2 — CME Digital Cikis e Cikis frekans araligi: O-1kHz
e Varsayilan olarak CME ve COM terminalleri J3 Gzerinden kisa devre yapmistir.
RO3A Role 3-NO
RO3B Role 3-NC
Role - o Kontak Kapasitesi: 3A/AC250V, 1A/DC30V
Cikisi RO3C Role 3 - Ortak e YUksek frekansli dijital ¢ikis olarak kullanilamaz.
RO4A Role 4 - NO
RO4C Role 4 — Ortak
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A.4.2 - WDM-RO-1

Gl [HlC [N
(G H[C |

Terminaller asagidaki gibi dizenlenmistir:

| com | so | swo |

| com | pw | w2av |
RO5A | ROSC | RoeA | RoeC | RO7A | ROT7C
ROSA | ROSC | RO9A | RO9C | R10A R10C

Gosterge tanimlar:
. LEDL .. LED6 (Durum gostergesi)
Acik: ilgili role ¢ikis kontagi kapali
Kapalr: ilgili role ¢ikis kontagr agik
. LEDT (Gug gostergesi)

[¢]
[¢]

[¢]
[¢]

Acik: Genisleme modulunde gug var
Kapali: Genisleme modulinde gug yok

. LED8 (Durum gostergesi)

[e]
[e]
o]

Acik: Genisleme modulu kontrol kartiyla baglanti kuruyor.
Yanip sontyor (Agik: 500 ms; Kapali: 500 ms): Genisleme modult kontrol kartina diizgtin sekilde baglanmistir.
Kapali: Genisleme modulinin kontrol kartiyla baglantisi kesilmistir.

WDM-RO-1, VFD'nin 170 arabirimlerinin uygulama gereksinimlerini karsilayamadigi senaryolarda kullanilabilir. 2 dijital giris ve 6 role
crkisi saglayabilir. Kullanici dostu bir Grindur, réle ¢ikislarini Avrupa tipi vida terminalleri ile sunar ve diger giris ve gikislari yayli terminaller
araciligiyla saglar.

Fonksiyon agiklamalar asagidaki gibidir:

Kategori | Terminal isim Aciklama
COM . Harici kaynaktan igeriye |0 genisletme karti calisma guct saglamak igin
Eauygnagl Pw Harici gti¢ . él‘(le[:ﬁir::jiZélV
+24V . Kullanim sirasinda PW ve +24V kisa devre yapilir.
Dijital S9—COM | Dijital giris 1 ¢ Danhiliempedans: 3.3kQ o
P . 12-30V gerilim girisi kabul edilebilir
giris S10—-COM | Dijital giris 2 . Maksimum giris frekansi: 1kHz
RO5A Role 5 NO kontak
RO5C Role 5 NO kontak
ROGA Réle 6 NO kontak
RO6C Role 6 NO kontak
RO7A Role 7 NO kontak
Role RO7C Réle 7 NO kontak ¢ Kontak Kapasitesi: 3A/AC250V, 1A/DC30V
crkisl ROS8A Réle 8 NO kontak e YUksek frekansli dijital gikis olarak kullanilamaz
RO8C Role 8 NO kontak
RO9A Role 9 NO kontak
RO9C Role 9 NO kontak
RO10A Réle 10 NO kontak
RO10C Role 10 NO kontak
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A.5 - Haberlesme Modiilleri

A.5.1 - ProfiBus Haberlesme Modiili (WDM-PB-1)

CN1, asagidaki sekilde gosterilen gibi 9-pin D tipi
bir konektordur.

O O5 04 O3 02 O1 O

09 08 0O7 06§

Pin baglantilari asagidaki gibi dizenlenmistir:

Konektor pini Aciklama
1 - Kullanilmayan
2 - Kullanitlmayan
3 B-Line Veri (+) (bUkumld kablo 1)
4 RTS Gonderim istegi
5 GND_BUS izolasyon topraklama
6 +5V BUS 5 Vdc izole gug kaynagi
7 - Kullanilmayan
8 A-Line Veri (<) (bakdmlu kablo 1)
9 - Kullanilmayan

Housing SHLD ProfiBus kablosu ekranlama hatti

+5V ve GND_BUS, veri yolu sonlandiricilaridir. Optik verici (RS485) gibi bazi cihazlar, glict bu pinler araciligiyla almak igin kullanabilir.
Bazi cihazlar génderme ve alma ydnunu belirlemek i¢in RTS kullanir. Normal uygulamalarda sadece A-Hatti, B-Hatti ve ekranlama katmani
kullanilmasi gerekir.

Gosterge tanimlar:
. LED1 (Durum gostergesi)

o Agik: Haberlesme moduld kontrol kartiyla baglanti kuruyor.

o  Yanip séntyor (Agik: 500 ms; Kapali: 500 ms): Haberlesme modult kontrol kartina dizgtn sekilde baglanmistir.

o  Kapali: Haberlesme modulintn kontrol kartiyla baglantisi kesilmistir.

. LED2 (Online gostergesi)
o  Agik: Haberlesme modull gevrimigi ve veri aligverisi yapilabiliyor.
o  Kapali: Haberlesme modult gevrim disi
e LED3(Cevrim disiI / Ariza gostergesi)

o  Aclk: Haberlesme modulu gevrim disi ve veri aligverisi gergeklesmiyor.

o  Yanip séntyor (Agik: 500 ms; Kapali: 500 ms):
. Haberlesme modulu iletisim karti cevrimdisi durumda yanip séner.
. Bir yapilandirma hatasi olustugunda 1 Hz. frekansinda yanip séner. Haberlesme moduli baslatilmasi sirasinda

ayarlanan kullanici parametre verilerinin uzunlugu ag yapilandirmasi sirasindakinden farklidir.
. Kullanici parametre verileri yanlis oldugunda 2 Hz. frekansinda yanip séner: Haberlesme modulu baslatilmasi
sirasinda ayarlanan kullanici parametre verilerinin uzunlugu veya icerigi ag yapilandirmasi sirasindakinden farklidir.

. ProfiBus haberlesmenin ASIC baslatilmasinda bir hata olustugunda 4Hz frekansinda yanip séner.

o  Kapali: Tani fonksiyonu devre disi birakilmis durumda.

e LED4 (Gug gostergesi)
o Agik: Genisleme modulinde glg var
o  Kapali: Genisleme moduliinde gt¢ yok

Not: Detaylar icin Haberlesme moduld Kullanim Kilavuzuna bakiniz.

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu www.HoneywellVFD.comtr | 180/201


http://www.honeywellvfd.com.tr/

A.5.2 - CAN Goklu Haberlesme Modiilii (WDM-CO-1)

WDM-CO-1 modul bolamleri

PGND Toprak izolasyonu izolasyon topraklama

PE Blendajli kablo CAN bus ekranlama

CANH CAN pozitif giris CAN bus yuksek seviye sinyali

CANL CAN negatif giris CAN bus dusuk seviye sinyali

485 485 terminal RS485+ ve RS485-, bir terminal direncine bagli degildir.
direng anahtari RS485+ ve RS485-, 120Q'luk bir terminal direncine baglidir.

CAN CAN terminal CAN_H ve CAN_L, bir terminal direncine bagli degildir.
direng anahtari CAN_H ve CAN_L, 120Q'lik bir terminal direncine baglidir.

Not: Gli¢ vermeden 6nce, lUtfen
asagidaki gibi anahtar SW2'yi
ayarlayarak protokol turiint segin:

Gosterge tanimlar:

. LED1 (Durum gostergesi)
o Agik: Haberlesme modull kontrol kartiyla baglanti kuruyor.

o  Yanip sénuyor (Agik: 500 ms; Kapali: 500 ms): Haberlesme modult kontrol kartina diizglin sekilde baglanmistir.

Anahtar SW2
1 2 Protokol tipi
Kapali Kapali CAN agik
Acik Kapali CAN ana/bagimmli

o  Kapali: Haberlesme modUulintn kontrol kartindan gikarildi.
. LED2 (Galisma gostergesi)

o  Aclk: Haberlesme moduld galisiyor.

o  Yanip sénuyor (Agik: 500 ms; Kapali: 500 ms): Haberlesme modult 6n islem durumunda.

o  Kapali: Bir hata olustu. Haberlesme modulu sifirlama pini ve gl¢ kaynagi diizgun bagli degil. Genisletme karti durdurulmus

durumda.
e  LED3 (Ariza gostergesi)

o  Acik: CAN kontrolclsU veri yolu kapali, VFD 'de bir hata olustu veya alinan bir cergeve atlandi veya gergeve alimi sirasinda bir

hata olustu.

o  Kapali: Haberlesme modult ¢calisma durumundadir.

e LED4 (Gug g6stergesi)

o Aclk: Genisleme moduliunde gug var
o  Kapali: Genisleme modulinde gug yok

Not: Detaylar icin Haberlesme moduld Kullanim Kilavuzuna bakiniz.
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A.5.1 - ProfiNET Haberlesme Modulii (WDM-PN-1)

Pin | isim | Agiklama
1 TX+ Gonderim, Data+
2 TX- Gonderim, Data-
3 RX+ Alim, Data+
4 n/c Bagli degil
5 n/c Bagli degil
6 RX- Alim, Data-
CN2 terminali standart RJ45 araytzlerini kullanir, Gift tasarima sahiptir ve iki RJ45 arayuzi 7 n/c_ | Baglidegil
birbirinden ayirt edilmez ve yer degistirilebilir sekilde takilabilir. Yandaki gibi duzenlenmistir: 8 n/c Bagli degil

Gosterge tanimlar:

ProfiNET Haberlesme modulintn 9 géstergesi bulunmaktadir, bunlar arasinda LED1 gug, LED2-5 iletisim durumu ve LED6-9 ise ag
baglanti noktasinin durum goéstergeleridir.

Led Gosterge Renk Durum Aciklama
LED 1 Gug Yesil 3.3V glig gdstergesi.
Agik Ag baglantisi yok.
LED 2 Haberlesme Durumu Kirmiz! Yanip sénme ProfiNET denetleylm. |le.a'g kablosu arasindaki baglanti
sorunsuzdur, ancak iletisim kurulamadi.
Kapali ProfiNET denetleyici ile iletisim saglandi.
Sistem Arizasi ) Agik ProfiNET tanindi.
LED 3 Yesil -
Kapali ProfiNET tanima yapilamadi.
Agik TPS-1 protokolyigini baslatildi.
LED 4 Slave Hazir Yesil Yanip sénme TPS-1, MCU 'nun baslatilmasini bekliyor.
Kapali TPS-1 protokolyigini baslamaz.
LED 5 Bakim Durumu Yesil Ureticiye 6zgu, cihazin 6zelliklerine bagl.
ProfiNET haberlesme modulu bir ag kablosu kullanilarak
Acik ve PC/PLC ile baglandi
LED6/7 Ag Baglant Durumu vesil ProfiNET haberlesme modult ile PC/PLC arasinda
Kapali 9
baglanti kurulamadi.
ProfiNET haberlesme modult ve PC/PLC arasinda iletisim
L oo . ) saglaniyor.
LED8/9 Ag Baglanti Haberlegmesi vesil Atk ProfiNET haberlesme modult ve PC/PLC arasinda iletisim
hentz saglanmadi.

Elektrik baglantisi:

ProfiNET haberlesme modult, dogrusal ag topolojisi ve yildiz ag topolojisi olarak kullanilabilen standart RJ45 arabirimlerini kullanir. Bu
topolojilere ait elektrik baglantilar asagidaki iki sekilde gosterilmistir.

Slave device 1 Slave device 2 Slave device n Slave device 1 Slave device 2 Slave device n
Master Master
device device
RJ45| |RJ45 RJ45| |RJ45 - - RJ45| |RJ45 RJ45| |RJ45 RJ45| |RJ45 RJ45| |RJ45
Switch
Sekil A-7: Dogrusal ag topolojisi elektrik baglantisi Sekil A-8: Yildiz ag topolojisi elektrik baglantisi

Not: Yildiz ag topolojisi igin PROFINET anahtarlar hazirlamaniz gerekiyor. Yildiz ag topolojisi elektrik baglanti semasi Sekil A-8'de
gosterilmektedir.
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EK - B: Teknik Veriler

B.1 - Bu b6lim neleri icermektedir?

Bu bolum VFD'nin teknik verilerini, CE ve diger kalite bilgilendirme sistemlerine uyumunu agiklar.

B.2 - Derating (Azaltilmis kapasite)
B.2.1 - Kapasite

Motorun nominal degerlerine gore uygun bir VFD modeli segin. Motora ait nominal glict tasiyabilmek igin, VFD'nin nominal gikis akimi
motorun nominal akimina esit veya daha blyUk olmalidir. VFD 'nin nominal glict, motora ait gligten daha ylksek veya esit olmalidir.

Not: Nominal kapasite, 40°C ortam sicakligindaki kapasitedir. Ortak DC sistemindeki ortak DC baglantisindan gegen gtcin motorun
nominal gtictint agmadigini kontrol edip emin olmalisiniz.

B.2.2 - Derating

Eger VFD 'nin bulundugu galisma ortam sicakligi 40°C 'yi asarsa, VFD'nin bulundugu yer ytksekligi 1000m 'yi asarsa, sogutma blogunda
bir kapak kullanilirsa veya anahtarlama frekansi 6nerilen degerden daha yUksekse VFD'nin kapasitesi dusuralmelidir.

B.2.2.1 - Sicakliga bagli derating

Derating coefficient (%)

Sicaklik +40°C Uzerine giktiginda, nominal ¢ikis akimi 100
her 1°C artis igin %1 oraninda dusurutlir. Gergek kapasite 0 /
dtstrme icin asagidaki sekle bakiniz. 80 VA

Not: VFD'nin 50°C 'den daha yuksek bir sicaklikta olan bir 807

ortamda kullanilmasi énerilmez. w0 ; :

2005474475

' Temperature (°C)

B.2.2.2 - Yiikseklige bagli derating

VFD 'nin bulundugu yerin yUksekligi 1000m 'den daha dUsutk oldugunda, VFD nominal gligte galisabilir. Eger yUkseklik LO0Om 'yi asarsa,
her 100m artis igin %1 oraninda kapasite dtstrtn. 3000m ve Uzeri ylkseklik konusunda yerel destek ekibimize danisin.

B.2.2.3 - Anahtarlama frekansina bagli derating

VFD 'nin anahtarlama frekansi gug¢ sinifina goére degisir. VFD 'nin nominal glict, anahtarlama frekansi fabrika ayarina gére belirlenir. Eger
anahtarlama frekansi fabrika ayarini asarsa, VFD glcl her 1 kHz artis i¢in %10 oraninda dusurualar.

B.3 - Sebeke Ozellikleri

. Sebeke gerilimi: 3 Faz, 380 — 480 Vac

. Kisa devre kapasitesi: IEC 61439-1 standardina gore, gelen ugtaki maksimum izin verilen kisa devre akimi 100 kA 'dir. Dolayisiyla, VFD,
maksimum nominal gerilimde galistiginda devrede iletilen akimin 100 kA 'dan blyUk olmadigi senaryolarda kullanilabilir.

. Frekans: 50/60 Hz. +5%, maksimum 20 %/s oran degisikligi ile.

B.4 — Motor Baglanti Verileri

Motor tipi: Asenkron indUksiyon motoru veya kalici miknatis senkron motoru.

Gerilim: Alan zayiflatma noktasinda; O-U1 (motor nominal gerilimi), 3 fazli simetrik, Umax (VFD nominal gerilimi).
Kisa devre korumasi: Motor gikisi kisa devre korumasi IEC 61800-5-1 gerekliliklerini karsilar.

Frekans: O — 400 Hz.

Frekans ¢cozunarlugu. 0.01 Hz.

Akim: Bélum 3.6 artin elektriksel degerleri tablosunu inceleyin

GUg limiti: Motor nominal gcinin 1.1 kati

Alan zayiflatma noktasi: 10 — 400 Hz

Anahtarlama frekansi: 2,4, 8, 12, veya 15 kHz.
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B.4.1 - Elektromanyetik uyumluluk ve motor kablosu uzunlugu

WD770, IEC/EN 61800-3 ikinci gevre (C3) ve Birinci gevre (C2) EMC gereksinimlerini karsilamak igin dahili ve harici filtre ¢6zumlerini
destekler. 4 kHz tasiyici frekans ayarina gore, motor kablosu uzunluk gereksinimleri asagidaki gibidir:

Desteklenen motor kablo uzunlugu (metre)
WD770 o P
Gag (kW) Dahili Filtre Harici Filtre
Degeri 2nci Cevre 1nci Cevre 2nci Cevre 1nci Cevre
Kategori C3 Kategori C2 Kategori C3 Kategori C2
15-22 kW 30 100 (*) *)
30-132 kW 30 100 (*) *)
160 - 500 kW 30 150 (*) *)

Notlar:

1)  1,5-22kW modeller hem C3 hem de C2 EMC gereksinimlerini karsilamak igin yalnizca yerlesik C2 filtreleriyle birlikte tedarik edilir.

2) 1.5-500kW modeller igin, 1m motor kablosu kosulu altinda C2 EMC gereksinimlerini karsilayabilen harici FLT filtreleri sagliyoruz. Bu
filtre detaylarina D.7 Filtreler bolumUunden ulasabilirsiniz.

3)  30-132kW modellerigin, 20m motor kablosu kosulu altinda C2 EMC gereksinimlerini karsilamak Uzere tarafimizdan énerilen
SCHAFFNER filtrelerini segebilirsiniz. Modeller hakkinda daha fazla ayrintiigin D.7 Filtreler b6lumuUne bakin.

B.5 - Uygulama Standartlari
Asagidaki tablo WD770 ‘in uyum sagladigi standartlan agiklamaktadir:

. EN/ISO 13849-1
Makine guvenligi: Kontrol sistemlerinin gtvenlikle ilgili pargalar - Blum 1: Tasarim icin Genel ilkeler.
. IEC/EN 60204-1
Makine gtvenligi: Makinelerin elektrik ekipmanlari. B6lum 1: Genel gereksinimler.
. IEC/EN 62061
Makine Guvenligi: Elektriksel, Elektronik ve Programlanabilir Elektronik Kontrol Sistemlerinin Gavenlikle ilgili Fonksiyonel Gavenligi.
. IEC/EN 61800-3
EMC: Hizi ayarlanabilen elektriksel tahrik sistemi. Bolum 3: EMC gereklilikleri ve spesifik test metotlari.
. IEC/EN 61800-5-1
Guvenlik: Hizi ayarlanabilen elektriksel tahrik sistemi. B6lum 5-1: Glvenlik gereksinimleri — Elektrik, termal ve enerji.

B.5.1 - CE isareti

WD770 etiket plakasi Gzerindeki CE isareti VFD'nin CE uyumlu oldugunu ve Avrupa dusUk gerilim direktifinin (2014/35/AB) ve EMC
direktifinin (2014/30/AB) yénetmeliklerini karsiladigini gosterir.

B.5.2 - EMC uygunluk beyani

Avrupa Birligi (AB), Avrupa'da satilan elektrikli ve elektriksel cihazlarin, ilgili standartlarda belirtilen sinirlari asan elektromanyetik
bozukluk Gretemeyeceklerini ve belirli elektromanyetik mtdahalelerin oldugu ortamlarda uygun bir sekilde galisabileceklerini belirtir. EMC
Urtin standardi (EN 61800-3) hizi ayarlanabilen elektriksel tahrik sistemleri igin EMC standartlarini ve spesifik test metotlarini agiklar.
WellDrive Urlin ailesi ve dolayisi ile bu Grin ailedeki WD770 modeli bu yonetmelikleri tamamen karsilamaktadir.

B.6 - EMC Yénetmelikleri
EMC aruin standardi (EN 61800-3) VFD 'ler igin EMC gereksinimlerini agiklar.
Uygulama cevresi kategorileri:

. Birince gevre: Sivil gevre, ara transformatér olmadan dogrudan sivil glic kaynagi dustk gerilim sebekelerine baglanan VFD 'lerin kullanildigi
uygulama senaryolariniigerir.
. Ikinci gevre: Konut alanlarinin digindaki tim boélgeler.

VFD kategorileri:

. C1:ilk gevreye uygulanan, 1000 V'den diistk nominal gerilime sahip.

. C2:1000 V'den dusuk nominal gerilime sahip, fis, priz veya tasinabilir cihazlar olmayan; Kategori | gevrelerine uygulandiginda 6zel personel
tarafindan kurulmasi ve galistirilmasi gereken gug tahrik sistemleri.

. C3: ikinci gevreye uygulanan, 1000 V'den diistik nominal gerilime sahip. Birinci cevreye uygulanamazlar.

. C4: ikinci gevrede karmasik sistemlere uygulanan, 1000 V'den ylksek nominal gerilime sahip veya 400 A'dan yiksek veya 400 A'ya esit nominal
akima sahip.

Not: EMC standardi IEC/EN 61800-3 artik VFD 'lerin gl¢ dagitimini sinirlamamakla birlikte, kullanimlarini, kurulumlarini ve devreye alma islemlerini

belirtir. Ozel personel veya kuruluslar, elektrik tahrik sistemlerinin kurulumu ve/veya devreye alma islemleri icin gerekli becerilere (EMC ile ilgili bilgi
dahil) sahip olmalidir.
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EK - C: Boyut Cizimleri

C.1 - Bu béliim Neleri igermektedir?

Bu boélam, birim olarak milimetre (mm) kullanan WD770 modellerinin boyut gizimlerini igerir.

C.2 - Tug Takimi Yapisi

C.2.1 - Yapi diyagrami
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Dimension and hole sizes for mounting keypad without a bracket

Sekil C-1: Keypad yapisi

C.2.2 - Keypad montaj aparati

Harici tus takimi, dogrudan M3 disli vidalar veya bir tus takimi aparati ile monte edilebilir. 380 Vac 1.5 - 90 kW WD770 modelleriigin tus
takimi montaj aparati istege bagli bir parcadir. 380 Vac 110 - 500 kW WD770 modelleriigin istege bagli braketleri kullanabilir veya standart
tus takimi braketlerini harici olarak kullanabilirsiniz.

103 98
|
o D ) o
3 -
— |
4-R12
Keypad adapter bracket Installation dimensions

Sekil C-2: Keypad montaj aparati
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C.3-WD770 Yapisi
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Sekil C-3: WD770 i¢ yapisi

C.4 - 3 Faz 380 Vac Girigli WD770 Modellerinin Boyutlari
C.4.1 - Duvar montaj boyutlar

D1

Hi
Hz2

Sekil C-4: 1.5 - 7.5 kW arast WD770 modelleri igin duvar montaj diyagrami
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Sekil C-6: 55 - 90 kW arasi WD770 modelleri icin duvar montaj diyagrami
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Sekil C-7: 110 - 200 kW arasi WD770 modelleri igin duvar montaj diyagrami
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Sekil C-8: 220 - 250 kW arasi WD770 modelleri igin duvar montaj diyagrami
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15-4 kW 89 231 193 221 70 / 25 M4
55-75kW 89 259 2115 248 70 / 26 M5
11 -15kW 145 280 207 268 130 / 26 M5
18.5-22 kW 169 320 214 308 154 / 26 M5
30 - 37kW 200 341 214 328.5 185 / 26 M5
45 kW 250 400 228 380 230 / 26 M5

55 - 90 kW 282 560 264 542 160 226 29 M8

110-132 kW 338 554 338 534 200 / 29.5 M8
160 - 200 kW 338 825 398 800 260 / oll M10
220 - 250 kW 303 1108 477 980 240 150 o 14 M12

C.4.2 - Flans montaj boyutlar
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Sekil C-9: 1.5 - 7.5 kW arasi WD770 modelleri igin flans montaj diyagrami
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Sekil C-10: 11 - 22 kW arast WD770 modelleri igin flans montaj diyagrami
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Sekil C-11: 30 - 90 kW arasi WD770 modelleri igin flans montaj diyagrami
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Sekil C-12: 110 - 200 kW arast WD770 modelleri igin flans montaj diyagrami

Tablo C-2: Flans Anahat Boyutlari (mm) Montaj Delik Mesafesi (mm) Delik Vida
Montaj boyutlari W1 H1 D1 H2 H3 Ha w2 w3 W4 D2 Capi Capi
1.5 -4 kw 117 | 2335 | 193 | 1535 | 225 30 105 925 6.5 55 26 M5
55-7.5kW 117 261 | 2115 | 180 250 30 105 92.5 6.5 75 26 M5
11-15kwW 200 306 207 215 282 335 184 164 10 102 26 M5
18522 kW 224 346 214 255 322 335 208 189 95 108 26 M5
30 - 37 kW 266 371 214 250 | 3505 | 505 250 224 13 104 26 M5
45 kW 316 430 228 300 410 55 300 274 13 1185 26 M5
55 — 90 kW 352 580 264 400 570 90 332 306 13 134 29 M8
110- 132 kW 4185 | 600 338 370 559 805 | 3895 | 361 14 1495 | 210 M8
160 — 200 kW 428 868 | 3985 | 625 830 80 394 345 24.5 183 211 M10
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C.4.3 - Zemin montaj boyutlar
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Sekil C-14: 220 - 500 kW arasi dahili ¢ikis sok bobinli WD 770

Kabin &n kisim

Sekil C-15: 220 - 500 kW arast WD770 igin temel montaj aparati

Tablo C-3: 220 - 500 kW arasi Anahat Boyutlari (mm) Montaj Delik Mesafesi (mm) Delik Vida
standart model boyutlari W1 H1 D1 H2 H3 W2 W3 Cap! Cap!
220 - 250 kW 303 1108 477 980 111 240 150 o 14 M12
280 - 355 kW 330 1288 552 1150 122 225 185 213 M10
400 - 500 kW 330 1398 552 1280 101 240 200 213 M10
Tablo C-4: 220 - 500 kW arasi Anahat Boyutlari (mm) Montaj Delik Mesafesi (mm) Delik | Vida
Cikis filtreli model boyutlari W1 W4 H1 D1 H2 H3 H4 W2 W3 Cap! Cap!
220 - 250 kW 303 350 1470 477 980 471 1420 | 240 150 gl4 | M12
280 - 355 kW 330 428 1619 552 1150 453 1571 | 225 185 213 | M10
400 - 500 kw 330 430 1729 552 1280 432 1681 | 240 200 213 | M10
VFD model W1 | W2 | W3 | W4 | W5 | W6 W7 w8 W9 W10 | H1 H2 H3 H4 | D1 D2 d Vida L
220-250kwW | 295 | 150 | 50 | 50 | 715 | 60 | 1175 | 313 | 975 100 | 580 | 525 | 275 | 545 | 50 36 6 M5 775
280 -315kwW kendinden | 25.5
355 2500 KW 321 | 150 | 50 | 50 | 845 | 60 | 1305 | 339 | 1105 | 100 | 580 | 525 | 27.5 | 545 | 46 | 335 disli vida 55
Tablo C-5: 220 - 500 kW arasi WD770 modelleri igin montaj aparat boyutlari
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EK - D: istege Bagli Cevresel Aksesuarlar

D.1 - Bu Béliim Neleri igermektedir?

Bu boélim, WD770 igin istege bagli aksesuarlari nasil segeceginizi agiklar.

D.2 - Aksesuar Kablolarinin Baglanmasi

____________________________ Bolum | isim Aciklama
Ana | e
: Kontrol Kablo Gug iletimiicin aksesuar.
: Adaptar —bg . Elektrik carpmasini dnleme ve akim kagagina ve
+ 485- | (kablo) . . .
: pC ! Wi yangina neden olabilecek kisa topraga karsi
e ’ o - koruma igin cihaz. VFD 'lere uygulanabilen ve
e~ [LE Kesici . ) o . )
\C«D Sebeke e yUksek dereceli harmonikleri sinirlayabilen ve bir
| A 2 VFD icin nominal hassas akimi 30 mA 'den buyuk
olan artik akim devre kesicileri (RCCB 'ler) secin.
- VFD'nin giris tarafindaki gt¢ faktérint artirmak ve
Giris °. )
@ . . | busayedeytksek sirali harmonik akimlari
Reaktoru L
- sinirlamak icin kullanilan aksesuarlar.
gy Girlg VFD tarafindan Uretilen elektromanyetik girisimi
Reaktord - <
4 Girig sinirlayan ve gug kablosu araciligiyla genel
) ) sebekeye iletilmesini engelleyen aksesuar. Giris
Toprak
opre ——L_ 4 Filtresi filtresini VFD'nin giris terminal tarafina yakin bir
¢ e sekilde kurmaya calisin.
fires] -1 ) - VFD'nin gikis tarafindaki kablo bélgesinde Uretilen
4 il Gtk Filtresi e Cikis girisimi sinirlamak i¢in kullanilan aksesuar. Cikis
Cikis . Filtresi filtresini VFD'nin ¢ikis terminal tarafina yakin bir
Reaktdrl Motor sekilde kurmaya calisin.
' = invertérin gegis aninda ve kapanma sirasinda
Gikis IGBT modultnan Urettigi gegici yuksek gerilimi
Reaktort | etkili bir sekilde sinirlayan, invertérin gegerli iletim
- mesafesini uzatmaya yarayan aksesuar.

D.3 - Enerji Beslemesi

Bolum 4 kurulum ydnergelerine bakin.

Simge | Tanim

A e VFD 'nin gerilim sinifinin sebeke gerilimiyle tutarli oldugundan emin olun.

D.4 - Kablolar
D.4.1 - Guig Kablolari

Giris guc kablolarinin ve motor kablolarinin boyutlar yerel dizenlemelere uygun olmalidir.

. Giris gug kablolari ve motor kablolari ilgili yuk akimlarini tasiyabilmelidir.

. Surekli calisma durumundaki motor kablolarinin maksimum sicaklik marji 70°C'nin altinda olmamalidir.

. PE topraklama iletkeninin iletkenligi faz iletkeniyle ayni olmalidir, yani kesit alanlari ayni olmalidir.

. EMC gereksinimleri hakkinda ayrintili bilgi igin Ek B Teknik verilere bakiniz.

. CE standartlarinda belirtilen EMC gereksinimlerini karsilamak igin motor kablolari olarak simetrik kalkanli kablolar kullanmaniz
gerekmektedir (asagidaki sekilde gosterildigi gibi). Giris kablolar olarak dért damarli kablolar kullanilabilir, ancak simetrik kalkanli
kablolar 6nerilir.
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Déort gekirdekli kablolarla karsilastirildiginda, simetrik blendajli kablolar elektromanyetik isimayi, ayni zamanda motor kablolarinin

akimini ve kaybini azaltabilir.

SIMETRIK EKRANLI KABLO

PE iletkeni ve
ekran katmani

iletken
Kilif

Yalitkan

Ekran |
katman

iletken
Kilif |

Yalitkan |

DORT DAMARLI KABLO

Yalitkan

Not: Eger motor kablosunun blendajli katmaninin elektriksel iletkenligi gereksinimleri karsilamiyorsa, ayri bir PE iletkisi kullanitmalidir.

iletkenleri korumak igin, kablo ve iletken ayni tir malzemelerden yapilmissa, blendajli kablolarin kesit alani, faz iletkenlerinin kesit
alaniyla ayni olmalidir. Bu, topraklama direncini azaltir ve bdylece empedans sUrekliligini iyilestirir.

Radyo frekansi (RF) girisiminin yayilmasini ve iletilmesini etkili bir sekilde sinirlamak igin, blendajli kablonun iletkenligi en azindan faz
iletkeninin iletkenliginin 1/10'u olmalidir. Bu gereksinim, bakir veya aliminyum blendaj tabakasi ile iyi bir sekilde karsilanabilir. Figtr D-1,
VED'nin motor kablolari Gzerindeki minimum gereksinimi géstermektedir. Kablo, spiral seklinde bakir seritlerden olusmalidir. Blendaj
tabakasi ne kadar yogunsa, elektromanyetik girisim o kadar etkili bir sekilde sinirlanir.

D.4.2 - Kontrol kablolari

Tam analog kontrol kablolari ve frekans girisi igin kullanilan kablolar, blendajli kablolar olmalidir. Analog sinyal kablolari ¢ift blendajli
bukumla kablolar olmalidir (a seklinde géraldaga gibi). Her sinyaligin ayri bir blendajli buktumla kullanin. Farkli analog sinyaller igin ayni

toprak telini kullanmayin.

A Coklu gift korumals
bakimli giftlere
sahip kablo

N f’-ﬂ_

B Coklu tek ekranl
bakamli giftlere

sahip kablo

Dusuk gerilimli dijital sinyaller igin ¢ift blendajli kablolar 6nerilir, ancak blendaijli veya blendajsiz bukimlu kablolar (b seklinde géruldugu
gibi) da kullanilabilir. Ancak frekans sinyalleri igin sadece kalkanli kablolar kullanilabilir.

Roéle kablolari, metal 6rgult blendaj tabakali olanlar olmalidir.

Operator panelleri, ag kablolari kullanilarak baglanmalidir. Karmasik elektromanyetik ortamlarda, blendajli ag kablolar dnerilir.

Not: Analog sinyaller ve dijital sinyaller ayni kablolari kullanamaz ve kablolari ayri sekilde dizenlenmelidir.

Teslimattan ¢nce her VFD'nin ana devre ile muhafaza arasinda dielektrik dayanim testleri yapilmistir. Ayrica, VFD 'de dahili olarak gerilim
sinirlama devresi bulunmaktadir, bu da test gerilimini otomatik olarak keser. VFD veya tamamlayicilar Gzerinde yUksek gerilim izolasyon
testleri veya izolasyon direncini 6lgmek icin megametre kullanma gibi herhangi bir gerilim dayanma veya izolasyon direnci testi yapmayiniz.

Not: VFD'nin giris gug kablosunu baglamadan 6nce, yerel dizenlemelere gore kablonun izolasyon kosullarini kontrol ediniz.

D.4.3 - Onerilen Kablo Boyutlar

Tablo D-1: Onerilen kablo boyutlar

VFD Model B o 0 (6 ) PE_ Baglanti
Y-~ Kablo Boyutu Baglanti Kablo Boyutu Baglant Torku
(mm32) Terminal Modeli (mm32) Terminal Modeli (Nm)
WDT770-3A7-4 1 TNR1.25-4 1 TNR1.25-4 1.2-15
WDT770-5A0-4 1 TNR1.25-4 1 TNR1.25-4 1.2-15
WD770-9A5-4 15 TNR1.25-4 15 TNR1.25-4 1.2-15
WD770-13A-4 25 TNR2-4 25 TNR2-4 1.2-15
WD770-17A-4 2.5 TNR2-4 25 TNR2-4 1.2-15
WD770-25A-4 4 TNR3.5-5 4 TNR3.5-5 2-25
WDT770-32A-4 6 TNR5.5-5 6 TNR5.5-5 2-2.5
WD770-38A-4 10 TNR8-5 10 TNR8-5 2-25
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VED Model R, SST/U VW, (+),’ ) PE _ Baglanti
Referans Kablo Boyutu Baglant Kablo Boyutu Baglant Torku
(mm?) Terminal Modeli (mm?) Terminal Modeli (Nm)
WD770-45A-4 16 TNR14-5 16 TNR14-5 2-25
WD770-60A-4 16 GTNR16-6 16 GTNR16-5 35
WDT770-75A-4 25 GTNR25-6 16 GTNR16-5 3.5
WD770-92A-4 25 GTNR25-6 16 GTNR16-5 35
WD770-115A-4 35 GTNR35-8 16 GTNR16-6 9-11
WD770-150A-4 50 GTNR50-8 25 GTNR25-6 9-11
WD770-180A-4 70 GTNR70-8 35 GTNR35-6 9-11
WD770-215A-4 95 GTNR95-12 50 GTNR50-8 31-40
WD770-250A-4 95 GTNR95-12 50 GTNR50-8 31-40
WDT770-305A-4 150 GTNR150-12 70 GTNR70-8 31-40
WD770-330A-4 185 GTNR185-12 95 GTNR95-8 31-40
WDT770-380A-4 185 GTNR185-12 95 GTNR95-8 31-40
WDT770-425A-4 2x95 GTNR95-12 95 GTNR95-12 31-40
WD770-460A-4 2x95 GTNR95-12 95 GTNR95-12 31-40
WDT770-530A-4 2x150 GTNR150-12 150 GTNR150-12 31-40
WD770-600A-4 2x150 GTNR150-12 150 GTNR150-12 31-40
WD770-650A-4 2x185 GTNR185-12 185 GTNR185-12 31-40
WDT770-720A-4 2x185 GTNR185-16 2x120 GTNR120-12 92-100
WD770-820A-4 2x240 GTNR240-16 2x150 GTNR150-12 92-100
WD770-860A-4 2x300 GTNR300-16 2x150 GTNR150-12 92-100
Tablo D-2: Onerilen kablo boyutlar (UL Standartlariyla uyumlu)
VED Model RS T/U VW, (+)v, () PE _ Baglanti
Referansi Kablo Boyutu Baglanti Kablo Boyutu Baglanti Torku
(mm?) Terminal Modeli (mm?) Terminal Modeli (Nm)
WDT770-3A7-4 16 TLK1.5-4 16 TLK1.5-4 1.2-15
WD770-5A0-4 16 TLK1.5-4 16 TLK1.5-4 1.2-15
WD770-9A5-4 14 TLK2.5-4 14 TLK2.5-4 1.2-15
WD770-13A-4 14 TLK2.5-4 14 TLK2.5-4 1.2-15
WD770-17A-4 12 TLK4-4 12 TLK4-4 1.2-15
WDT770-25A-4 10 TLKB-5 10 TLKB-5 2-2.5
WD770-32A-4 8 TLK10-5 8 TLK10-5 2-2.5
WDT770-38A-4 6 TLK16-5 6 TLK16-5 2-2.5
WDT770-45A-4 4 TLK25-5 4 TLK25-5 2-2.5
WD770-60A-4 4 TLK25-6 4 TLK25-5 35
WD770-75A-4 3 TLK25-6 4 TLK25-5 35
WD770-92A-4 3 TLK25-6 4 TLK25-5 35
WD770-115A-4 2 TLK35-8 4 TLK25-6 9-11
WD770-150A-4 1/0 TLK50-8 3 TLK25-6 9-11
WD770-180A-4 3/0 TLK95-8 2 TLK35-6 9-11
WD770-215A-4 4/0 TLK120-12 1/0 TLK50-8 31-40
WDT770-250A-4 4/0 TLK120-12 1/0 TLK50-8 31-40
WD770-305A-4 300 TLK150-12 3/0 TLK95-8 31-40
WD770-330A-4 400 TLK240-12 4/0 TLK120-8 31-40
WDT770-380A-4 400 TLK240-12 4/0 TLK120-8 31-40
WDT770-425A-4 2x4/0 2xTLK120-12 4/0 TLK120-12 31-40
WD770-460A-4 2x4/0 2xTLK120-12 4/0 TLK120-12 31-40
WD770-530A-4 2x300 2xTLK150-12 300 TLK150-12 31-40
WD770-600A-4 2x300 2xTLK150-12 300 TLK150-12 31-40
WDT770-650A-4 2x400 2xTLK240-12 400 TLK240-12 31-40
WD770-720A-4 2x400 2xSQNBS200-16 2x250 2xTLK150-12 96
WDT770-820A-4 2x500 2xSQNBS250-16 2x300 2xTLK150-12 96
WD770-860A-4 2x600 2xSQNBS325-16 2x300 2xTLK150-12 96
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Notlar:

. Eger tablodaki 6nerilen modele gére daha blyUk bir kablo modeli secerseniz, kablolarin genisliginin 4.3.2 Ana devre terminalleri
semasinda izin verilen genisligi asip asmadigini kontrol edin.

. Eger asiliyorsa, daha kuguk genislige sahip bir SG dar basli terminal ve uyumlu bir kablo segin, clinkt SG dar basli terminal daha klguk
genislige sahiptir.

e Anadevreicgin 6nerilen kablolar, ambiyans sicakliginin 40°C'nin altinda, kablo uzunlugunun 1L00m'den kisa ve akimin nominal akim
oldugu senaryolarda kullanilabilir.

e Terminaller (+) ve (-), birden fazla VFD tarafindan DC otobUsUnU paylasmak igin kullanilir.

D.4.4 - Kablo Duzenlemesi

Motor kablolari diger kablolardan uzaga T — 8
yerlestirilmelidir. Birkag inverterin motor kablolar —
paralel olarak dizenlenebilir. Motor kablolarini, giris CEEEE
gli¢ kablolarini ve kontrol kablqlarml farkli tepsilerde Girig Glig Kablosu @g%
ayri ayri dizenlemeniz énerilir. Inverterlerin gikis ry @A m
dU/dt'si diger kablolar Gzerindeki elektromanyetik | Min. mesafe: 300 mm. o o
paraziti artirabilir. Diger kablolari ve motor kablolarini k4
paralel olarak yerlestirmeyin. Motor Kablosu

Bir kontrol kablosu ve guig kablosunun birbirini
gegmesi gerekiyorsa, aralarindaki aginin 90 derece pr——

oldugundan emin olun.
Kablo kanallari diizgtin sekilde baglanmali ve iyi Giris Glg Kablosu Motor Kablosu
topraklanmalidir. Aluminyum kablo tavalari yerel e 4+ . 90°.2
poﬁansiyel uygulayabilir. ’ g : l, Min. mesafe: 200 mm. Min. mesafe: 500 mm. I
Kontrol Kablosu

Yandaki sekil kablo diizenini géstermektedir. Kontrol Kablosu

Sekil D-3: Kablo yonlendirme mesafeleri

D.4.5 - Yalitim Denetimi

Motoru galistirmadan énce motorun ve motor kablosunun izolasyon durumunu kontrol edin.

1) Motor kablosunun motora bagli oldugundan emin olun ve ardindan motor kablosunu VFD 'nin U, V ve W ¢ikis terminallerinden gikarin.
2) Herfaziletkeniile koruma toprak iletkeni arasindaki izolasyon direncini 6lgmek i¢cin 500V DC megohmmetre kullanin.

3) Motorun izolasyon direnci hakkinda detaylar igin Gretici tarafindan saglanan agiklamalara bakin.

Not: iceride nem varsa izolasyon direnci azalir. Eger nemli olabilirse, motoru kurutmaniz ve ardindan izolasyon direncini tekrar dlgmeniz
gerekebilir.

D.5 - Kesici ve Kontaktorler

Asirtyuklenmeyi dnlemek igin bir sigorta eklemeniz gerekmektedir. Ayrica asir yuklenmeyi dnlemek icin bir sigorta eklemeniz
gerekmektedir.

AC guc kaynagi ile VED arasina manuel olarak ayarlanan kaliplanmis kasa devre kesici (MCCB) yapilandirmalisiniz. Kesici, kurulumu ve
incelemeyi kolaylastirmak igin agik konumda kilitlenmelidir. Kesicinin kapasitesi, VFD'nin nominal giris akiminin 1.5 ila 2 kati olmalidir.

Simge | Tanim

sicak iyonize gazlar kesici muhafazasindan kagabilir. GUvenli kullanimi saglamak igin, kesiciyi kurarken ve

f e Kesicilerin calisma prensibi ve yapisina gore, Uretici yonetmelikleri takip edilmezse, kisa devre durumunda
yerlestirirken ekstra dikkatli olunmasi gerekmektedir. Ureticinin talimatlarini takip ediniz.

Guvenligi saglamak igin, ana devre gicinun acgilip kapatilmasini kontrol etmek igin giris tarafina elektromanyetik bir kontaktor
yapilandirabilirsiniz. Bu sayede sistemde bir ariza olustugunda VFD 'nin giris gtict etkili bir sekilde kesilebilir.
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VFD Kesici Nominal Hizli Sigorta Kontaktor
Model Referansi Akimi (A) Nominal Akim (A) Nominal Akim (A)
WD770-3A7-4 6 10 9
WD770-5A0-4 10 10 9
WD770-9A5-4 20 20 18
WD770-13A-4 25 32 25
WD770-17A-4 32 40 32
WD770-25A-4 50 50 38
WD770-32A-4 50 63 50
WDT770-38A-4 63 80 65
WD770-45A-4 80 80 80
WD770-60A-4 100 125 80
WD770-75A-4 125 125 98
WD770-92A-4 140 150 115
WD770-115A-4 180 200 150
WD770-150A-4 225 250 185
WD770-180A-4 250 300 225
WD770-215A-4 315 350 265
WD770-250A-4 400 400 330
WD770-305A-4 500 500 400
WD770-330A-4 500 600 400
WD770-380A-4 630 600 500
WDT770-425A-4 630 700 500
WD770-460A-4 700 800 630
WD770-530A-4 800 1000 630
WD770-600A-4 1000 1000 800
WD770-650A-4 1000 1000 800
WD770-720A-4 1000 1200 1000
WD770-820A-4 1250 1200 1000
WD770-860A-4 1250 1400 1000

Tablo D-3: 3 Faz 380 Vac Model WD 770 UrUnleri igin giris devre elemanlari verileri

Not: Yukaridaki tabloda agiklanan kesici ekipmanlari 6zellikleri ideal degerlerdir. Gergek piyasa ve Uretici kosullarina gére aksesuar
segebilirsiniz, ancak daha disUk degerlere sahip olanlari kullanmamaya galisin.

D.6 — Reaktorler

VFD ile motor arasindaki mesafe gok uzun oldugunda, topraga olan blyUk parazitik kapasitans yUksek harmonik akim Uretir, bu da
VFD'nin sik sik asiri akim korumasini etkinlestirmesine ve hatta motor yalitim hasarina neden olur.

Kablo uzunlugu asagidaki tablodaki degerlere esit veya daha blylk oldugunda VFD 'nin yakinindaki ¢ikis reaktoriint yapilandirmaniz
gerekir.

VED Gucu Nominal Voltaj Min. Motor Kablo Uzunlugu
15-55kW 380 -480Vac 50

7.5 -45kW 380 - 480 Vac 100
55 - 500 kW 380 - 480 Vac 150

Tablo D-4 Cikis reaktort yapilandirmasi igin min. ekransiz kablo uzunlugu

Not:

. Bir VFD ayni anda birden fazla motoru galistirdiginda, tim motorlarin kablo uzunluklarinin toplamini toplam motor kablo uzunlugu
olarak almaniz énerilir.

. 220 - 500 kW araligindaki WD770 modellerinde ¢ikis reaktérlerinin kullanilma ihtiyaci olmasi halinde WD770-425A-4-DUT .. WD770-
860A-4-DUT modellerinden se¢im yapabilirsiniz.
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Not:

e Giris reaktérinin nominal giris gerilim dUstsu %2 olarak
tasarlanmistir.

e Cikis reaktdérintn nominal ¢ikis gerilim dUstsU %1 olarak
tasarlanmistir.

e Yandaki tablo yalnizca harici aksesuarlari listeler. Satin alma
emrinizde harici veya dahili aksesuarlarin gerekip
gerekmedigini belirtmelisiniz.

e 220 kW ve daha yUksek VFD'ler igin ¢ikis reaktorleri
yapilandirilmasi gerekiyorsa, “-DUT” modellerini seciniz.

Cikig Reaktérl

Girig Reaktdri

Tablo D-5: Giris ve Cikis reaktér model segimi

D.7 - Filtreler
D.7.1 - Giris filtreleri

D.7.1.1 - SHAFFNER giris filtreleri

VFD Model Referansi Giris Reaktoru Cikis Reaktoru
WD770-3A7-4 ACL2-1R5-4 OCL2-1R5-4
WD770-5A0-4 ACL2-2R2-4 OCL2-2R2-4
WD770-9A5-4 ACL2-004-4 OCL2-004-4
WD770-13A-4 ACL2-5R5-4 OCL2-5R5-4
WD770-17A-4 ACL2-011-4 OCL2-7TR5-4
WD770-25A-4 ACL2-015-4 OCL2-011-4
WD770-32A-4 ACL2-018-4 0OCL2-015-4
WD770-38A-4 ACL2-018-4 0OCL2-018-4
WD770-45A-4 ACL2-022-4 OCL2-022-4
WD770-60A-4 (ﬁgtg_gg;_i) OCL2-037-4
WD770-75A-4 ACL2-037-4 0OCL2-037-4
WD770-92A-4 ACL2-045-4 OCL2-045-4

ACL2-055-4
WD770-115A-4 (ACL2-045-4) 0OCL2-055-4
ACL2-075-4
WD770-150A-4 (ACL2-055-4) 0OCL2-075-4
WD770-180A-4 ACL2-075-4 OCL2-110-4
WD770-215A-4 ACL2-110-4 OCL2-110-4
ACL2-160-4
WD770-250A-4 (ACL2-110-4) OCL2-132-4
WD770-305A-4 ACL2-160-4 OCL2-200-4
ACL2-200-4
WD770-330A-4 (ACL2-160-4) OCL2-200-4
WD770-380A-4 ACL2-200-4 OCL2-200-4
WD770-425A-4 ACL2-280-4 /
WD770-460A-4 ACL2-280-4 /
WD770-530A-4 ACL2-280-4 /
WD770-600A-4 ACL2-350-4 /
WD770-650A-4 ACL2-350-4 /
WD770-720A-4 ACL2-400-4 /
WD770-820A-4 ACL2-500-4 /
WD770-860A-4 ACL2-500-4 /

20m motor kablosu kosulu altinda IEC/EN 61800-3 Birinci gevre (Kategori — C2) EMC gereksinimlerini karsilamak i¢in harici
SCHAFFNER FN3258/FN3359 serisi filtreleri kullanabilirsiniz. SCHAFFENER filtreleri hakkinda daha fazla ayrintiigin lUtfen bizimle iletisime

gegin.

Sekil D-4: SCHAFFNER FN3258 model filtreler

WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu

Sekil D-5:

SCHAFFNER FN3359 model filtreler
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VFD Model Referansi Nominal Gag (kW) Nominal Girig Akimi (A) Filtre Modeli

WD770-60A-4 30 56 FN 3258-75-34
WD770-75A-4 37 69 FN 3258-75-34
WD770-92A-4 45 101 FN 3258-100-35
WD770-115A-4 55 117 FN 3258-130-35
WDT770-150A-4 75 149 FN 3258-180-40
WD770-180A-4 90 171 FN 3258-180-40
WD770-215A-4 110 205 FN 3359-250-28
WDT770-250A-4 132 235 FN 3359-250-28

Tablo D-6: SHAFFNER filtre model segimi (Ortam sicakligi 40° altindaki durumlar)

D.7.1.2 - FLT giris filtreleri

1m motor kablosu kosulu altinda C2 EMC gereksinimlerini karsilamak igin asagidaki tablodaki filtreleri segin.

VED Model Referansi Giris Filtresi
WD770-3A7-4

FLT-PO4006L-B
WD770-5A0-4
WD770-9A5-4 FLT-PO4016L-B
WD770-13A-4

FLT-PO4032L-B
WD770-17A-4
WD770-25A-4

FLT-PO4045L-B
WD770-32A-4
WD770-38A-4

FLT-PO4065L-B
WD770-45A-4
WD770-60A-4 FLT-PO4100L-B (FLT-PO4065L-B)
WD770-75A-4

FLT-PO4100L-B
WD770-92A-4
WD770-115A-4 FLT-PO4150L-B
WD770-150A-4 FLT-PO4240L-B (FLT-PO4150L-B)

WD770-180A-4
WD770-215A-4
WD770-250A-4
WD770-305A-4
WD770-330A-4
WD770-380A-4
WD770-425A-4
WD770-460A-4 FLT-PO4600L-B
WD770-530A-4
WD770-600A-4
WD770-650A-4 FLT-PO4800L-B
WD770-720A-4
WD770-820A-4
WD770-860A-4

FLT-PO4240L-B

FLT-PO4400L-B

FLT-PO41000L-B
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D.7.2 - Cikis filtreleri

1Im motor kablosu kosulu altinda C2 EMC gereksinimlerini karsilamak i¢in asagidaki tablodaki filtreleri segin.

VFD Model Referansi Cikis Filtresi
WDT770-3A7-4

WD770-5002 FLT-LO4006L-B
WD770-9A5-4 FLT-LO4016L-B
WDT770-13A-4

WD770-17A2 FLT-LO4032L-B
WDT770-25A-4

WD770-32A4 FLT-LO4045L-B
WD770-38A-4

WD77045A2 FLT-LO4065L-B
WD770-60A-4 FLT-LO4065L-B
WD770-75A-4

WD770-92A4 FLT-LO4100L-B

WD770-115A-4

WD770-150A-4

FLT-LO4150L-B

WD770-180A-4

WD770-215A-4

WD770-250A-4

FLT-LO4240L-B

WD770-305A-4

WDT770-330A-4

WD770-380A-4

FLT-LO4400L-B

WDT770-425A-4

WD770-460A-4

WD770-530A-4

FLT-LO4600L-B

WD770-600A-4

WD770-650A-4

WDT770-720A-4

FLT-LO4800L-B

WD770-820A-4

WD770-860A-4

FLT-LO41000L-B

D.8 - Diger istege Bagli Aksesuarlarin Listesi

Aksesuar Ozellikler Fonksiyon Aciklamalar

Harici LED Keypad |WDM-BOP-1  |Harici olarak baglanan LED operatér paneli WD 70-3AT-4 .. WDT70-45A-4 arasindaki
UrUnlere uygulanabilir.

Harici LCD Keypad |WDM-LCD-1 Harici olarak baglanan LCD operatér paneli Tum gug‘arahgma uygulanabilir. Detaylar icin
Bolim 5 ‘e bakiniz.

A LCD veya LED paneli elektrik panosuna . . . .
Keypad Montaj kiti  |WDM-EXT-1 harici baglant icin kullanilan aparat TUum gUc araligina uygulanabilir.
Pano ray montaj WDT70in pano igine ray montaj olarak - \yn770.3804-4  WD770-860A-4 arasindaki
WDM-MRL-1 uygulanmasi, montaj verimi ve guvenligini . ) .
aparati o glglere uygulanir. Sekil 4-13 ... 4-18 ‘e bakin.
arttirmasi icin aparat
Flans montaj Uretici ile ) WD770-3A7-4 ... WD770-380A-4 arasindaki
P Flans montaj aparati . -
aparat goérusun UrUnlere uygulanabilir.
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EK - E: Enerji Verimlilik Bilgileri

Model Referansi Bagil Kayiplar (%) Beklemede IE

(0;25) (0;50) (0;100) (50;25) (50;50) (50;100) (90;50) (90;100) | Kayiplar (W) Sinifi
WD770-3A7-4 0.78 0.95 1.03 0.86 1.17 1.23 1.35 2.02 13 IE2
WD770-5A0-4 0.82 0.76 0.55 1.09 1.11 1.07 1.59 1.76 17 IE2
WD770-9A5-4 0.74 1.20 1.55 1.15 1.28 1.89 1.45 2.29 16 IE2
WD770-13A-4 0.71 0.97 1.32 1.02 1.21 1.83 1.34 2.18 17 IE2
WD770-17A-4 0.68 0.78 1.75 0.76 1.03 1.79 122 2.06 20 IE2
WD770-25A-4 0.65 0.89 1.62 0.66 1.37 1.43 1.38 2.28 27 IE2
WD770-32A-4 0.96 1.30 2.26 0.74 0.90 143 0.87 1.49 27 IE2
WD770-38A-4 0.72 0.95 1.57 1.20 1.46 217 1.47 2.26 30 IE2
WD770-45A-4 0.67 0.87 1.44 1.07 1.29 1.92 1.27 2.04 30 IE2
WD770-60A-4 0.71 0.98 1.76 1.22 1.89 242 217 2.83 30 IE2
WD770-75A-4 0.67 0.85 1.60 1.09 1.75 2.37 191 2.73 30 IE2
WD770-92A-4 047 0.62 1.14 1.09 1.27 1.90 1.52 2.02 30 IE2
WD770-115A-4 042 0.69 1.04 0.98 1.19 1.72 1.45 1.88 31 IE2
WD770-150A-4 0.52 0.80 1.35 1.06 1.42 2.10 1.67 2.23 32 IE2
WD770-180A-4 0.40 0.72 1.29 0.93 131 1.98 1.58 2.11 31 IE2
WD770-215A-4 0.42 0.69 1.20 0.84 0.98 1.67 1.27 1.72 33 IE2
WD770-250A-4 0.50 0.65 1.28 0.97 1.12 1.74 1.22 1.85 35 IE2
WD770-305A-4 0.61 1.01 1.52 1.37 1.32 2.02 1.42 2.14 37 IE2
WD770-330A-4 0.56 0.95 1.45 1.13 1.19 1.88 1.37 2.07 37 IE2
WD770-380A-4 0.48 0.81 1.33 0.99 1.08 1.78 1.28 1.99 38 IE2
WD770-425A-4 0.59 0.85 1.76 1.24 1.58 261 1.68 2.65 40 IE2
WD770-460A-4 0.65 091 1.86 1.33 1.72 2.79 1.73 2.85 42 IE2
WD770-530A-4 0.68 0.98 192 1.27 1.61 2.54 1.62 2.69 48 IE2
WD770-600A-4 0.66 0.94 1.88 1.19 1.49 2.45 1.56 2.54 50 IE2
WD770-650A-4 0.72 1.01 1.87 1.11 1.37 2.30 1.47 2.47 52 IE2
WD770-720A-4 0.78 0.82 1.64 1.14 1.38 2.25 1.43 2.31 55 IE2
WD770-820A-4 0.75 0.89 152 1.08 1.27 2.16 1.37 2.23 58 IE2
WD770-860A-4 0.73 0.78 1.40 0.90 1.10 1.90 1.25 2.16 60 IE2

Tablo E-1: Gug kayiplari ve |E sinifi
Gortnen Nominal Ciki Nominal Ciki Maks. Calisma Nominal Giri Nominal Giri
iee ! Rl Gug (kVA) Gicu (k%/V) : Akimi (i) : Slcakl(l;gl (%C) Frekansi (Hz.§) Voltaji :
WD770-3A7-4 2.44 1.5 3.7
WD770-5A0-4 3.98 2.2 5
WD770-9A5-4 6.2 4 9.5
WD770-13A-4 8.6 55 13
WD770-17A-4 122 7.5 17
WD770-25A-4 16.5 11 25
WD770-32A-4 21 15 32
WD770-38A-4 24 185 38
WD770-45A-4 30 22 45
WD770-60A-4 39.5 30 60
WD770-75A-4 49 37 75
WD770-92A-4 60 45 92
WD770-115A-4 75.7 55 115 40 °C Uzerinde 50/ 60 Hz.
WD770-150A-4 98.7 75 150 Her 1 °Cigin 3 Faz
WD770-180A-4 120 90 180 %1 glg dasima izin verilen aralik: 380 Vac
WD770-215A-4 142 110 215 (Derate) uygulanir. 47 —63Hz
WD770-250A-4 172 132 250
WD770-305A-4 200 160 305
WD770-330A-4 217 185 330
WD770-380A-4 250 200 380
WD770-425A-4 280 220 425
WD770-460A-4 316 250 460
WD770-530A-4 349 280 530
WD770-600A-4 395 315 600
WD770-650A-4 425 355 650
WD770-720A-4 474 400 720
WD770-820A-4 540 450 820
WD770-860A-4 566 500 860
Tablo E-2: Nominal 6zellikler
WellDrive WD770 Kullanim Kilavuzu www.HoneywellVFD.comtr | 200/201


http://www.honeywellvfd.com.tr/

EK - F: Daha Fazla Bilgi

F.1 - Uriin Ve Hizmet Sorulari

Urainle ilgili herhangi bir sorunuz varsa, yerel bolgenize en yakin yetkili satis ve servis ofisine bagvurun. Lutfen sorguladiginiz Grintn model
ve seri numarasini saglayin. Yetkili satis ve servis ofislerinin bir listesini bulmak igcin www.HoneywellVED.com.tr adresini ziyaret edebilirsiniz.

F.2 - Welldrive VFD Kilavuzlariyla ilgili Geri Bildirim

Kilavuzlarimizla ilgili yorumlarinizi memnuniyetle karsiliyoruz. www.HoneywellVFD.com.tr adresini ziyaret edin, dogrudan gevrimici hizmet
personeliyle iletisime gegin veya Iletisim Bilgilerini almak i¢in Bize Ulasin segenegini segin.

F.3 - internet'teki Belgeler

PDF formatindaki kilavuzlari ve diger triin belgelerini internet'te bulabilirsiniz. www.HoneywellVFD.comtr adresine gidin ve Destek > indir
segenegdini segin.
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Urtinlerimizle ve diger konularla ilgili olarak web sitemizi ziyaret edebilirsiniz:

www.HoneywellVFD.com.tr

Honeywell
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